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SD300 POWER ELECTRONICS

ACERCA DE ESTE MANUAL

OBJETIVO

Este manual contiene instrucciones importantes sobre la instalacion y el
mantenimiento de los variadores SD300 de Power Electronics.

AUDIENCIA

Este manual esta dirigido a clientes cualificados que instalaran, manipularan y
mantendran los variadores SD300 de Power Electronics.

Solamente electricistas cualificados pueden instalar y poner en marcha
los variadores.

INFORMACION DE CONTACTO

Power Electronics Espafia, S.L.

Poligono Industrial Carrases

Ronda del Camp d’Aviacié n° 4 - 46160, Lliria (Valencia)

ESPANA

Tel. 902 40 20 70 (Espafa) * Tel. (+34) 96 136 65 57 « Fax (+34) 96 131 82 01
Website: www.power-electronics.com
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SIMBOLOS DE SEGURIDAD

Siga siempre las recomendaciones de seguridad para prevenir accidentes y
evitar situaciones potencialmente peligrosas.

En este manual, los mensajes de seguridad se clasifican como se muestra a
continuacion:

Identifica situaciones potencialmente peligrosas en las que podrian
existir tensiones peligrosas que, de no ser evitadas, podrian

A resultar en heridas personales leves, moderadas, serias e incluso
la muerte.

ADVERTENCIA Extreme las medidas de seguridad y siga las instrucciones para
evitar el riesgo de descarga eléctrica.

evitadas, podrian resultar en heridas personales menores o

Identifica situaciones potencialmente peligrosas que, de no ser
moderadas y en dafios al equipo.

PRECAUCION Lea detenidamente el mensaje y siga las instrucciones.

Identifica importantes medidas a considerar para prevenir dafos
en el equipo y pérdida de la garantia, asi como para promover su
buen uso y buenas practicas medioambientales.

AVISO

Otros simbolos usados en este manual para mensajes de PRECAUCION son
los siguientes:

Superficie caliente. Sea cuidadoso y siga las instrucciones para evitar
quemaduras y lesiones personales.

incendio.

if Riesgo de incendio. Sea cuidadoso y siga las instrucciones para evitar causar un

Q C Precaucién riesgo de descarga eléctrica. Descarga temporizada de energia

--- almacenada. Espere el tiempo indicado para prevenir riesgos eléctricos.

Precaucién, riesgo de dafio auditivo. Coléquese proteccion.

@®

SIMBOLOS DE SEGURIDAD 7
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

iIMPORTANTE!

Lea cuidadosamente este manual para obtener un mayor rendimiento del
producto y para asegurar que su uso e instalacién sean seguras.

Para utilizar adecuadamente el equipo, siga todas las instrucciones de
seguridad descritas en este manual para el transporte, instalacion, conexién y
puesta en marcha del equipo. Power Electronics no se hace responsable de
ningun dafio total o parcial resultante de un uso inapropiado del equipo.

Por favor, preste atencién a las siguientes recomendaciones de seguridad:

A ADVERTENCIA

No quite la tapa mientras el variador esté alimentado o la unidad esté
en funcionamiento.
De hacerlo, podria sufrir una descarga eléctrica.

No ponga el equipo en marcha con la tapa delantera quitada.
De hacerlo, podria sufrir una descarga eléctrica.

El variador no desconecta la tensién de alimentacién en sus pletinas
de entrada. Antes de trabajar en el equipo, retire la alimentacién del
mismo.

De hacerlo podria sufrir una descarga eléctrica.

No quite la tapa excepto para revisiones periédicas o para el cableado
de la unidad, incluso aunque la tension de entrada no esté conectada.
De hacerlo podria sufrir una descarga eléctrica.

Antes de abrir las cubiertas para realizar el cableado e inspecciones
periddicas, asegurese de que latension de DC se haya descargado por
completo. Compruebe con un multimetro las siguientes medidas:
e Compruebe que la tensién entre las pletinas de salida U, V, Wy el
chasis esté alrededor de 0V.
e Compruebe que la tension entre los terminales de DC +, -y el
chasis esté por debajo de 30VDC.
Si omite esta recomendacién de seguridad podria sufrir una descarga
eléctrica.

Manipule los variadores con las manos secas.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

8 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD



POWER ELECTRONICS SD300

No use cables con el aislamiento dafiado.
Podria sufrir una descarga eléctrica.

No someta los cables a abrasion, estrés mecéanico, tensiéon o
pellizcado.
Podria sufrir una descara eléctrica.

No realice pruebas de aislamiento o de resistencia en el motor con el
variador conectado.

A PRECAUCION

Instale el variador sobre una superficie no inflamable. No deje
material inflamable cerca del variador. En cualquier otro caso,
existe riesgo de incendio.

Desconecte la entrada de potencia si el variador resulta
dafiado.
Caso contrario, puede provocar un accidente secundario o fuego.

No permita suciedad, papeles, virutas de madera o metalicas,
polvo ni cualquier otro cuerpo extrafio dentro del variador. De
hacerlo, existe riesgo de incendio y accidente.

Tras parar el variador, algunas partes permanecen calientes
por un tiempo. Espere a que se enfrie antes de manipularlo.
Tocar partes calientes podria provocar quemaduras.

No proporcione tensién a un variador dafiado o que le falten
partes, incluso aunque la instalacion esté completa.
Podria sufrir una descarga eléctrica.

El equipo contiene condensadores en la etapa de rectificacién.
Antes de realizer cualquier mantenimiento, compruebe siempre
gue los condensadore estan descargados.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 9
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0 AVISO

RECEPCION

e Los variadores de la serie SD300 se suministran verificados y perfectamente
embalados.

e En caso de que el equipo presente dafios producidos durante el transporte,
reclame a la agencia de transporte e informe a POWER ELECTRONICS:
902 40 20 70 (Internacional +34 96 136 65 57), a su representante mas
cercano, en un plazo de 24hrs desde la recepcion de la mercancia.

DESEMBALAJE

o Verifique que la mercancia recibida corresponde con el albaran de entrega,
los modelos y nimeros de serie.
e Con cada variador se suministra un Manual Técnico.

RECICLAJE

El embalaje de los equipos debe ser reciclado. Separe los distintos materiales
(plasticos, papel, cartéon, madera, etc.) y depositelos en los contenedores
correspondientes. Asegurese de que la recogida de residuos se realiza de
forma adecuada mediante un Agente de Residuos No Peligrosos.

Para garantizar la proteccion de la salud y del medioambiente, la
Union Europea ha adoptado la Directiva de Residuos de Aparatos
Eléctricos y Electrénicos (RAEE).

Los residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE) se
deben recoger selectivamente para lograr una gestion
ambiental adecuada.

Nuestros productos contienen tarjetas electrénicas, condensadores
y otros dispositivos electrénicos que deben separarse cuando dejan
de ser funcionales. Estos RAEE deben gestionarse junto con un
Agente de Residuos Peligrosos.

Power Electronics promueve buenas practicas medioambientales y
recomienda que todos sus productos vendidos fuera de la Unién
Europea, cuando lleguen al final de su vida (til, sean separados y
los residuos RAEE gestionados de acuerdo con la legislacion
aplicable en cada pais (especialmente: tarjetas electronicas,
condensadores y otros dispositivos electrénicos).

Si desea realizar alguna consulta acerca de los residuos de equipos eléctricos
y electrénicos, contacte con Power Electronics.

10 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA (CEM)

El variador ha sido disefiado para trabajar en entornos industriales (Segundo
Entorno), cumpliendo con la categoria C3 definida en la norma IEC/EN
61800-3 bajo las recomendaciones de instalacién de este manual.
Seleccione los sistemas de comunicacion y control de acuerdo con el
entorno CEM del variador. De lo contrario, los sistemas podrian sufrir
interferencias debido a una susceptibilidad electromagnética baja.

SEGURIDAD

Antes de poner en marcha el variador, lea este manual para conocer todas las
posibilidades de su equipo. Si tiene dudas, consulte con el Departamento de
Atencion al Cliente de POWER ELECTRONICS, (902 40 20 70 / +34 96 136 65
57) o cualquier agente autorizado.

Utilice gafas de seguridad cuando manipule el equipo con tensién o con la
puerta abierta.

Manipule y transporte el variador siguiendo las recomendaciones incluidas en
este manual.

Instale el variador siguiendo las instrucciones incluidas en este manual y la
regulacion local.

No deje objetos pesados encima del variador.

Compruebe que el variador se ha montado en posicién vertical y respetando
las distancias minimas de seguridad. No deje caer el variador ni lo exponga
a impactos.

No deje caer el variador ni lo someta a impactos.

Los variadores de la serie SD300 contienen tarjetas electrénicas sensibles a
la electricidad estatica. Utilice procedimientos para evitarla.

Evite instalar el variador en condiciones distintas a las descritas en el
apartado Condiciones Ambientales.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 11
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PRECAUCIONES DE CONEXION

Para el correcto funcionamiento del variador se recomienda utilizar CABLE
APANTALLADO en las conexiones de control.

El cable del motor debe cumplir con los requerimientos descritos en el
manual. Debido al incremento de la corriente de fugas entre los conductores,
el umbral de proteccion de fallo a tierra externo debe ser ajustado in situ.

No desconecte los cables de alimentacion a motor con la tension de
alimentacion conectada.

Los circuitos internos del variador pueden dafarse si la alimentaciéon de
entrada se conecta a los terminales de salida (U, V, W).

No utilice baterias de condensadores para la compensacion del factor de
potencia, supresores de sobretension o filtros RFI en la salida del variador,
podrian dafiarse estos componentes y dafiar el equipo.

Antes de cablear los terminales, asegurese de que la pantalla del teclado del
variador esté apagada y los indicadores de la cubierta frontal también estén
apagados. El variador puede mantener una carga eléctrica de alto voltaje
mucho tiempo después de haber apagado la fuente de alimentacion.

PUESTA A TIERRA

Conecte a tierra el variador y los armarios adjuntos para garantizar que
funcione de forma segura y reducir las emisiones electromagnéticas.
Conecte el terminal de entrada PE solamente a su correspondiente pletina
PE del variador. No utilice el armazén o tornilleria del chasis como la toma de
tierra

Conecte a tierra el chasis del variador a través de los terminales
correspondientemente etiquetados. Utilice conductores apropiados para
cumplir con la normativa vigente en el pais de instalacién. El conductor de
proteccion de tierra debera ser el primero en conectarse y el Ultimo en
desconectarse.

La tierra del motor se conectara al terminal PE del variador y no a la tierra de
la instalacion. Se recomienda que la seccién del cable de tierra (PE) sea igual
o superior al conductor activo (U, V, W).

PUESTA EN MARCHA

Verifique los parametros durante la operacion. El cambio de los valores de
los parametros depende de la carga y de la aplicacion.

Los niveles de tensién y de corriente aplicados como sefiales externas en los
terminales deben ser los adecuados a los datos indicados en el manual. De
otro modo, el variador puede dafiarse.

12  INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD
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MANTENIMIENTO CONDENSADORES

Si el variador permanece sin operar durante un periodo extenso, los
condensadores podrian perder su capacidad de carga. Para prevenir el
deterioro de los condensadores, conecte el equipo sin carga durante 30-60
minutos al menos una vez al afio.

RENUNCIA DE RESPONSABILIDAD DE SEGURIDAD CIBERNETICA

Este producto esta disefiado para conectarse y comunicar informacion y datos
a través de una interfaz de red. El cliente es el Unico responsable de
proporcionar y asegurar continuamente una conexion segura entre el producto
y lared del cliente o cualquier otra red (segln sea el caso). Asimismo, el cliente
establecerd y mantendra todas las medidas apropiadas (como la instalacién de
firewalls, la aplicacién de medidas de autenticacion, el cifrado de datos, la
instalaciéon de programas antivirus, entre otras) para proteger el producto, la
red, su sistema y la interfaz contra cualquier tipo de violacién de seguridad,
acceso no autorizado, interferencia, intrusion, fuga y/o robo de datos o
informacion.

Power Electronics y sus afiliados no son responsables de dafios y/o pérdidas
relacionados con dichas violaciones de seguridad, accesos no autorizado,
interferencias, intrusiones, fugas y/o robos de datos o informacion.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 13
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INTRODUCCION

El SD300 es un variador de velocidad para uso general con un alto
rendimiento. Sobresale en aplicaciones exigentes de carga pesada que
requieren un alto par de arranque y un control preciso. El rango de trabajo dual
(sobrecarga 150% a 50°C en heavy duty y sobrecarga 120% a 40°C en normal
duty) de los modelos IP20 garantiza la compatibilidad en aplicaciones con
cargas normales. Los modelos IP66/NEMA4X garantizan su funcionamiento
incluso en los ambientes méas adversos. El versati SD300 es ideal para
aplicaciones de tratamiento de agua y riego, procesamiento de alimentos y
bebidas, sistemas de ventilacién, manejo de materiales, sistemas de
envasado, textiles, plastico, procesamiento de madera, de hecho, cualquier
aplicacion de uso general donde la maquinaria es automatizada.

Algunas de sus excepcionales caracteristicas son:

. Producto de facil utilizacion, compacto y robusto ofreciendo a los
usuarios ahorros en tiempo y espacio.

. Disefio ahorrador de espacio con montaje lado a lado.

. Las funciones generales de control del motor y las funciones de
proteccion del motor/variador limitan el tiempo de inactividad
inesperado de la maquina.

. Una pantalla incorporada con teclado ofrece funciones de
programacién y operacién. Pantalla LCD remota opcional.

. El puerto de comunicacién integrado y el protocolo Modbus
permiten al SD300 intercambiar datos para la supervisiéon de la
maquina/proceso, el control y el mantenimiento preventivo.

. Funcién paro seguro (STO) por defecto.

14 INTRODUCCION



POWER ELECTRONICS SD300
TABLA DE CONFIGURACION
Y TIPOS NORMALIZADOS
Tabla de configuracion
EJEMPLO. CODIGO: SD305846F
SD3 058 4 6 E
Corriente d -
SERIE Pl Tensionde | Sradode Filtro CEM
(Carga normal) ["!
sp3|spsoof o002 | 2a |4 mﬂf‘%\f’aﬁo 2| P20 | F| Extendido
2 ﬁg\slgg 6 P66 - Estandar
069 | eoa |4 ‘t‘r?fg‘sll’zg

[1] Carga pesada para modelos IP66.

EJEMPLOS DE CODIFICACION:

SD305842F: SD300, 58A, 400Vac, IP20 Grado de proteccion, EMC

extendido.

SD301212: SD300, 12A, 230Vac monofasico, grado de proteccién IP20.

La siguiente figura muestra un ejemplo de etiqueta de designacién:

SD300

SERIAL No.: 30001234586 T

30001234586
MODEL: SD304546 (RTTTAMTIRA

SD304546 :@uz

OUTPUT CURRENT: 45A R
INPUT VOLTAGE: 380/480V x 3 o
INPUT FREQUENCY: 50/60Hz ".)
IP66 POWER ELECTRONICS

Etiqueta de designacion (situada en el panel lateral)

TABLA DE CONFIGURACION Y TIPOS NORMALIZADOS
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Tipos normalizados - 230VAC trifasico

. . SD303022 4
11 75 40 32 SD304022
15 1" 56 46 SD305622 5
22 15 69 60 SD306922 6
1P66 (Solo HD)
. . SD300326 1
0.75 5.0 SD300526
15 8.0 SD300826
22 1" SD301126 2l
4 17 SD301726
55 24 SD302426 3
7.5 32 SD303226
1 46 SD304626 4
15 60 SD306026 5l

16  TABLA DE CONFIGURACION Y TIPOS NORMALIZADOS



POWER ELECTRONICS SD300
Tipos normalizados — 400VAC
0.75 0.4 2.0 1.3 SD300242F [1] 1F
1.5 0.75 3.1 24 SD300342F @
2.2 15 5.1 4.0 SD300542F [ oF
4 22 6.9 55 SD300742F @
55 4 10 9.0 SD301042F @ 3F
7.5 55 16 12 SD301642F 4
1 75 23 16 SD302342F [
15 11 30 24 SD303042F [ 5
18.5 15 38 30 SD303842F [
22 18.5 44 39 SD304442F [ 6
30 22 58 45 SD305842F
37 75 30 61 SD307542F [ 7
45 91 37 75 SD309042F 8
55 107 45 91 SD310542F [
75 142 55 110 SD314042F @ 9
90 169 75 152 SD317042F @
0.4 1.3 SD300146F @ 1
0.75 24 SD300246F [
1.5 4.0 SD300446F @
22 55 SD300646F 2l
4 9.0 SD300946F &
55 12 SD301246F @ 3
75 16 SD301646F &
11 24 SD302446F & 4
15 30 SD303046F @
18.5 39 SD303946F 5
22 45 SD304546F @

[1] EMC clase 3.

TABLA DE CONFIGURACION Y TIPOS NORMALIZADOS
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SD300 POWER ELECTRONICS

Notas:

® Se indica la capacidad maxima aplicable en caso de utilizar un motor estandar de 4
polos (las clases 200 y 400V se basan en 220 y 440V, respectivamente).

® Para la capacidad nominal, las capacidades de entrada de clase 200 y 400V se basan
en 220 y 440V, respectivamente.

® La corriente de salida nominal esta limitada dependiendo de la configuracién de la
frecuencia portadora (Cn.4).

® El voltaje de salida es de 20~40% menor durante las operaciones sin carga para
proteger el accionamiento del impacto del cierre y apertura del motor (modelos de 0.4
a 4.0kW solamente).

® Se admite la clasificacion dual, excepto IP66/NEMA 4X.

18 TABLA DE CONFIGURACION Y TIPOS NORMALIZADOS



POWER ELECTRONICS

SD300

CARACTERISTICAS

TECNICAS

SERIE SD300

Rangos de potencia

ENTRADA Rango de tension

Filtro EMC

Capacidad de sobrecarga

Método de Control
Resolucion de ajuste de
frecuencia

Precision de frecuencia
Patrén VIF

Frecuencia de salida
Par de arranque

SALIDA

Modo de operacion
OPERACION
Ajuste de frecuencia

0.4kW - 2.2kW 230V - Monofésica
0.4kW - 22kW 230V - Trifasica

0.4kW - 90kW 400V - Trifasica

230V: 200-240V Monofasico/Trifasico (-
15%/+10%)

400V: 380-480V Trifasico (-15%/+10%)
C2!'l (Primer entorno)

C3 (Segundo entorno)

150% durante 60seg. (Heavy duty)
120% durante 60seg. (Normal duty) 121
200% durante 4seg. (Heavy duty)

VI/f, Compensacion de deslizamiento,
Sensorless vector, PMSM VC 1

Display: 0.01Hz / Entrada analégica: 0.06Hz
(maxima frecuencia: 60Hz)

1% de la maxima frecuencia de salida
Lineal, Cuadratica, Usuario V/F
0-400Hz (Sensorless: 0-120Hz)
Manual / Automatico par de arranque

Teclado / Terminal / Opcion de comunicacion
seleccionable.

Analégico: -10~10[V], 0~10[V], 4~20[mA] /
Digital: Teclado, Entrada de tren de pulso

[1] Se requiere la opcién del filtro RFI

[2] Solo disponible con grado de proteccién IP20
[3] Consultar con Power Electronics antes de instalar con este tipo de motores.
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POWER ELECTRONICS

SERIE SD300

Funcion de operacion

Terminal
multifuncion
Grado IP66: 5
EDs
Grado IP20: 7
EDs

Entrada

Entrada
analdgica

Tren de pulso

Terminal

colector

abierto

Relé

multifuncion
Salida

Salida

analégica

Tren de pulso

Control PID, Operacion 3-hilos, Limite de
frecuencia, Segundo ajuste, Anti-retroceso y
marcha atras, Transicion comercial, Busqueda
de velocidad, Frenado de potencia, Reduccion
de fugas, Operacion UP-down, Frenado CC,
Salto de frecuencia, Compensacion de
deslizamiento, Re arranque automatico, Ajuste
automatico, Acumulacion de energia, Frenado
por flujo, Modo fuego.

NPN (Sink) / PNP (Source) seleccionable

Funcién: Marcha adelante, Marcha atras,
Reset, Fallo externo, Parada de emergencia,
Velocidad SOG, Multi-referencia, alta, media,
baja, Aceleracion/ deceleracion multi-paso,
alta, media, baja, Frenado CC en parada,
Seleccion segunda placa de motor, Frecuencia
arriba/ abajo, Operacion 3 hilos, Cambio a
funcionamiento normal durante el funciona-
miento PID, Cambio a funcionamiento principal
durante el funcionamiento opcional, Fijacion de
frecuencia analdgica, Parada de
aceleracion/deceleracion, etc. seleccionable

V1:-10~10V, seleccionable V2: 0~10V/I2
4~20mA

0~32kHz, Nivel bajo: 0~2.5V, Nivel alto:
3.5~12V

Salida de fallo

i menos que CC 24V 50mA
dd:v‘;‘;ggg:"” (N.0., N.C.) menos que CA

250V 1Ay que CC 30V 1A

Seleccionable 0~12Vdc/0~24mA Frecuencia,
Corriente de salida, Tension de salida, Tension
de etapa de CC, etc. seleccionable

Méximo 32kHz, 10~12 [V]

20
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POWER ELECTRONICS SD300
SERIE SD300

Disparo por: Sobrecorriente, Emergencia

externa, Corriente de cortocircuito ARM,

PROTECCION

CONDICIONES
AMBIENTALES

Disparo

Alarma

Pérdida momentanea de
potencia

Tipo de refrigeracion

Grado de proteccion

Temperatura ambiente

Temperatura de almacen.

Humedad

Altitud, Vibracion

Localizacion

Presion

Sobrecalentamiento, Imagen de entrada, Tierra,
Sobrecalentamiento de motor, Tarjeta de E/S,
Sin motor, Escritura de parametros, Parada de
emergencia, Pérdida de comandos, Error de
memoria externa, CPU watchdog, Sobretension,
Sensor de temperatura, Sobrecalentamiento de
variador, Disparo tarjeta opcional, Sobrecarga
del variador, Ventilador Fallo operacion Pre-PID,
Freno externo, Baja tension durante operacion,
Baja tension, Seguridad A(B), Entrada
analdgica, Sobrecarga motor.

Pérdida de comando, Sobrecarga, Carga
normal, Sobrecarga del variador, Operacién de
ventilador, Valor de resistencia de frenado, N.°
correcciones en el error de ajuste del rotor

HD por debajo de 15ms (ND por debajo de
8ms): Operacion continua (Para estar dentro de
la tensién nominal de entrada, salida nominal)
HD por encima de 15ms (ND por encima 8ms):
Activar la operacion de reinicio automatico
Ventilacion forzada por aire

IP20/UL Open type (Estandar), UL Enclosed
Type 1 (Opcional), IP66/NEMA 4X (Opcional)
1P20:
HD: -10~50°C (14~122°F)
ND: -10~40°C (14~104°F) [Sin embargo, se
recomienda utilizar una carga inferior al 80%
cuando se utiliza a 50°C bajo carga ligera]
1P66:
HD: -10~40°C (14~104°F)
-20~65°C (-4~149°F)
Humedad relativa por debajo de 90% RH (sin
condensacion)
<1000m, <9.8m/seg? (1G)
Sin gas corrosivo, gas inflamable, neblina de
aceite y polvo, etc. en interiores (grado de
contaminacion 3)
70~106 kPa

CARACTERISTICAS TECNICAS
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SERIE SD300
Certificacion global CE, UL, cUL, RoHS
REGULACION
Tarjetas electronicas Revestimiento 3C2

Control sensorless mejorado

Control sensorless
Se produce un par de arranque de 200% / 0.5Hz y proporciona potencia
robusta en la region de baja velocidad.

La funcién de autoajuste del motor esta optimizada para maximizar el
rendimiento del motor.

200%
150% i & | ~— D.5Hz
| | —— 1Hz
100% | 4%t #— 3Hz
| +— 5Hz
_ 50% | 4% ¥ “— 10Hz
§ 0% | 4t I - 20Hz
|:!Lu "‘.“_" | —m— 30Hz
-50% |38 +— 40Hz
00% J&.\' . | —e— 50Hz
i | —— 55Hz
-150% * W —— B0Hz
Il |
-200% 4
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
Velocidad de operacion (RPM)
SD30ITCC0002BE

Control sensorless

22  CARACTERISTICAS TECNICAS



POWER ELECTRONICS

SD300

Arranque en giro

El SD300 es capaz de realizar reinicios rapidos y fiables. Esta equipado
con un sistema de parada/autoajuste giratorio.

A Fallo de alimentacién
Frecuencia [Hz) »

e »le e e 9

» ] A >4 >4 it
g | i :

Qperacion 5 : Tiempo | Estimacion Regulacion Amleradéni Operacion
Normal § £ ! Bloque SS| Frecuencia ; De Voltaje : ; Normal
85 : ]
Busqueda de : s
Velocidad | -
: Tiempo [s]
A :

Comando de
Operacién

'

SD30ITCCO003AE

Arranque en giro
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DIMENSIONES

Dimensiones variadores IP20

Dimensiones talla 1F

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 1 SD300312F
380~480[V] 3 SD300242, SD300342F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
Wi | W2 | Hi H2 | H3 | D1 A B @ | (kgllb)
68 59 | 180 | 1705 | 5 180 | 45 | 45 | 42 | 12
er) | e | @1 | 6r) | 02) | 61 | 02) | 02) | 02) | @6b)

Dimensiones talla 1F

SD30DTDO013A
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Dimensiones talla 2F

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 1 SD300612F, SD300912F
380~480[V] 3 SD300542F, SD300742F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B 4] (kg/lb)
100 91 180 170 5 140 45 45 42 1.8
(3.9) | 36" | (710 | (6.7) | (0.2) | (5.5) | (0.2") | (0.2 | (0.2 (4lb)

W1
A
2| 2 ¢ '|
| iy
(& @
— o
I|T
@
A e TEEE CEE e
-8
D1 w2

SD30DTDOO14A

Dimensiones talla 2F
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Dimensiones talla 3F

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS

200~240[V] 1 SD301212F

380~480[V] 3 SD301042F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B @ | (kgllb)
140 132 180 170 5 140 4 4 42 2.2
(55) | 62) | 71) | 6.7) | 02) | (55) | 0.2) | (02) | (0.2) | (4.91b)

Iml |H

SD30DTDO015A

Dimensiones talla 3F
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SD300
Dimensiones talla 4
TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 3 SD303022, SD304022
380~480[V] 3 SD301642F, SD302342F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B @ | (kgllb)
160 137 232 | 2165 | 105 140 5 5 B 33
(6.3) | (547) | (91" | (85" | (04) | (55) | (0.2) | (0.2) (7.31b)
w1
2 < A
il _
o : [
|
H Eg |IH_IE l\l\i.l!l!]_ull
] |
P o !
= F (e R
D1 iﬁ— w2

SD30DTDO0Z21A

Dimensiones talla 4
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Dimensiones talla 5

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 3 SD305622
380~480[V] 3 SD303042F, SD303842F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B 4] (kg/lb)
180 157 290 274 11.3 163 5 5 N 48
(7.1) | 6.2") | (11.4") | (10.8") | (0.4") | (64") | (0.2) | (0.2) (10.61b)
w1
2 . A
Ic -+ g
sps00 i )

H1
H

SD30DTD0022A

Dimensiones talla 5
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Dimensiones talla 6

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 2 SD306922
380~480[V] 3 SD304442F, SD305842F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 H1 H2 H3 D1 A B @ (kg/lb)
220 193.8 350 331 13 187 6 6 ; 75
87 | @) |38y | a3 | 05) | 74 | 02) | 02) (15.41b)
Wi
I 8
I ] + —
SD3I00 ?
g
e .
T A= 1k £ 7
D1 Bl w2 |

SD30DTD0023A

Dimensiones talla 6
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H1

Dimensiones talla 7

SD300 POWER ELECTRONICS
Dimensiones talla 7
| TENSION DE ENTRADA | FASES | EQUIPOS |
[ 380~480[V] | 3 | SD307542F |
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 w3 H1 H2 D1 B @ | (kgllb)
275 | 232 | 232 | 450 | 4285 | 284 75 7 2
(108) | 91 | ©1) | (177 | (19) | (11.2) | (0.3) | (0.3) | (57.3Ib)
W1
W2
¢ ]
g !
\
1
&
pre
S SR
m w3

SD30DTD0O026A
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Dimensiones talla 8
| TENSION DE ENTRADA | FASES | EQUIPOS |
[ 380~480[V] | 3 | SD309042F, SD310542F |
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 w3 H1 H2 D1 B @ | (kgllb)
325 | 282 | 282 | 510 | 4865 | 284 75 7 35
(128" | (1147 | (11.17) | 2047 | (190" | (11.2 | (0.3) | (0.3") | (77.2Ib)

SD30DTD0027A

Dimensiones talla 8
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Dimensiones talla 9

| TENSION DE ENTRADA | FASES | EQUIPOS |
[ 380~480[V] | 3 | SD314042F, SD317042F |
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
w1 w2 w3 H1 H2 D1 B o | (kgllb)
325 | 275 | 275 | 550 | 5245 | 309 95 9 43
(12.8") | (10.8) | (10.8") | (21.7) | (20.6") | (12.2") | (0.4") | (04" | (94.8)
-
. 8
[ —— el
B
1% iE[[ﬂ[[IlIlﬂlHﬂIlﬂIlﬂﬂﬂﬂﬂHHHII
L kﬁ 7 M T

SD30DTDO028BA

Dimensiones talla 9
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SD300
Dimensiones variadores IP66
Dimensiones talla 11
TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 3 SD300326, SD300526
380~480[V] 3 SD300146F, SD300246F
DIMENSIONES [mmlpulgadas] PESO
wi | w2 [ H1 [ H2 [ H3 | D1 | D2 [} T T2 | (kgllb)
180 170 257 245 8.2 174 188 45 45 22.3 - 3.7
717 | 6.7) | (10" | (9.6 | (0.3") | (69" | (7.4") | (0.2) | (0.2) | (0.9") (8.2Ib)
2
-
g O O T
Slle
H
T HWE

Dimensiones talla 11

SD30DTDOO16A

DIMENSIONES
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SD300

Dimensiones talla 21

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPO
SD300826, SD301126,
200~240V] 3 SD301726
SD300446F, SD300646F,
380~480[V] 3 SD300946F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
Wi | W2 | HI | H2 | H3 | DI | D2 A | @ | ™ | T2 |(kallb)
220 | 204 | 250 | 241 | 12 | 201 | 215 | 55 | 55 | 223 | 286 | 53
87| ®) | (10 | ©e5) | 05) | 7.9) ] 65) ] 02) ] 02)] 09 | (1. | (12m)
2 w1 e D2
[l o
-
@ C e T2
D300 [r I —=
g T 1 :
1AL o I,
— I 1
,.':;,_w i H
w2 A D1 |
SD30DTDOO17A

Dimensiones talla 2|
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Dimensiones talla 3I

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 3 SD302426, SD303226
380~480[V] 3 SD301246F, SD301646F

DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
A [4] T T2 | (kgllb)

Wi | w2 | Hl | H2 | H3 | D1 | D2
250 | 232 | 328 | 308 | 11 | 227 | 241 | 6 | 6 | 223 | 286 | 9
©98) | ©.1 | (13) | (12) | 04) | 89) | ©5) | 02) ]| 02) | 09) | (1.17) | (19.80)
Ol 12
T1
JolPo]lo|\
f i
L T
SD30DTDO018A

Dimensiones talla 3|
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Dimensiones talla 4l

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 3 SD304626
380~480[V] 3 SD302446F, SD303046F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
W1 | W2 | Hl | H2 | H3 | D1 | D2 A [4) T T2 | (kgllb)
260 | 229 | 400 | 377 | 15 | 246 | 260 | 6 223 | 349 9.6
(10 | (@) | (16) | (15") | (0.6") | (9.7) | (10 | (0.2) | =~ [(0.9) | (1.4) | (21Ib)

TN |
Al

MR

SD30DTDO019A

Dimensiones talla 41
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Dimensiones talla 5l

TENSION DE ENTRADA FASES EQUIPOS
200~240[V] 3 SD306026
380~480[V] 3 SD303946F, SD304546F
DIMENSIONES [mm/pulgadas] PESO
W1 | W2 | Hl | H2 | H3 | D1 | D2 A [4) T T2 | (kgllb)
300 | 271 | 460 | 437 | 16 | 250 | 264 | 6 223 | 445 124
(12) | (10" | (18) | (17") | (0.6") | (9.8) | (10" | (0.2) | =~ [ (0.9) | (1.8) | (28Ib)

— \'I‘ e I\
P == 9 (T
! S ’ IIIIIIEIIHEIEEEIE!Iilﬂllﬂlllﬂllll‘ ‘

w2 LA D1

SD30DTDO020A

Dimensiones talla 5!
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SD300 POWER ELECTRONICS

RECEPCION, MANIPULACION
Y TRANSPORTE

A PRECAUCION

Lea atentamente las siguientes instrucciones para una correcta
instalacion. De lo contrario, el equipo podria resultar dafiado y provocar
dafos personales.

Recepcion y almacenamiento

El variador SD300 se suministra perfectamente embalado y verificado. Si su
embalaje presenta dafios externos, notifiquelo a la agencia de transportes y
a Power Electronics: 902 40 20 70 (Internacional +34 96 136 65 57) o a su
agente mas cercano, en las 24 horas siguientes a la recepcion.

Verifique que la mercancia recibida corresponde con el albaran de entrega,
los modelos y nimeros de serie.

El variador debe almacenarse en un emplazamiento que evite la humedad,
la radiacion solar directa y que tenga una temperatura ambiente situada
entre -20°C y +65°C, humedad relativa <95% sin condensacion. Se
recomienda no apilar méas de dos equipos.

Manipulacion y transporte

A PRECAUCION

Manipule el equipo con cuidado.
De lo contrario, el equipo podria resultar dafiado.

El SD300 se entrega horizontalmente en una caja de cartéon. Retire el
embalaje del variador cuidadosamente. No utilice herramientas
puntiagudas, podrian dafiar el equipo. Tras retirar el embalaje, compruebe
el material de su interior. Verifique que el nimero de objetos incluidos en el

38 RECEPCION, MANIPULACION Y TRANSPORTE
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SD300

paquete sea acorde con el inventario. En caso de recibir material de

repuesto, separelo y guardelo en un lugar seguro. No debe ser expuesto a
vibraciones, caidas o humedad.

V &4

POWER ELECTRONICS

SD30DTDO001A

Desembalaje del variador

Para desembalar, si procede, extraiga cuidadosamente el variador de la
caja. El variador estd embalado con su lado frontal hacia arriba. Eleve
cuidadosamente el equipo y levantelo a su posicién vertical.
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INSTALACION MECANICA

/l\ PRECAUCION

Lainstalacién debe realizarse por personal cualificado.
De lo contrario, puede dafiarse el equipo y el personal.

Antes de la instalacién, aseglrese de que la ubicacion elegida es
adecuada. Debe haber espacio suficiente para adaptar la unidad a las
distancias recomendadas y asegurarse de que no haya obstaculos que
impidas el flujo de aire de los ventiladores.

Condiciones ambientales

Power Electronics recomienda seguir atentamente las instrucciones de este
manual para garantizar un correcto funcionamiento del variador. El
instalador es el responsable de realizar una correcta instalacién para cumplir
las condiciones ambientales del variador, y sera el Unico responsable de
cumplir con la regulacion local. Las condiciones ambientales son:

= Categoria ambiental: Interior / Exterior
= Grado de polucién: PD3
= Tipo de refrigeracion: Estructura  enfriamiento  ventilacion

forzada. Tipo refrigeracion forzada: 0.4~15 kW 200V/0.4~75 kW
400V (excluyendo algunos modelos)

= Temperatura de funcionamiento: HD IP20: -10~50°C (14~122°F)
HD IP66: -10~40°C (14~104°F)
ND: -10~40°C(14~104°F) (3.
Sin hielo, sin congelacion.

= Temperatura de almacenamiento: -20~65°C (-4~149°F)

= Humedad: Humedad relativa inferior al 90% (sin condensacion)

= Altitud / Vibracién: Por debajo de 1,000m, por debajo de 9.8m/s? (1G)

= Presi6n: 70~106 kPa

[1] Power Electronics recomienda utilizar una carga por debajo del 80%
cuando se utiliza a 50°C bajo carga ligera.
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Montaje del variador

Los variadores de velocidad SD300 han sido disefiados para el montaje en
pared o en un panel.

El variador puede calentarse durante el funcionamiento. Instale el variador
en una superficie que sea resistente al fuego o ignifuga y con suficiente
espacio alrededor del inversor para permitir que el aire circule. Aseglrese
de seguir las recomendaciones de espacio indicadas en la secci6n
“Distancias minimas de seguridad”.

Cuelgue la unidad SD300 a través de los anclajes colocados en la parte
trasera de la unidad en una pared o estructura soélida que soporta el peso
de la unidad y las posibles fuerzas generadas por el cableado.

Utilice un nivel para dibujar una linea horizontal en la superficie de montaje
y marque los puntos de fijacion. Luego, taladre los dos orificios de los pernos
de montaje superiores y, a continuacion, instale los pernos de montaje. No
apriete completamente los pernos todavia.

Monte la unidad con los dos pernos superiores y luego apriete
completamente los pernos de montaje. Asegurese de que el SD300 esté
colocado plano sobre la superficie de montaje.

4| spsoo b

o~ ~
SD30ITMO01A
Montaje en pared del SD300
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Nota: la cantidad y las dimensiones de los soportes de montaje varian segin
el tamafio del marco. Consulte la seccion “DIMENSIONES” para encontrar
la informacién que corresponde a su modelo.

Hay un marco opcional para instalaciones especiales. Silo ha solicitado, por
favor consulte las instrucciones de instalacion en la seccién “Marco
opcional”.

Distancias minimas de seguridad

El variador SD300 debe ser instalado en posicién vertical, y fijado
firmemente con sus anclajes de la parte trasera del equipo para evitar
movimientos.

Si el variador se instala dentro de un armario, asegurese de que el aire
caliente que sale del variador es evacuado al exterior. Este aire caliente
podria ser aspirado nuevamente y provocar un sobrecalentamiento al
variador. Para garantizar una correcta ventilacion evite la recirculacion de
aire y mantenga las distancias minimas de seguridad que se indican a
continuacion.

DISTANCIA
[mm/pulg.]

A 100/4”

B 2/0.1”

C 50/2"

SD30DTD0001B

Distancias minimas
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Si desea instalar dos 0 més unidades en una sala técnica o en un armario,
instalelas horizontalmente (no acumular pilas) y respete las holguras
minimas para garantizar un enfriamiento adecuado. Es necesario retirar la
tapa superior utilizando un destornillador y respetando las distancias
minimas de seguridad para asegurar una refrigeracion del equipo adecuada.

SD30ITG00D1B

Instalacion de multiples variadores

0 AVISO

Retire la tapa superior de los variadores cuando estén instalados

horizontalmente.
En caso contrario, los equipos podrian dafiarse y se anulara la garantia.
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Refrigeracion

Las fuentes de calor principales dentro del equipo corresponden con: las
pérdidas en el puente inversor (IGBT), el puente rectificador y el filtro de
entrada.

El variador tiene al menos un ventilador (el sistema de refrigeracién varia
ligeramente dependiendo del tamafio) en la parte inferior y el aire caliente
se disipa a través de rejillas en la parte superior del variador.

SD30DTDO001A

Flujo de aire de refrigeracion en el SD300

Es posible sustituir los ventiladores sin desmontar todo el equipo. Para ello,
desatornille los tornillos de las esquinas del ventilador y desconecte el
conector.
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0 AVISO

Asegurese de que el aire fluya dentro de la sala técnica o del gabinete,
teniendo en cuenta que el aire caliente no puede ser aspirado de nuevo

por el variador.

Flujo aire ventilador

EJEMPLOS.

. Flujo aire: 1F.

Talla 1F
0,4kW-1
0,4/0,8kW-2
0,4/0,8kW-4
Flujo Flujo aire maximo \ Media | 0,31 |
aire [m3/min] | Minimo [ 028 |
. Flujo aire: 2F / 3F.
Talla 2F Talla 3F
0,8/1,5kW-1 2,2kW-1
1,5/2,2kW-2 3,7/4,0kW-2
1,5/2,2kW-4 3,7/4,0kW-4
Flujo Flujo aire maximo | Media | 0,66 |
aire [m3/min] | Minimo | 0,64 |
. Flujo aire: talla 4.
Talla 4
5,5/7,5kW-2
5,5/7,5kW-4
‘ Flujo ‘ Flujo aire méximo 0,98 (34,6 CFM)
aire [m3/min]
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. Flujo aire: talla 5.

Talla 5
11kW-2
11/15kW-4
Flujo aire Minimo 1,45
[m3/min] Nominal 1,55
. Flujo aire: talla 6.
Talla 6
15kW-2
18,5/22kW-4
Flujo aire Minimo 2,85
[m3/min] Nominal 3,15
. Flujo aire: talla 7.
Talla7
30kW
Flujo aire Minimo 2,85
[m3/min] Maximo 3,15
. Flujo aire: talla 8.
Talla 8
37kW
45kW
Flujo aire Minimo 2,85
[m3/min] Nominal 3,15
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Flujo aire: talla 9.

Talla9

55kW

75kW

Flujo aire
[m3/min]
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CONEXIONES DE POTENCIA 7

A PRECAUCION

Lea con atencion las siguientes instrucciones para una correcta
instalacion eléctrica.
De lo contrario, podria causar dafios en el equipo y al personal.

Configuracion basica

Seleccione el equipamiento de seguridad adecuado y realice correctamente
el conexionado para garantizar el correcto funcionamiento del equipo. Una
aplicacién o instalacion incorrecta puede generar un mal funcionamiento del
variador y como consecuencia reducir su vida Util o dafiar sus componentes.
Lea y entienda completamente este manual antes de realizar cualquier
operacion.

variador seleccionado.

Los variadores SD300 estan disponibles
para redes TN, TT o IT (tierra flotante).
Compruebe el numero de serie para
verificar que el equipo ha sido elegido
correctamente.

@ Utilice una alimentacion acorde con el

42 Alimentacion
AC

hT Selecciones los disyuntores o fusibles de

4; acuerdo con la regulacién nacional y local

Disyuntor aplicable. Recomendamos el uso de

74 disyuntores o fusibles especificados para
£ operar con el variador.

. Contactor Instale si es necesario. Cuando esté
magnético instalado, no lo utilice con el fin de arrancar
2*2 (opcional) o detener la unidad.

| %“-‘ Utilice un reactor AC si desea mejorar el
Reactor AC  factor de potencia de entrada de la fuente
& (0pcional) de alimentacion, reducir los armoénicos o

’ suprimir las sobretensiones externas.
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% Instalacion del
SD300

Instale el variador siguiendo las
recomendaciones de este manual sobre
refrigeracion, posicion, distancias minimas,
acceso del cableado y conexion a tierra.

Los reactores DC también contribuyen a
mejorar el factor de potencia y la reduccién

Reactor DC -
(opcional) de armonicos, pero los reactores DC
generalmente se usan en instalaciones con
o mayor capacidad de suministro de energia.
S
Seleccione e instale lo cables a motor de
% acuerdo con las recomendaciones de este
manual y las normas nacionales y locales.
Cables del ylas no S Y
motor Una eleccién e instalacion incorrecta del

cable podria provocar un mal
funcionamiento del filtro CEM y dafios al
motor.

Motor

No conecte condensadores para correccion
del factor de potencia, protectores de
sobretensiones o filtro RFI en la salida del
variador.

Topologia

El principio de funcionamiento del variador SD300 es el de la modulacién
por ancho de pulso (PWM). Variando la tensioén de entrada y la frecuencia
de red, es posible controlar la velocidad y el par de los motores trifasicos de
inducciéon conectados gracias a sus componentes principales: puente
rectificador, bus DC, puente inversor y tarjetas de potencia y control.

El SD300 incluye un gate drive y una placa de control para controlar el
disparo del tiristor del puente de rectificador de diodos, el disparo de los
IGBTs del puente del inversor, la carga suave, la tensién del bus DC y el
rendimiento del motor. Ademas, la tarjeta de control integra los terminales
de interfaz tales como puertos de comunicacion, las entradas y salidas
digitales y analdgicas, la pantalla, etc.
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Terminales de potencia

Los terminales de potencia disponibles muestran en la siguiente figura. Para
la conexion de alimentacion, consulte la seccién “Conexién eléctrica y
cableado”.

PA(+)P2(¥) B
R(L1) ByfE u
s(L2) Y m G
T(L3) — w

N(-) SD30ITC0002A

Ubicacion de los terminales en la placa de control

Terminal de conexion para el reactor de

REACTOR DC CcC

X
=

P2(+) | Mitigacion de armonicos
. N(-) Terminal negativo de tension DC
FRENO DINAMICO B Unidad de freno dindmico integrada
R(L1) | Entrada de tensién de linea AC
FUENTE DE ALIMENTACION | S(L2) (Trifasico, AC 200 ~ 230V)
T(L3) (Trifasico, AC 380 ~ 480V)

Terminales de conexion a motor
(Trifasico, AC 200 ~ 230V)
(Trifasico, AC 380 ~ 480V)

SALIDA AMOTOR

=<|c
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Terminales de potencia IP20

Para acceder a los terminales de potencia, el usuario debe desatornillar
la cubierta inferior como se muestra a continuacion:

SD30ITM0017A

Retirada de la tapa inferior — IP20
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Después, retire la proteccion plastica de los terminales de potencia
presionando las pestafias laterales como se indica en la imagen a
continuacion:

SD30ITM0018A

Retirada de la proteccion plastica

Terminales de potencia en cada talla:

ENTRADA MOTOR
TRIFASICAAC

SD30DTPO004AE

Terminales de potencia en talla 1F
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| Y preawwve,

u W
ENTRADA MOTOR
TRIFASICAAC
SD30DTPO005AE

Terminales de potencia en talla 2F

)

ENTRADA
TRIFASICAAC
SD30DTPOO0GAE

Terminales de potencia en talla 3F
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ENTRADA MOTOR
TRIFASICAAC
SD30DTPO00TAE

Terminales de potencia en tallas 4,5, 6, 7,8y 9

Terminales de potencia IP66

Para acceder a los terminales de potencia, el usuario debe aflojar los
tornillos que sujetan la cubierta delantera y retirarla como se muestra a
continuacion:

SD30ITM0027A
Retirada de la tapa — IP66
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Terminales de potencia en cada talla:

Entrada trifasica CA Motor
SD30DTPO010AE

Terminales de potencia en talla 11

G ) )

=]

'@

)
N_,
k_f/ -
Entrada trifasica CA Motor
SD30DTPO011AE

Terminales de potencia en talla 2| — modelos SD300446 y SD300646
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(0] RLIES2HTLS)
O]

VI

NN

d

Entrada trifasica CA
SD30DTPO012AE

Terminales de potencia en talla 21 — modelo SD300946

Entrada trifasica CA

SD30DTPOO13AE

Terminales de potencia en tallas 3l - 41 - 51
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Conexion eléctrica y cableado

A PRECAUCION

Las siguientes recomendaciones de instalacion son adecuadas para redes
TN y TT. Para redes TI, consulte con Power Electronics. De lo contrario,
podria dafiar el equipo y aumenta el riesgo de lesiones.

Tanto el cableado como las inspecciones periédicas deben ser llevados a
cabo al menos 10 minutos después de desconectar la alimentacién de
entrada. Para retirar la tapa frontal, compruebe que el LED rojo “DC Link”
esté apagado. A continuacion, retire la tapa metélica de los terminales y
compruebe con un multimetro las siguientes medidas:

+  Compruebe que la tension entre las pletinas de salida, U, V, W y el chasis
esté alrededor de OV.

+  Compruebe que la tensién entre los terminales de DC +, - y el chasis esté
por debajo de 30VDC.

Si omite esta recomendacion de seguridad, puede sufrir una descarga eléctrica.

El embarrado de entrada y salida del usuario esta etiquetado de acuerdo
con el siguiente diagrama.

Barra de
conexion*
1
PEJ]R|s | T|Pi|P2|B|N]JU|V|W][PE
- ALIMENTACION  [Reactancia Resistencia A s
ENTRADA DC de frenado
3 FASES + PE U v [w
200-230Vac M
380-480Vac
Entrada 3~
50/60Hz — e PE
El blindaje del cable del motor debe estar conectado al accionamiento y,
adicionalmente, a la tierra de la instalacion
(*) La barra de conexion debe ser retirada al cablear la reactancia de DC. SD30DTPO0O1AE

Conexion del cableado eléctrico
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De manera estandar, los terminales de entrada y salida estan hechos de
cobre estafiado. Si se oxidan antes de su instalacion, las conexiones seran
mal ejecutadas y causaran sobrecalentamiento. Para evitar este efecto,
limpie los terminales y todas las superficies de contacto con etanol y siga la
seccién de cable recomendado.

Use terminales aislados de tipo anillo para conectar los terminales de
potencia.

A PRECAUCION

La tension de linea (alimentacién) nunca debe ser conectada a los
terminales U, Vy W.
Una conexién incorrecta podria causar dafios en el equipo.

Es indispensable que el instalador garantice el correcto cumplimiento de
las normas y regulaciones que aplican a las zonas o paises en los que se
instalaréa el variador.

No utilice bateria de condensadores para la compensacién del factor de
potencia, supresores de sobretension o filtros RFI en la salida del variador,
estos componentes podrian dafiarse o dafiar al propio variador.

Utilice cables apantallado y trenzado de tres hilos y tierra. No use cables de
una sola fase.

Si los ajustes del variador se establecen por defecto (frecuencia de
conmutacion 3kHz), asegurese que la longitud del cable total no exceda:

. 100m (328ft) para cables no apantallados.

. 50m (165ft) para cables apantallados.
Para otro tipo de frecuencias de conmutacién, las longitudes pueden variar.
La caida de tension se calcula usando la siguiente férmula:

Caida tension (V) = [\3 x Resistencia cable (mQ/m) x longitud de cable (m)
x corriente (A)] / 1000
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La frecuencia permitida de la portadora es:

Distancia <50m (165ft) | <100m (330ft) | > 100m (330ft)
Frecuencia permitida portadora < 15kHz < 5kHz < 2.5kHz

Los cables de alimentacion deben tener un grado de corriente suficiente
para evitar un sobrecalentamiento importante del cableado y caidas de
tension. El instalador debe considerar la seccion del cable, el tipo de cable,
el método de enrutamiento y las condiciones ambientales para seleccionar
el cable apropiado. Solo se permite el uso de cables de cobre o de aluminio.

0 AVISO

No supere las longitudes de cable indicadas. Los cables méas largos
pueden causar reduccién en el par del motor en aplicaciones de baja
frecuencia debido a una caida de voltaje o aumentar la susceptibilidad del
circuito debido a la capacitancia parasita, lo cual podria activar los
dispositivos de proteccion de sobrecorriente o resultar en un mal
funcionamiento del equipo conectado al variador.
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Recomendaciones de cableado

Cable &
e mm? AWG
Modelo Métrica | [Kaf*cm/
Nm] RS T uvVv, | RS, | UV,
T W T W
0.4 kW
230V 0.75 kW (’\1'/%5) 2 2 14 14
monofasico 1.5 kW
2.2kW | M4 (1/8%) 35 35 12 12
0.4 kW
0.75 kW M3.5 21~6.1/
15kW | (18) | 02~06 | 2 2 | 1 u
2.2 kW
230V 3.7 kW
trifasico 4kW 35 35 12 12
M4 (1/8°)
S.SKW 6 6 10 10
7.5 kW

11 kW M5 40~102/ 10 10 8 8
15 kW (3/16") 04~1.0 16 16 6 6
0.4 kW
0.75 kW M3.5
1.5kW (1/8°)
2.2 kW 21~6.1/
3.7 kW 0.2~0.6
400V 4 kW .
trifasico 5.5 kW M4 (178)
7.5 kW
11 kW
15 kW M5 40~102/ 6 6 10 10
185kW | (3/16%) 04~1.0
22 kW

[1] Utilice solo el par especificado en los tornillos, de lo contrario podrian producirse dafios.
Los tornillos sueltos pueden causar sobrecalentamiento y dafios.
[2] Los cables deben soportar permanentemente 600V y T2 >75°C.
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Puesta a tierra

Antes de conectar los cables de potencia, asegurese de que el chasis del
equipo y sus armarios adyacentes estén conectados a tierra a través de los
terminales dedicados (PE). Estan etiquetados con la conexién a tierra
apropiada.

TERMINALES DE CONEXION
ATIERRA

SD30DTPO003AE
Ubicacion de los terminales de conexion a tierra

La conexion a tierra del chasis del motor debe estar conectada al variador.
En otras palabras, conecte el conductor de tierra del motor al terminal de
salida PE del variador y no al suelo de la instalacién. Recomendamos que
la seccion transversal del conductor de tierra del motor (PE) tenga al menos
la seccion transversal del conductor activo (U, V, W). Ademads, debe
instalarse siguiendo las recomendaciones indicadas en la sub-seccién
anterior.

Al conectar la tierra, asegurese de que todos los terminales conectados
estén firmemente apretados y protegidos de las fuerzas mecanicas.
Compruebe el par de apriete recomendado en la tabla “Recomendaciones
de cableado”, en esta misma seccion.
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A PRECAUCION

Por razones de seguridad se debe medir la resistencia a tierra de la
instalacion. Debe establecerse antes de la primera puesta en marcha de la
planta y con el variador desconectado.

Se considera responsabilidad del instalador, proporcionar un nimero,
tipo y seccion de cables adecuados para el conductor de tierra de
acuerdo con las caracteristicas del variador utilizado y de la planta para
minimizar la resistencia de tierra, que debe cumplir la regulacién local y
nacional.

Requirementos de instalacion CEM/EMC

Introduccion

La Directiva Europea EMC define la compatibilidad electromagnética
como la capacidad de un aparato, una planta industrial, o un sistema para
funcionar satisfactoriamente en el entorno electromagnético sin que al
mismo tiempo cause perturbaciones electromagnéticas en los aparatos,
planta industrial, o sistemas presentes en ese mismo entorno.

La compatibilidad electromagnética (EMC) depende de dos
caracteristicas principales del equipo: la interferencia electromagnética
(EMI) y la susceptibilidad electromagnética (EMS). Las normas EMC
pretenden asegurar que todos los equipos eléctricos que podrian operar
simultdneamente en el mismo entorno sean compatibles. Eso significa
que lainmunidad frente a interferencias de todos los dispositivos es mayor
que la emisién de interferencias de todos los dispositivos en el mismo
entorno.

Los requisitos de compatibilidad electromagnética para los variadores de
potencia se definen en la norma IEC/EN 61800-3 que se incluye en la
Declaracién de conformidad CE adjunta. En la Unién Europea, la
EN61800-3 tiene prioridad sobre las normas genéricas. El sistema de
potencia en el contexto de esta norma comprende el convertidor, los
cables del motor y el motor. Por lo tanto, el instalador como el maximo
responsable debe seguir las instrucciones de instalacién que se indican
en este manual.
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SISTEMA DE DISTRIBUCION

MEDIA TENSION
RED PUBLIQA RED INDUSTRIAL
BAJATENSION DE BAJATENSION
o~ — — ~ -

I k SEGUNDO ENTORNO I

GITGO006AE
Dependiendo de la ubicacion del equipo, las normas definen cuatro
categorias distribuidas en dos entornos.

. Primer entorno: El primer entorno incluye instalaciones
domésticas. También incluye establecimientos
conectados directamente sin un transformador
intermedio a una red de alimentacién de baja tension,
que alimenta a edificios empleados con fines
domésticos tales como centros comerciales, cines,
hospitales ...

. Segundo entorno: Uso industrial. El segundo entorno
incluye establecimientos distintos de los conectados
directamente a la red puablica de baja tensién, que
alimenta a edificios empleados con fines domésticos.
Por ejemplo, fabricas y otros locales facilitados por su
propio transformador dedicado.
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Definicion de entorno

Los dos entornos se dividen en cuatro categorias C1 a C4 que se resumen
en la siguiente tabla.

PRIMER ENTORNO SEGUNDO ENTORNO
C1 C2 C3 C4

[ Instalacion restringida (' NO S| Sl s
Notas:

[1] Instalacion restringida significa que la instalacion y puesta en marcha
debe ser realizada por personal especializado.

[2] Categoria C4 se aplica sélo a sistemas complejos o cuando los valores
son iguales o superiores a 1.000V o 400 A. La Categoria C4 puede llegar
a alcanzarse ajustando el equipo in situ y aplicando las recomendaciones
EMC.

Cumplimiento del SD300

Los variadores SD300 han sido disefiados para uso industrial (Segundo
Entorno). Para el caso de equipo EMC estandar, se debe instalar un filtro
externo que permite alcanzar la categoria C3. La correcta instalacion
indicada en el presente manual permite cumplir con la categoria C3
definida en la norma IEC/EN 61800-3.

De manera opcional, el variador SD300 con tierra no flotante puede
instalarse en areas residenciales (Primer entorno) mediante la utilizacién
de filtros RFI opcionales que permiten cumplir con la categoria C2.

EI SD300 no es un aparato que se venda al por menor, ni un dispositivo
plug-in ni un aparato mévil, por tanto, es preciso que sea instalado y
puesto en marcha por personal cualificado. Por esta razén, nunca debe
requerir categoria C1.

El SD300 con configuracién de tierra flotante puede ser instalado en
entornos industriales con redes IT (Segundo Entorno). Los equipos con
EMC Extendido cumplen con C3 (Segundo entorno). En el caso de los
quipos con Estandar EMC, debe instalarse un filtro externo si se requiere
alcanzar la categoria C3.
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Recomendaciones EMC

Para ajustarse a la directiva EMC, es necesario que se sigan las
siguientes instrucciones de la forma mas estricta posible. Siga los
procedimientos de seguridad usuales cuando trabaje con equipos
eléctricos. Todas las conexiones eléctricas al filtro, variador y motor deben
realizarse con técnicos eléctricistas.

1.

Compruebe la etiqueta de clasificacion del filtro para asegurar que
la corriente, voltaje y nimero de referencia son correctos.

Para obtener mejores resultados, el filtro debe situarse lo mas
cerca posible del suministro principal de la caja de cables,
normalmente detrés de la caja de interruptores o del interruptor de
alimentacion.

El panel posterior de la envolvente del panel de cables debe estar
preparado para las dimensiones del montaje del filtro. Asegurese
de eliminar la pintura, etc. de los agujeros del montaje y del area
frontal del panel para asegurar la mejor puesta a tierra del filtro.
Monte el filtro de manera segura.

Conecte la alimentacion principal a los terminals del filtro marcados
como LINE, conecte cualquier cable al punto de tierra
proporcionado. Conecte los terminales del filtro marcados como
LOAD a los cables de entrada principales (acometida) del variador
utilizando longitudes cortas y cables de tamafio adecuado.
Conecte el motor y cologue los nucleos de ferrita (output chokes)
lo més cerca posible del variador. El cable blindado o apantallado
se debe utilizar en conductores de 3 fases trenzados solo dos
veces a través del centro del nacleo de ferrita. Debe asegurarse la
conexion a tierra del conductor tanto al variador como a los
terminales del motor. El apantallamiento debe conectarse a tierra.
Conecte los cables tal y como se indica en la seccién de
“Recomendaciones de cableado”, dentro de la secci6on de
Conexiones de Control.

Es importante que todas las longitudes de los cables se mantegan los mas
cortas posibles y que los cables de la acometida eléctrica y los de salida
a motor se mantengan separados.

CONEXIONES DE POTENCIA 65



SD300 POWER ELECTRONICS

ENVOLVENTE METALICA |

SERIES ((Estandar)

Fig 1

—— I L — 2
=t iy "PA
CABLE APANTALLADO
-

FILTRO VARIADOR

FLTROSINTERNOS  p==----y ENVOLVENTE METALICAT

VARIADOR T ceereaTaLaee

Conexion

Para cumplir la categoria C3, se recomienda utilizar cables de motor
trenzados y apantallados. Las recomendaciones de cableado e
instalacion se incluyen en las secciones anteriores: “Conexién Eléctrica y
Cableado”, “Puesta a Tierra” y “Requirementos de Instalacion CEM/EMC”.

En cables apantallados se recomienda conectar la pantalla del cable
haciendo contacto de 360° tanto en el armario del variador como en la
caja de conexiones del motor. Por ejemplo, se puede instalar
prensaestopas EMC como los que se muestran en la figura siguiente

VARIADOR MOTOR

PRENSAESTOPAS

PANTALLA CABLE METALICO CEMEMC

CAJA CONEXIONES MOTOR

PANTALLA CABLE

ARMARIO VARIADOR

PRENSAESTOPAS
METALICO
CEWEMC

CABLE A

MOTOR
APANTALLADO

VFDTGOO1AE

Correcto apantallamiento cables salida a motor
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Se recomienda el uso de cable apantallado para las sefiales de control,
asi como seguir las recomendaciones incluidas en el apartado
“Recomendaciones de Cableado”.

A PRECAUCION

Seleccione el sistema de comunicacién y control de acuerdo al
entorno EMC del variador. De lo contrario, podrian producirse
interferencias en la instalacién debidas a un nivel EMS bajo.

Protecciones
Funcion de paro seguro — STO (Safe Torque Off)

La funcion de Paro Seguro permite deshabilitar la salida del variador,
impidiendo de este modo que el motor genere par.

La funcion Safe Torque Off cumple con EN ISO 13849-1 PLd y EN 61508
SIL2 (EN60204-1, categoria de parada 0). Esta caracteristica es estandar
y permite cumplir con las normas de seguridad actuales. Consulte el punto
“Funcién paro seguro - STO (Safe Torque Off)” en la seccién
“CONEXIONES DE CONTROL” para obtener mas informacion.

Proteccion de fuga a tierra

El variador dispone de un software interno que protege el motor y el
variador frente a desequilibrios en la corriente de entrada y de salida.

Esta funcion no esta destinada a la proteccion frente a contactos directos
o indirectos de personas o frente a incendios, por lo que se ha de disponer
de una proteccion externa que asegure un rapido corte del suministro
frente a una derivacion a tierra. El variador SD300 puede trabajar con
protecciones diferenciales Tipo B si es necesario. Los filtros CEM/EMC y
las longitudes de los cables del motor incrementan las Corrientes de fuga
a tierra, por lo que el rango de proteccién estara configurado en funcién
de las condiciones de la instalaciéon. Para mas informacion, consulte con
Power Electronics.
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Cortocircuito
La siguiente tabla muestra los valores de tension y corriente de fusibles y
disyuntores.
2 ° S s |8 | e
5= s ST | Sz ST &=
£ | £ | §E £=X 8 £=
<3 > .g - o .g = o
o 2 o 2 o
230V 075 kW 10 1.2 10 4 8.67
monofasico 15 0.88 14 3 13.05
1.5 kW
22 kW 20 0.56 20 13 | 1845
04 kW 10 1.2 10 4 8.67
0.75 kW
1.5 kW 15 0.88 14 3 13.05
2.2kW 20 0.56 20 18.45
230V
titssico | o 2 03 | 30 | ¥ | 235
5.5 kW 50 0.3 34 1.6 32
7.5 kW 63 0.22 45 | 1.25 43
80 0.16 64 | 0.95 61
11 kW 600
15 KW 100 0.13 79 0.7 75
04 KW 10 4.81 4.8 16 4.27
0.75 kW
1.5 kW 3.23 75 12 6.41
2.2kW 15 2.34 10 8 8.9
400V 3.7 kW 2 1.22 15 5.4 132
trifasico 4 KW 32
5.5 kW 1.12 19 3.2 17
7.5kW 35 0.78 27 25 25
11 kW 50 0.59 35 1.9 32
15 kW 63 0.46 44 14 4
18.5 kW 70 0.4 52 1 49
22 kW 100 0.3 68 0.7 64
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Proteccion térmica del motor

El variador incluye una proteccién térmica basada en los parametros de
rendimiento del motor que calcula matematicamente la capacidad de
calentamiento restante en el motor. Cuando esta capacidad se reduce por
debajo de los limites, el variador detiene automéaticamente el motor. La
sensibilidad del modelo térmico puede ajustarse en los parametros de
programacion.

Otras

El variador implementa protecciones adicionales del motor y del variador,
tales como hueco de tension, rearranque en giro, tension de entrada y
salida alta y baja, y/o sobrecarga y subcarga de la bomba entre otros.

Resistencia de freno dinamico

& PRECAUCION

No toque la Resistencia de frenado durante el funcionamiento del
variador. Puede estar muy caliente (méas de 150°C).

Un freno dindmico permite controlar la energia regenerada. El freno
dindmico activa un IGBT para descargar el bus de DC sobre resistencias
externas cuando la tensién DC supera un valor preestablecido.

Los equipos SD300 llevan integrado de serie el freno dindmico. El usuario,
Unicamente deberd conectar una resistencia entre los terminales P2 y B de
la tarjeta de potencia (ver seccion “Terminales de potencia”).

» . 100% 150%
Modelo :::;'g: ((\j;; S:ﬁ:if:?k\?;)l Frenado Frenado
Q W Q | w
SD300312F, SD300326 0.4 400 | 50 | 300 | 100
SD300612F, SD300526 0.75 200 | 100 | 150 | 150
SD300912F, SD300826 1.5 100 | 200 | 60 | 300
SD301212F, SD301126 230 22 60 | 300 | 50 | 400
SD301726 4 40 | 500 | 33 | 600
SD303022, SD302426 55 30 | 700 | 20 | 800
SD304022, SD303226 75 20 | 1000 | 15 | 1200
SD305622, SD304626 11 15 | 1400 | 10 | 2400
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A 5 100% 150%
Modelo :ﬁ?rsalg: (‘\1;; S:ﬁ:;fra?k\?\f)l Frenado Frenado

Q W Q W

SD306922, SD306026 15 11 12000 | 8 | 2400

SD300242F, SD300146,

SD300146F 0.4 1800 | 50 | 1200 | 100

SD300342F, SD300246,

SD300246F 0.75 900 | 100 | 600 | 150

SD300542F, SD300446,

SD300446F 15 450 | 200 | 300 | 300

SD300742F, SD300646,

SD300646F 2.2 300 | 300 | 200 | 400

SD301042F, SD300946,

SD300946F 4 200 | 500 | 130 | 600

SD301642F, SD301246,

SD301246F 55 120 | 700 | 85 | 1000

SD302342F, SD301646,

SD301646F 400 75 90 | 1000 | 60 | 1200

SD303042F, SD302446,

SD302446F 1 60 | 1400 | 40 | 2000

SD303842F, SD303046,

SD303046F 15 45 | 2000 | 30 | 2400

SD304442F, SD303946,

SD303946F 18.5 35 | 2400 | 20 | 3600

SD305842F, SD304546,

SD304546F 22 30 | 2800 | 20 | 3600

SD307542F 30 16.9 | 6400

SD309042F 37 16.9 | 6400 12| 5550

SD310542F 45 114 | 9600

SD314042F 55 11.4 | 9600 8 | 8250

SD317042F 75 84 |12800| 6 11250

Notas:

. Los valores de las resistencias de frenado que aparecen en la tabla son los
valores minimos recomendados. Para un célculo personalizado y ajustado a
su aplicacién, péngase en contacto con Power Electronics.

. La resistencia de frenado debe ser no inductiva.

. Para la conexi6n del sensor al variador se recomienda el uso de cable
apantallado.

. La longitud méxima de cable recomendad entre el variador y la Resistencia

externa de frenado es de 20m. Para otras configuraciones, contacte con
Power Electronics.
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CONEXIONES DE CONTROL

Recomendaciones de cableado

Antes de planificar la instalacion, lea atentamente y entienda las siguientes
recomendaciones. El cableado en paralelo debe ser evitado, y la distancia
entre los cables de control y de potencia debe ser maxima. Se recomienda
cablear los cables de control de tensiones distintas en portacables, soportes
o conductos separados.

Es recomendable utilizar el cable apantallado para todo el cableado de
datos, sefial o control que saldan del variador, con el apantallamiento
adecuado a tierra. Para asegurar un blindaje eficaz, se recomienda incluir
en el panel de metal delantero de la placa de control del SD300, abrazaderas
de blindaje EMC que aseguran una unién eficaz de blindaje de 360°.

PRESILLA CEM 10CM MAX

CONEXION PANTALLA

PANTALLA
CABLE DE CONTROL

CABLES DE CONTROL
APANTALLADO SD7FRDTG0004BE

Apantallamiento de cables

Los cables para sefiales digitales deben estar conectados a tierra en ambos
extremos del cable (cuando no hay diferencia de potencial entre los
equipos). Es recomendable utilizar cables apantallados independientes para
sefiales digitales y analdgicas. Cuando se utilicen sefiales analégicas
multiples no use el mismo retorno para todas. Si utilizando sefiales
analdgicas aparecen bajas interferencias, desconectar el apantallado de
uno de los cables. Consulte la seccién “Seccion de cable recomendada”
para conocer las especificaciones del cable y el ajuste recomendado.

CONEXIONES DE CONTROL 71



SD300 POWER ELECTRONICS

Aunque las tarjetas de control estén galvanicamente aisladas, por
seguridad, es recomendable no modificar el cableado mientras el equipo
esté conectado a la alimentacion.

A ADVERTENCIA

Los cambios de cableado de control o puentes se deben realizar
después de conectar la alimentacion de entrada y después de
comprobar el voltaje de DC se descarga con un medidor (por debajo
de 30VDC). De lo contrario, puede recibir una descarga eléctrica.

Acceso cables de control

Los cables de control deben conectarse a los terminales de control ubicados
debajo del display de siete segmentos. Presione la pestafia en el lateral

derecho de la tapa de los terminales para retirarla, como se indica a
continuacion:

SD30ITM0019A
Retirada tapa terminales de control
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Descripcion de los terminales de la tarjeta de

control

La tarjeta de control del variador integra interruptores y terminales de
conexion. Estos varian dependiendo del grado de proteccién del equipo.

Las siguientes figuras muestran el esquema de terminales:

5o P1(FX) Terminal Resistor $:5-
oo P2RY) 'S:Vﬁ E? inal de entrad
P Terminal de entrada
iilrada, s o P3 (BX) SWi ON OFF [ Comunicacion RS4g5
(Valorpor o= PARST) Salida /56
defecto) > P5 (Spd-L) Analogica o
oo PG (Spd-M) S F? ¢ Salida Analégica
o) P (Spd-H) 0 VO 0-10V/0~32 mA
A, CM o TO
Secuencia Salida de Pulsos
Terminal Comin 0~32kHz
Tgminal de Potencia para el ajuste de Frecuencia
o / 12V 100mA ’ ! '%ﬁmemacién
( 5 V1 3
\P t’ A{'usle de Frecuencia (Voltaje) Extema 24V
‘\ 0V~100mA at
b CM . — . " "
Entrada 'S i i Entrada Analdgica ; Terminal multifuncion
Analégica® Torminal Coman | °9 1Y (Colector abierto)
— 2 SW2 “ 4HEG
Q gﬁ%ﬁ&?ﬁgﬁﬂﬁ'a Terminal Comin
20mA
g
A|uste de Frecuencia (Tren de Pulsos)
0~32kHz
Funcion de sc R
Seguridad /o SA Salida de Sefial de Error %.) c1
oo SB olo ¢ B1

SD30ITCO003BE

Conexién de los terminales de control en el variador IP20 en tallas 1F, 2F,

3F,4,5y6
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Entrada Multi-funcion
Defecto:
FX —a5 ¢ P1
RX oo 9 P2
BX a5 $P3
RST =5 ¢ P4
Spd-L 55 $P5
Spd-M L cc $P6
Spd-H —== $P7
$ CM
p VR
Entrada Analogica p V1
CcM
{=—e2
Entrada de Puso - 4Tl
Funcién de Seguridad

Resistencia terminal
Sw4

SW1 -
ON OFF

Cm
PNP NPN
Salida

Analogica
Sw3 [
10 VO

S-¢
St¢

SGe

RS-485

AOQ149 = Salida Analogica 1

Defecto: Frecuencia

AO2 ¢~ Salida Analogica 2

Defecto: Frecuencia

L TO ¢ Salida de Pulso

P24 ¢

sw2
v

Entrada
Analogica

Defecto: Frecuencia
24V de Potencia

! p— Salida Multi-funcién

b Salida de colector abierto
Defecto: Run

Salida Relé 1
Defecto: Fallo

P Salida Relé 2
p—» Defecto: Fallo

SD30ITCO003CE

Conexion estandar terminales de control en variadores 1P20

entallas 7,8y 9

Las entradas digitales pueden configurarse de forma individual o conjunta.
Las entradas analdgicas pueden configurarse como comparadores.

Nota: la cubierta frontal de los terminales de control puede retirarse para
facilitar la conexion.
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Las siguientes figuras muestran los terminales de control para variadores

1P20 por tallas:

=]

Paso 5Smm

TB2

Terminales estandar de control para variadores IP20 en tallas 1F, 2F, 3F, 4,
5y6

oo I Y I Y )
TB2
C1 al EG || sA SC || 24 P1 P2 || P3 CM|[AO2( T cM

SD30DTC0001B

SD30DTCO002AE

Terminales estandar de control para variadores IP20 tallas 7, 8 y 9

La siguiente figura muestra los terminales de control para variadores 1P66:

TB1
HE OO nann
TB3

Paso 5Smm

BEERE ‘.
TB4
[e}] EG 24 P1 P2 .

SD30DTCO001AE

TB2

Terminales estandar de control para variadores |IP66
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Los terminales de control se describen en la siguiente tabla:

SENAL PIN | DESCRIPCION
P1 Entrada multifuncién configurable. Valor por defecto: FX.
P2 | Entrada multifuncién configurable. Valor por defecto: RX.
P3| Entrada multifuncién configurable. Valor por defecto: BX.
ENTRADAS P4 | Entrada multifuncion configurable. Valor por defecto: RST.
DIGITALES P5 | Entrada multifuncion configurable. Valor por defecto: Spd-L.
P6 [ | Entrada multifuncion configurable. Valor por defecto: Spd-M.
P71 | Entrada multifuncion configurable. Valor por defecto: Spd-H.
CM | Terminal comUn para las entradas y salidas digitales y analogicas.
af Terminal multifuncion (Colector abierto). 26VDC, <100mA. Valor
por defecto: Run.
EG Contacto a tierra comun para un colector abierto (con fuente de
alimentacion externa)
24 | Alimentacion externa de 24V. Corriente de salida maxima 150mA.
A1
SALIDAS A2 12
DIGITALES Salida de sefial de fallo. Envia sefiales de alarma cuando se
activan las caracteristicas de seguridad del inversor (AC 250V
<1A, DC 30V < 1A).
c1 - Condiciones de fallo: se conectan contactos A1 y C1
(conexion abierta B1y C1)
- Funcionamiento normal: los contactos B1 y C1 estan
conectados (conexion abierta A1y C1)
B1
B2

[1] Solo disponible en variadores I1P20.
[2] Solo afecta a los equipos entre 30-75kW.
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SENAL PIN | DESCRIPCION
Terminal de potencia utilizado para configurar o modificar una
VR referencia de frecuencia a través de una entrada de tension o
corriente analdgica. Tension y corriente de salida maximas: 12V /
100mA, Potenciémetro: 1~5kQ.
Configura una referencia de frecuencia de entrada de tension
V1 analdgica.
- Unipolar: 0 ~ 10V (méx. 12V)
ENTRADAS - Bipolar: -10 ~ 10V (max. £12V)
ANALOGICAS Entrada configurable entre tensién y corriente usando el
12 interruptor SW2. (0~10V (méx. 12V) / 4~20mA (méax. 24mA,
Resistencia de entrada: 249Q)).
Ajuste de Frecuencia (Tren de Pulsos) 0~32kHz.
- Nivel bajo: 0-0.8V
mm - Nivel alto: 3.5-12V
En variadores IP66, esta entrada se comparte con el terminal P5.
La entrada se ajusta entonces en el parametro In.69 como Tl para
que se pueda usar como tren de pulsos.
A0 Salida analégica configurable en tension y corriente (max.
12V/10mA) / 0~20 mA (max. 24mA)).
SALIDAS Salida de pulsos 0~32kHz y 0-12V. Puede conectarse
ANALOGICAS |\, | directamente a otro variador SD300 sin necesidad de ninguna
resistencia.
En variadores IP66, esta salida se comparte con el terminal Q1.
S-
COMUNICACION sG Puerto de comunicaciones RS485 con protocolo Modbus de hasta
RS485 115200 kbit/s.
S+
SC | Laentrada Safe Torque Off (STO) esta disponible por defecto. Se
SA utiliza para bloquear la salida del inversor en una emergencia.
Basado en dos relés NC SAy SB. (24VDC, <25mA.) Condiciones:
STO - Funcionamiento normal: Los terminales SA y SB estan
SB conectados al terminal SC.
- Bloque de salida: Uno o ambos terminales SA y SB pierden la
conexién con el terminal SC.

[1] Solo disponible en variadores I1P20.
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Conexion de senales de salida de pulsos en
variadores IP66

En variadores IP66, la sefial de salida de pulsos se comparte con el
terminal Q1. Este terminal debe configurarse como TO en el parametro
G6.33 y se deben realizar las conexiones siguientes para utilizarlo como
salida de tren de pulsos:
. Conectar una Resistencia de 1/4W, 560Q entre los
terminales VR y Q1.

. Conectar los terminales EG y CM.

Seccion de cable recomendada

Las caracteristicas de cable recomendadas se resumen en la siguiente
tabla. La longitud de cable de la entrada de seguridad no debe exceder
30m.

Tamaiio de cable recomendado [mm?]
Tipo de (AWG) Tornillo Par
Terminal Terminal no Terminal [N.m]

Crimpado Crimpado

P1-P7,CM

AO2 02~
Qf 0.75 (18) 0.5(20) M2 (1/32°) 025

S+,5-,SG
A1,B1, C M2.6
262 1.0(17) 15(15) (352) 04

78 CONEXIONES DE CONTROL



POWER ELECTRONICS

SD300

Interruptores de control

Hay cuatro interruptores de control, uno para la seleccion de modo
PNP/NPN, otro para la resistencia del terminal y dos para sefiales
analdgicas. Se describen en la siguiente tabla.

INTERRUPTOR OPCIONES DESCRIPCION
Sw1 PNP /NPN PNP / NPN |Interruptor de seleccion de modo NPN/PNP
SW2 ENTRADA VI Interruptor de seleccion de tension/corriente del
ANALOGICA terminal de entrada analdgica
SW3| SALIDA ANALOGICA | 10/VO Inter_ruptor de §elecmoq d_e tensién/corriente del
terminal de salida analégica
RESISTENCIA DEL Interruptor de seleccion de resistencia de
SW4| " TERMINAL ONJOFF | e minacion

Funcion paro seguro - STO (Safe Torque Off)

La funcion STO se define como sigue:

La Potencia, que puede causar rotacién, no se aplica al motor. El variador
no proporcionara energia al motor, que pueda generar par.

En motores trifdsicos asincronos, significa obtener la alimentacién de
corriente alterna al estator.

Esta funcion se incluye de serie en los variadores SD300 y equivale a una
Parada de Emergencia de Categoria 0 de acuerdo a la norma IEC 60204-1.
Cuando el variador esté funcionando y se active la funcién STO, el motor se
detendra por inercia.

La funciéon STO del SD300 permite alcanzar dos niveles de seguridad para
la funcion de paro seguro. El nivel de integridad de seguridad SIL2 (PLe)
requiere el uso de una fuente externa SELV/PELV 24Vpc, boton de
emergencia y un relé de seguridad certificado SIL2 con retroalimentacion.
Para la integridad de la seguridad, nivel SIL1 (PLc) se requiere solamente
un botén externo.

Utilizando esta funcién se pueden realizar de forma segura trabajos de

limpieza, mantenimiento o emergencia en partes no eléctricas del equipo sin
necesidad de desconectar la alimentacion del mismo.
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Una vez realizado el estudio de cada aplicacion y la evaluacion de sus

riesgos, el instalador debe elegir la funcién de seguridad que necesite y el
nivel de seguridad.

La funcién de entrada de seguridad cumple EN ISO 13849-1 PLd y EN
61508 SIL2 (EN60204-1, categoria de parada 0).

CIRCUITO DE ENTRADA REDUNDANTE ALIMENTAGION
PRINCIPAL

A Circuito
) O s ey :I—;E [ -
v control |

------- Qrevrreee —**L]\ ,( Gate

i drive
RELE DE SEGURIDAD v
(veniddo por separado)

AN

SD30DTCO004AE

Circuito de funcion de entrada segura
& PRECAUCION

La funcién de Paro Seguro (STO) no desconecta la alimentacién
principal ni la auxiliar. Con la funcién STO el variador desconecta la
alimentacion del motor. Para realizar tareas de mantenimiento
eléctricos se tendra que aislar el variador. Se ha de tener especial
cuidado con los conductores activos dentro del variador. De lo contrario,
podria provocar dafios en el equipo y al personal.

No uselafuncién de Paro Seguro (STO) como paro normal del variador.

Segun la EN 60204-1 no se permite el re arranque automatico después
de una parada de emergencia. Por esta razén, el control de la maquina
debe evitar un arranque automatico después de la parada de
emergencia.
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PUESTA EN MARCHA

A PRECAUCION

La puesta en marcha del equipo solo debe realizarse por personal
cualificado. Lea atentamente y siga las instrucciones de seguridad en
las primeras paginas de este manual. Omitir las instrucciones de
seguridad puede causar lesiones o la muerte.

Asegurese de que no hay tension presente en los terminales de
alimentacion de entrada y no se puede conectar ningin voltaje al
variador inadvertidamente.

Este apartado no incluye todas las tareas a realizar durante la puesta
en marcha del equipo. Siga las regulaciones locales y nacionales.

Siga los siguientes pasos para una correcta puesta en marcha:

Verificar la compatibilidad de las protecciones aguas arriba
(interruptores automaticos, fusibles, etc...) que pudieran causar una
parada inesperada durante la carga suave.

Verificar que la tensién de alimentacién es compatible con los rangos de
tension del variador. De lo contrario el variador puede verse dafiado.

Conecte los cables de entrada, PE y salida, y verifique que el
conexionado y par de apriete sea correcto.
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|
v

Verificar que las tapas de proteccién estan colocadas.

Verificar los cables de control, y sefiales analégicas y digitales, las
funcionalidades (STO). Libres de potencial.

Verificar el funcionamiento en modo remoto y local.

Conectar la alimentacion de entrada.

Verificar que el display esta encendido y ajustar los parametros de
control.

\ 4

Comprobar las tensiones de linea con el display.
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l
v

Arranque el variador sin el motor conectado pulsando el botén “RUN” del
display.

Verificar que los ventiladores se ponen en funcionamiento y giran de
manera suave. Comprobar que no hay ningun obstaculo que pueda
reducir la refrigeracion del equipo.

Conectar el motor y comprobar su sentido de rotacion.

Verificar que el equipo sigue los parametros establecidos de velocidad,
corriente, etc.
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MANTENIMIENTO

Los variadores SD300 contienen avanzados elementos semiconductores. No
obstante, la temperatura, humedad, vibraciones y los componentes
desgastados pueden afectar a su rendimiento. Para evitar cualquier posible
irregularidad, se recomienda realizar inspecciones periddicas.

Refrigeracion
Se puede sustituir el ventilador sin desmontar todo el equipo. Para ello,
desenrosque los tornillos y desconecte el conector.

La siguiente imagen muestra la tasa de uso del ventilador estandar. El nivel
de reemplazo se puede ajustar en el parametro Pr.87.

Sefal de marcha
del variador

Tiempo [s]

Ratio de uso
del ventilador

Pre7

Tiempo [s]

Advertencia
del ventilador

E1 tiempo de funcionamiento estandar del ventilador es de 50000 11eMPo (€]
horas, y el nivel de sustitucion del ventilador (parametro Pr87)

debe ajustarse segin el entomo
SD30ITCCO001BE

Tasa de uso del ventilador
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Advertencias

. Asegurese de quitar la potencia de entrada mientras realiza el
mantenimiento.

. Aseglrese de llevar a cabo el mantenimiento después de
comprobar que el condensador de enlace de DC se ha
descargado. Compruebe que la tension entre los terminales de
DC +, - es inferior a 30V DC. Los condensadores del bus en el
circuito principal del variador pueden cargarse incluso después
de apagar la alimentacion.

. La tensién de salida correcta del accionamiento solo se puede
medir utilizando un medidor de voltaje eficaz (RMS). Otros
medidores de voltaje, incluyendo los medidores de voltaje digital,
probablemente mostraran valores incorrectos causados por la
tension de salida PWM de alta frecuencia del variador.

Inspeccion Rutinaria

Es necesario realizar inspecciones periodicas del variador. Las frecuencias
de realizacion de las tareas mostradas en la tabla debajo son
recomendadas, los tiempos indicados dependen de las condiciones de
trabajo en cada caso.

Las tareas con recomendacién mensual deben realizarse, al menos, cada
tres meses.

Aseglrese de comprobar los siguientes puntos antes de proceder a
manipular el variador:

Las condiciones del lugar de instalacién.
. Las condiciones de refrigeracién del variador.
. Vibraciones excesivas en el motor.
. Calentamiento excesivo.
. Valores de corriente en el display normales.

La siguiente tabla resume las tareas de mantenimiento que deben realizarse
de forma mensual, anual y bianual.
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< Frecuencia
s 3 Método d Inst t
= 8 . = o étodo de o nstrumento
g 1 Inspeccion 3 .E’ ,E inspeccion Criterio de medicion
42 § = =
CONDICIONES AMBIENTALES
Temperatura: HD
IP20: -10~50"C
(14~122°F) / HD
¢ Son adecuadas la lgffml‘o;;‘?,& _ |Termémetro,
temperatura ambiente | o Visual 10~40°C " |Higrémetro,
?
y la humedad? (14~104°F). Grabador.
» Humedad: Inferior
S 95% sin
2 condensacion.
MODULO
g?c?l); ;lg:g:;?r?allg ‘ [ ‘ ‘ ‘Visual y auditivo. |No hay anomalias.
TENSION DE ALIMENTACION
- Son normales Ia Mida la tension Los valores estan
tcensién de entrada o entre fases R/S/T |dentro de los Tipos | Multimetro
salida? y enel bloque de  |Normalizados (ver |digital.
) terminales. seccion 2).
TODOS
Desconecte la
unidad y los
terminales R/S/T/
3 Prueba Megger (entre U, luego mida )
‘s | los terminales de o entre cada Més de 5MQ Megger tipo
£ |entrada/saliday el rerminal v el 500V
% terminal de tierra) na'y &
= terminal de tierra
3 usando un
(5] Megger.
¢Hay alguna parte o Apngte todos los Sin anomalia.
suelta? tornillos.
SL;; i:;?;ﬂ;ﬂz:ﬁocoon 0 Inspeccion visual. |Sin anomalia.
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< Frecuencia
3 Método d I
= 8 . = » todo de o nstrumento
52 s 2 "% 2 inspeccion gt de medicién
a2 é z §
CONDUCTOR/ CABLE
¢ Esta oxidado el o
conductor? Comprobacion Sin anomalia
¢ Esta dafiado el o visual. ’
revestimiento de cable?
TERMINAL
¢Hay algun dafio Comprobacion . .
visible? ‘ ‘ ° ‘ visual. Sin anomalia.
CONDENSADOR CORRECTO
= ﬁqu do()l)ss’?wan fugas de o Comprobacion Sin anomalia.
S ? . ;
S| Estan bien fados los V|§ual. . Capagldad \ Instrumeqto
= ines? o Mida Ia_capamdad superior al $5 % |para njedW la
% ESe observa alguna con un instrumento |de la capacidad |capacidad.
3 dilatacién o retraccion? | ° adecuado. nominal.
S | CONTACTOR
¢ Se escucha algln Comprobacion
ruido tipo tableteo? o auditiva. Sin anomalia
¢ Esta dafiado el Comprobacion ’
contacto? o visual.
RESISTENCIA DE FRENADO OPCIONAL
¢ Hay algun dafio? o Inspeccion visual.  |Sin anomalia.
Desconecte un lado Debe estar enire EAUIFT/E "
. iy . el +/- 10% del igita
Verifique desconexion. o ﬁ-.mlt?naqect(rjg un valor nominal de | analégico
) resistencia.
CHEQUEO DEL FUNCIONAMIENTO
>
B |¢Hayalgin desequilibro Mida la tension La tension entre
€ § entre las fases de la o entre los terminales |fases es Multimetro
S8 2 tension de salida? de salida U, Vy W. |equilibrada. di;itlal ) d
-]
; é ¢Hay algun error en el C%E%Eﬁﬁ%fsan da El circuito debe | Voltimetro
S @ | circuito después del test p : trabajar de verdadero
° - o del variador en
= de proteccion de - acuerdo ala valor eficaz.
o ) corto circuito y .
secuencia? A secuencia.
circuito abierto.
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- 5 Frecuencia
= 8 ) = » Método de o Instrumento
52 EEeen 2 "% 2 inspeccion il de medicién
a 2 5 =<
£ 2 ~
VENTILADOR DE REFRIGERACION
= Desconecte la
O . ..
TS 4 - alimentacion (OFF)
@ & ¢Hay algun ruidou (] ) .
£ 5 . y haga girar el El ventilador debe
@ o oscilaciones anormales? ; . .
B e | s " ventilador girar sin esfuerzo.
i g LEsta el venilador o manualmente Sin anomalia
& | desconectado? : ’
Compruebe las
conexiones.
MEDICION
E‘ Compruebe el Compruebe los Voltimetro /
& |¢Es correcto el valor olo instrumento de valores Amperimetro
S \visualizado? lectura con una especificados y los etc P
medicion exterior. |valores de control. i
TODO
Comprobacion
H A auditiva, sensorial y
¢Hay algun ruido o o visual
vibraciones anormales? ’ . . .
s ibe aladn ol Compruebe sise  |Sin anomalia.
¢, Se percibe algun olor o han producid
S |inusual? n producido
° dafios por
= sobrecalentamiento
RESISTENCIA DE AISLAMIENTO
Desconecte los
Prueba Megger (entre !
los terminales de [ :;arzlq?:atlj:sltiJsN m Mas de 5MQ g/loeog\?er fipo
entrada, salida y tierra) y
pruebe el cableado.

Nota: el ciclo de vida de los componentes principales indicados arriba esta
basado en un funcionamiento continuo para la carga estipulada. Estas
condiciones pueden variar en funcién de las condiciones del entorno.
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USO DEL DISPLAY

Display integrado

El display de siete segmentos integrado en el variador proporciona una
presentacion de datos intuitiva, una facil navegacién a través de los
parametros de control y permite almacenar miles de configuraciones
personalizadas por el usuario.

INDICADOR DE SIETE SEGMENTOS

—— LEDS DE ESTADO

—— TECLAS DE CONTROL

SD30ITCO001AE

Tiene cuatro indicadores LED que proporcionan informacién sobre el estado
operativo del variador, mas ocho teclas de control. Se describen a

continuacion:

BOTON/ NOMBR )
LED E FUNCION
Boton
. RUN Comando Run.
Boton STOP: Comando de parada durante el funcionamiento.
. STOPRR RESET: Comando de reinicio cuando se produce un
ESET fallo.

USO DEL DISPLAY 89



SD300 POWER ELECTRONICS
BOTON/ NOMBR
LED E FUNCION
Boton Se utiliza tanto para desplazarse hacia arriba a través de
los parametros de un grupo como para aumentar un
ARRIBA A
valor de parametro.
Boton Se utiliza tanto para desplazarse hacia abajo a través de
los paradmetros de un grupo de cddigos como para
ABAJO S p
disminuir un valor de pardmetro.
Boton - .
\zaui Se utiliza para saltar a otros grupos de parametros o
zquierd L
a mover el cursor hacia la izquierda.
Boton Se utiliza para saltar a otros grupos de parametros o
Derecha mover el cursor a la derecha.
P Boton Se utiliza para establecer un valor de pardmetro o para
Enter guardar el valor del parametro modificado.
. Se utiliza para cancelar la edicién de un parametro o para
Boton . . A
Escape cambla( de control Rempto a Local (y viceversa), si se
ha configurado esta opcién.
Marqha lluminado durante la marcha hacia adelante.
FWD LED hacia
Los LEDS parpadean cuando se produce un fallo.
adelante
REV LED Margha lluminado durante la marcha atras
atrés
RUN LED Run lluminado Qgrante el func|'c')nam|ento | parpadeo durante
la aceleracion / deceleracion.
lluminado durante el ajuste del parametro / parpadeo
SET LED Ajuste cuando la tecla ESC esté funcionando como una tecla
multiple.
Display
siete Valor Indica las condiciones de funcionamiento y los datos de
segmento actual los parametros.
s

O0 USO DEL DISPLAY



POWER ELECTRONICS SD300

La siguiente tabla muestra los diferentes caracteres del display de siete
segmentos:

H 0 A A = K ] U
f 1 = B i L oz v
P 2 L C ne M 0G w
3 3 o D i N L X
Y 4 £ E L 0 o Y
g 5 = F = P = z
b 6 L G 5 Q -
T 7 H H - R -
b 8 { I 5 s -
o 9 A J E T -
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Para aprender a moverse entre grupos y parametros, siga los siguientes
ejemplos:

Paso Instruccién Teclado del display

Muévase al
grupo
deseado
utilizando
las teclas

[y

Muévase
hacia arriba
y abajo
dentro de

2 un grupo de
parametros
usando las
teclas [A]y
[Vv]

Presione la
Tecla [ENT]
3 para
guardar los
cambios.

Los numeros binarios se muestran en el display integrado como segmentos
de linea. “1” se muestra en la parte superior del display y “0” en la parte
inferior. Por ejemplo, “010” se representaria de la siguiente manera:
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Display externo?

El display externo dispone de informacion precisa relativa al funcionamiento
del variador a través de la pantalla de monitorizaciéon. Permite una féacil
navegacion a través de los parametros de control y almacenar diversas
configuraciones personalizadas por el usuario.

LED FUNCIONAMIENTO REV = W &5
. 0 © @&————— LED FUNCIONAMIENTO FWD

LED DE PARADA 4/

Tiene tres indicadores LED que proporcionan informacién sobre el estado
operativo del variador, mas ocho teclas de control. Se describen a

continuacion:

SD30ITCO015AE

BOTON/

LED NOMBRE FUNCION
Boton MODE Se utiliza para cambiar de modo.
Boton PROG / Permite seleccionar, confirmar o guardar el valor de un
Ent parametro.
Botén ARRIBA Se qtiliza tan}o para desp!azarse hacia arriba como hacia
A abajo a través de los parametros de un grupo como para
Boton ABAJO Y .
aumentar o disminuir valores de parametros.
Boton Se utiliza tanto para saltar a otros grupos de parametros
IZQUIERDA como para desplazar el cursor durante la configuracion o
Boton modificacion de parametros hacia la izquierda o hacia la
DERECHA derecha.

1 Este display se suministrara con los modelos 30-75kW.
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BOTON/
LED

NOMBRE

FUNCION

Boton MULTI

Se utiliza para realizar funciones especiales, como el
registro del cddigo de usuarios.

Boton ESC

Se utiliza para cancelar una entrada durante la
configuracion de un parametro. Existen tres funciones
del botén ESC:

Si se pulsa el boton ESC antes del botén PROG / ENT,
el valor vuelve a tener el valor que se habia ajustado
anteriormente.

Si se pulsa el boton ESC durante la edicién de un codigo
de cualquier grupo de funciones, se mostrara el primer
codigo del grupo de funciones.

Si se pulsa el botén ESC durante el desplazamiento por
los modos, el teclado mostraré el modo monitor.

Boton FWD

Se utiliza para accionar la marcha hacia adelante.

Boton REV

Se utiliza para accionar hacia atras.

"~ STOP
JRESET

Boton STOP /
RESET

STOP: Comando de parada durante el funcionamiento.
RESET: Comando de reinicio cuando se produce un
fallo.

Marcha hacia

FWD LED lluminado durante la marcha hacia adelante.
adelante

REV LED Marcha atras lluminado durante la marcha atras.

STOP LED Parada lluminado durante la parada.
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En las siguientes imagenes se muestran los diferentes parametros y modos
de visualizacion del display.

Visualizacion del modo de monitorizacion

3 4
Ve

A ¥ [

1 ———MoN T W]  STP 00Hz

o —} 00Hz «—°

00A . |-
OV «|s

SD30ITCO016A

La siguiente tabla identifica la numeracion de los diferentes parametros del
display:

DESCRIPCION

Modo.

Comando de funcionamiento / frecuencia.

Ajustes de las teclas multifuncionales.

Estado de funcionamiento del inversor.

Elementos que aparecen en la ventana de estado.

=
=
3

Visualizacion del modo de monitorizacion 1.
Visualizacion del modo de monitorizacion 2.
Visualizacion del modo de monitorizacion 3.
Cursor del modo monitor.

O o N o R W N -
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Visualizacion de la configuracion de los parametros

2 / 3 / 4 5
K3 1.4 ¥
1 ——»PsraDRY M sTP U‘glr—lz

10 —— 01Cmd Frequency
0.00Hz+— &

050 ~ B0 HIg———— 7

000 C:10.00
4 Ny

SD30ITC0017Al

La siguiente tabla identifica la numeracion de los diferentes parametros del
display:

Num. DESCRIPCION

Modo.

Grupo.

Ajustes de las teclas multifuncionales.

Estado de funcionamiento del inversor.

Elementos que aparecen en la ventana de estado.

Parametros de visualizacion.
Rango de ajustes disponibles.
Valores de ajuste existentes.
Valores por defecto de fabrica.

©| | N |lo|as|w (=

=
o

Numeros de codigo y nombres.

O6  USO DEL DISPLAY



POWER ELECTRONICS

SD300

Para aprender a moverse entre grupos y parametros, siga los siguientes

ejemplos:

PASO | INSTRUCCION

VISUALIZACION DEL DISPLAY

Cuando se conecta
la alimentacion, se
1 muestra el modo
Monitor. Pulse la
tecla [MODE].

MON T/ [N STP 00Hz

| 0.0 Hz
0.0A
ov

Dentro del modo
Parametros
(Parameter mode),
2 se muestra el grupo
de accionamiento
(Drive group). Pulse
la tecla [»].

PAR DAY STP 0.0Hz
00 Jumg

FELUENCY
0.00 Hz

02  Cmd Torgue
0.0 %

Dentro del grupo
bésico (Basic group,

PER3BAS M STP 00Hz

PRT), pulse la tecla
[].

3 BAS), pulse la tecla 01 Aux Ref Sre None

gt 02 Cmd 2nd Src
FufRe-1

Dentro del grupo
avanzado

4 (Advanced group, 01 Acc Pattern
ADV), pulse siete Linear
veces la tecla [*]. 02 Dec Pattern Lingar
Dentro del grupo de PAR SPAT TP 0.0Hz
proteccion y )

5 (Protection group, 04 Load Duty

E
Hearey Dt
05  Phasze Lozs Chk EE
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PASO | INSTRUCCION VISUALIZACION DEL DISPLAY

PsR>DRY M STP 00Hz

El modo
Parametros y grupo
6 de accionamiento
(DRV) se muestra
de nuevo.

Después de entrar en el modo Parametros desde el modo Monitor, pulse
la tecla [»] para cambiar la pantalla como se muestran en las anteriores
iméagenes. Pulse la tecla [«] para volver al modo anterior.
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MENSAJES DE ESTADO

Listado de mensajes de estado

Pantalla | Nombre Descripcién
FLT Fallo El variador esta en estado de fallo
DCB Freno DC El SD300 ha inyectado corriente continua para detener el
motor.
El variador esta disminuyendo la frecuencia de salida debido
a1 Parando a un orden de parada.
El variador estd disminuyendo la frecuencia de salida. El
DCL Decelerando o ) .
motor disminuye la velocidad, esta decelerando.
El variador esta aumentando la frecuencia de salida. EI motor
ACL Acelerando . .
aumenta la velocidad, esta acelerando.
El variador est4 funcionando a la velocidad de referencia. El
RUN En marcha motor se mantiene a la velocidad introducida por consigna.
Funcionamiento en régimen nominal.
RDY Listo El convertidor est4 listo para la puesta en marcha
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ADVERTENCIAS Y
MENSAJES DE FALLO

Listado de mensajes de advertencia

La siguiente tabla resume los posibles mensajes de advertencia que pueden
ser mostrados y su descripcion.

Pantalla | Nombre Descripcién

Se muestra cuando el motor esta sobrecargado.
Funciona cuando Pr.17 estd ajustado a 1 ‘SI'. Para
oLu Sobrecarga operar, ajuste el terminal de salida digital o el relé OU.31
0 0U.33 a 5 'SOBRECARGA’ para recibir sefiales de
salida de advertencia de sobrecarga.

Se muestra cuando el motor esté bajo carga. Funciona
cuando se ajusta Pr.25 a 1 ‘SI'. Ajuste el terminal de
ULU Sub carga salida digital o el relé OU.31 0 OU.33 a 7 ‘SUBCARGA’
para recibir sefiales de salida de advertencia de sub
carga.

Se muestra cuando se acumula el tiempo de sobrecarga
equivalente al 60% del nivel de proteccién contra
sobrecalentamiento del variador. Ajuste el terminal de
salida digital o el relé OU.31 0 OU.33 a 6 'LTL EQUI
para recibir las sefiales de salida de advertencia de
sobrecarga del variador.

La alarma de comando perdido se produce incluso con
Pr.12 puesto a 0 ‘Nada’. La alarma de aviso se produce
en base a la condicion establecida en Pr.13 a Pr.15.
Ajuste el terminal de salida digital o el relé OU.31 o
0U.33 a 13 ‘COM. PERD’ para recibir sefiales de salida
de advertencia perdidas. Si la configuracion y el estado
de comunicacién no son adecuados para P2P, se
produce una alarma de Comando Perdido.

Se visualiza cuando se detecta un error de ventilador de
refrigeracion mientras Pr.79 est4 ajustado a 1 ‘AVSO'.
FANU Alerta ventilador | Ajuste el terminal de salida digital o el relé OU.31 o
0U.33 a 8 ‘AvsoVent' para recibir la sefial de salida de
advertencia del ventilador

I0LU Sobrecarga INV

LCU Comando perdido
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Pantalla | Nombre Descripcién

Se produce una alarma cuando el valor ajustado en
Pr.86 es mayor que el valor establecido en Pr.87. Para

EFAN \(/::rmlbal godre recibir sefiales de salida de intercambio de ventilador,
ajuste el terminal de salida o el relé OU.31 0 OU.33 a 38
‘Modo Fueg'.
Una alarma se produce cuando el valor ajustado en
Pr.63 es menor que el valor establecido en Pr.62 (el
ECAP Cambio de valor establecido en Pr.61 debe ser 2 ‘Diag Pre’). Para
condensador recibir sefiales de intercambio CAP, configure el
terminal de salida digital o el relé OU.31 0 OU.33 en 36
‘CAP Exch'.
Se muestra cuando la tasa de uso de la resistencia de
DBU Aviso DB DB excede el valor establecido. Ajuste el nivel de

deteccion en Pr.66.

La alarma de advertencia de error de ajuste se activa
cuando dr.9 esta ajustado a 4 ‘Lz abier'. La advertencia
salta ocurre cuando la constante de tiempo del rotor del
motor (Tr) es demasiado baja o demasiado alta.

TRTR Tiempo rotor
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Listado y resolucion de fallos

La seccion “Listado y mensajes de fallos” muestra una lista de todos los
fallos posibles. Las causas probables y la solucién de problemas para cada

fallo se enumeran en la seccién “Solucién de problemas”.

Listado de mensajes de fallo

PANTALLA

DESCRIPCION

El equipo esté operativo. Sin fallo presente.

Sobrecarga. El variador se para cuando la corriente de salida
alcanza el valor establecido en el parametro Pr.21, excediendo el
limite de tiempo establecido en el parametro Pr.22. La proteccion
opera si el parametro Pr.20 se ha ajustado con un valor distinto a 0
‘NADA'.

Sub carga. El motor funciona con carga insuficiente. El variador se
para cuando la intensidad esta dentro de los valores establecidos
en los parametros Pr.29 y Pr.30 excediendo el limite de tiempo
establecido en el parametro Pr.28. La proteccion se habilitara si se
ha ajustado el pardmetro Pr.27 con un valor distinto a 0 ‘NADA'.

SC Equipo. El variador corta la alimentacién de salida cuando la
corriente de salida excede el valor establecido en los parametros
correspondientes (150% durante 1 minuto, 200% durante 4
segundos). La proteccion se basa en la capacidad nominal del
variador, y podria variar segun la capacidad del dispositivo.

Electro térmico. La proteccion interna termo-electrénica determina
el sobrecalentamiento del motor. Si el motor esta sobrecalentado, el
variador detiene su salida. Se habilita la proteccion ajustando el
parémetro Pr.40 a un valor distinto a 0 ‘NADA'.

Fallo a tierra. El variador se para cuando una fuga a tierra y su
corriente exceden el valor interno configurado en el variador. La
funcién de proteccion contra sobrecargas protegera el variador de
cualquier falla a tierra causada por una pequefia resistencia a las
fugas.

Pérdida fase salida. La proteccion se activara si el parametro Pr.5
esta configurado como 1 ‘SALIDA’ 0 3 ‘TODO'.

Pérdida fase entrada. Una de las tres fases de entrada est4 abierta.
La proteccion se activara si el parametro Pr.5 esta configurado como
2'ENTRAD’ 0 3 ‘TODO'.

102 ADVERTENCIAS Y MENSAJES DE FALLO




POWER ELECTRONICS SD300

PANTALLA | DESCRIPCION

NTC. La unidad utiliza un sensor térmico NTC para detectar

t | | aumentos de temperatura dentro del sistema de suministro. Cuando
712 L || se muestre este mensaje, es posible que se haya cortado el cable

del sensor térmico. (La unidad continuara ejecutandose).

Sobre corriente. El variador se desactiva cuando la corriente de
salida supera el 200% del valor nominal de corriente.

Sobre voltaje. Este valor se ha establecido en la configuracion
interna durante el proceso de deceleracion o cuando la energia
regenerativa del motor que retorna al variador es excesiva para los
condensadores que componen el bus de DC. Este fallo también
puede ser causado por una sobretensién transitoria dentro del
sistema de suministro.

Fallo Externo. Esta funcion se puede utilizar siempre que el usuario
necesite cortar la salida mediante el uso de una sefial de disparo
externa. El uso de contacto abierto / cerrado dependera de la
configuraciéon dentro de las entradas digitales (In.65-In.71)
configuradas como 4 ‘FLL EXTER'. El variador corta la salida del
motor protegiéndola de la situacion controlada dentro del terminal.

[
L

'-'_

=i || ARM short. El variador dispara un fallo cuando se produce un
L2 || cortocircuito en el IGBT o en la potencia de salida.

Sobre temperatura. La unidad se desactiva si se sobrecalienta
debido a un ventilador de refrigeracion dafiado o por la presencia de
cualquier sustancia extrafia dentro del sistema de refrigeracion.

Fallo Ventilador. Una anomalia detectada dentro del ventilador. La
F E‘ =i || proteccion se habilitara si el parametro Pr.79 esta configurado como
0°FLL.

Error Escritura Parametro. Se ha detectado un problema durante
la escritura de un parametro mediante el teclado numérico.

Rotura Tuberia. Se ha detectado un error que hace que el retorno
del PID esté siempre por debajo del valor establecido. Posible
ruptura de la tuberia.

!'i b Fallo Freno. El variador se dispara cuando la unidad de frenado
i~ | alcanza una temperatura peligrosa.
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PANTALLA | DESCRIPCION

Fallo No Motor. El variador no ha detectado un motor conectado en
su salida cuando se ha dado el orden de arranque. Se habilita la
proteccion ajustando el parametro Pr.31 a un valor distinto a 0
‘NADA'.

Fallo RakTrjOpc1. La placa opcional de la ranura 1 se ha extraido
0 no es posible establecer comunicacion.

STO. Se ha activado la proteccion interna automatica de varios de
los semiconductores IGBT o se ha activado el contacto de parada
seguro del variador (conectado a un circuito externo por el usuario)
(por ejemplo, parada de emergencia).

Paro En Giro. Se ha habilitado una de las entradas digitales (In.65-
{=i '=i|| In.71) configurada como 1 ‘MRCHA(+)’, obligando al variador a
cortar la alimentacion de salida y hacerla detener por inercia.

Bajo Voltaje. El variador se dispara cuando el voltaje dentro del bus
de DC esta bajo el nivel de deteccion. Por lo tanto, el par generado
puede ser insuficiente o el motor puede sobrecalentarse sila tension
de entrada disminuye.

Pérdida Comando. El variador dispara un fallo debido a una

8 pérdida de consigna de velocidad establecida por el uso de los
terminales de control o de comunicacion.

Fallo ADC: Fallo Entrada Analdgica

Mostrado cuando se detecta un error en la memoria EEPROM, en
la entrada analégica o un fallo interno del microcontrolador
(Watchdog-1 Err, Watchdog-2 Err)

Pérdida tarjeta. Mostrado cuando la tarjeta de E/S o la tarjeta de
comunicacion externa no esta conectada al variador, o si hay una
mala conexion.
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Solucién de problemas

Pantalla

Descripcion o posible causa

Acciones

Consumo elevado del motor causado
por una carga excesiva.

Aumentar la capacidad del motor y del
variador.

El valor definido en Pr.21
demasiado bajo.

es

Aumentar el valor del parametro Pr.21

Hay un problema de conexién de
carga del motor.

Comprobar que la conexion entre el
motor y la carga esté correctamente
ajustada.

La carga definida en los parametros
Pr.29 y Pr.30 es demasiado baja.

Aumentar el valor definido en los
parametros Pr.29 y Pr.30.

La carga del variador es mayor que el
valor nominal del accionamiento.

Aumentar la capacidad del motor y del
variador.

El ajuste del par de arranque es
demasiado alto.

Reducir el valor del par de arranque.

Motor sobrecalentado.

Reducir la carga ylo el ciclo de
funcionamiento

La carga excede la capacidad de la
unidad.

Utilizar un variador mas potente.

Nivel de proteccion electrotérmica
(ETH) demasiado bajo.

Ajustar el nivel ETH correctamente.

Seleccion invalida de la potencia
nominal del variador.

Seleccionar la potencia del variador
correctamente.

Configuracién del patrén V/f no valido.

Seleccionar un patrén V/f correcto.

Fuga a tierra producida en la salida
del variador.

Comprobar el cableado de salida del
variador.

El aislamiento del motor est4 dafiado
por el calor.

Cambiar el motor.

Problema presente en la conexion
eléctrica de la salida del variador.

Comprobar las conexiones eléctricas
de salida.

Distribucion eléctrica de salida pobre.

Comprobar que la distribucion
eléctrica de salida es correcta.

-

3

Problema presente en la conexion
eléctrica de entrada de la unidad.

Comprobar las conexiones eléctricas
de entrada.

Mala distribucién eléctrica de entrada.

Comprobar que la distribucion
eléctrica de entrada es correcta.

El condensador de DC del variador
debe ser sustituido

Reemplazar el condensador de DC.
Contactar el servicio técnico.
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Pantalla

Descripcion o posible causa

Acciones

La temperatura de la habitacion esta
sobre el rango permitido.

Mantener la habitacion a temperatura
ambiente dentro de los limites.

Problema presente en el sensor de
temperatura interno del
accionamiento.

Contactar el servicio técnico.

Tiempo de aceleracion / deceleracion
demasiado corto en comparacion con
la inercia de la carga.

Aumentar el tiempo de aceleracion /
deceleracion.

La carga excede la potencia nominal
del variador.

Aumentar la potencia nominal del
variador.

El variador intenta arrancar el motor
mientras gira.

Asegurarse de que las condiciones de
inicio de giro sean correctas. Ajuste la
inercia de la carga y los parametros
que permiten la blsqueda de
velocidad correctamente.

Nota: el cumplimiento de condiciones
de giro adecuado depende de cada
instalacion.

Se ha producido un cortocircuito o
fallo a tierra.

Comprobar el cableado de salida.

El freno mecanico entra demasiado
rapido.

Revisar el freno mecanico.

Los componentes del circuito de
potencia se sobrecalientan debido a
un mal funcionamiento del ventilador.

Comprobar ventilador de
refrigeracion.  Verificar que esté
correctamente  alimentado y sin
suciedad.

Precaucion: Arrancar el variador sin corregir las anomalias puede

daiar los IGBTSs.

El tiempo de deceleracién es
demasiado corto comparado con la
inercia de la carga

Aumentar el tiempo de deceleracion.

Dok

Regeneracion de energia excesiva en
la unidad

Utilizar una resistencia de frenado
opcional  (unidades de  freno
dindmico).

Linea con alto voltaje

Compruebe la tension de la linea de
alimentacion.

Fallo externo producido.

Borrar el fallo de circuito conectado
por el terminal de entrada configurado
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Pantalla

Descripcion o posible causa

Acciones

Corto circuito superior e inferior IGBT.

Comprobar IGBT.

Cortocircuito a la salida del variador.

Comprobar el cableado del circuito de
salida del variador.

El tiempo de aceleracion /
deceleracion es demasiado corto
comparado con la inercia de la carga
(5]

Aumentar el tiempo de aceleracion /
deceleracion.

Ventilador dafiado o presencia de
materia extrafia.

Sustituir los ventiladores y/o quitar los
cuerpos extrafios.

Fallo en el sistema de refrigeracion.

Comprobar la presencia de materia
extrafia.

Temperatura ambiente excesiva.

Mantener la temperatura ambiente a
menos de 50°C o comprobar la
capacidad del variador segun la
temperatura.

Se produce un sobrecalentamiento
del motor (sefial externa PTC / NTC).

Comprobar el enfriamiento del motor.
Reducir la carga y / o el ciclo de
funcionamiento.

Ventilador dafiado o presencia de
materia extrafia.

Reemplace los ventiladores de
enfriamiento y retire la materia
extrafia.

Se ha detectado un problema durante
la escritura de un parametro mediante
el teclado numérico.

Comprobar si estd bien insertado el
teclado.

La posible ruptura del tubo inhibe la
presion para alcanzar el nivel minimo.

Compruebe el estado del tubo de
instalacion.

En sensor de realimentacion PID no
muestra los valores correctos.

Compruebe que el sensor de presion
de realimentacion PID esta midiendo
correctamente. En caso de que esté
dafiado, reemplacelo.

La unidad de frenado ha alcanzado
una temperatura peligrosa.

Compruebe la unidad de frenado.

No hay motor conectado a la salida
del variador o cableado defectuoso.

Compruebe que el motor estd
correctamente conectado a la salida
del variador.

El valor establecido en el parametro
Pr.31 es demasiado alto.

Reduzca el valor del parametro Pr.31.
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Pantalla

Descripcion o posible causa

Acciones

!

La tarjeta opcional de puerto 1 no esta
conectada correctamente.

Compruebe que la tarjeta esté
insertada en la ranura de la tarjeta de
expansion.

Tarjeta opcional defectuosa.

Reemplace la tarjeta opcional por una
nueva.

-

S
]

Se ha activado la proteccion interna
automatica de varios de los
semiconductores IGBT o se ha
activado el contacto de parada seguro
del variador (conectado a un circuito
externo por el usuario). P. e.: parada

Comprobar si el circuito estd
correctamente cableado.

Revisar los cables y que ninguno de
los dos circuitos esté abierto.

! .-'-l
ay o

de emergencia).
gieig?ezabllgzg;i) l:rr]: d(:z Iascoerr:]t;ada? Deshabilitar la  entrada  digital
‘MgRCHA( +y 9 configurada como 1 ‘MRCHA(+)'.

C
o

Baja tension en la linea

Compruebe el voltaje de la linea.

La carga excede la potencia nominal
de la linea (maquina de soldar, motor
con alta corriente de arranque
conectada a la linea comercial)

Aumentar la potencia nominal de la
linea.

Interruptor magneto térmico
defectuoso en el circuito de
alimentacion del accionamiento.

Cambie el

térmico.

interruptor - magneto

Referencia de velocidad perdida
introducida a través de las entradas
de comunicaciones o del teclado.

Compruebe que las comunicaciones
del variador o las entradas estén
dentro de los rangos definidos para
proporcionar las referencias de
velocidad.

.
[
2

La conexion del display de 7
segmentos no es correcta.

Compruebe la conexion.

Error de entrada analégica.

Contacte con el servicio técnico.

EEP Error (fallo de memoria).

Desconecte y vuelva a conectar la
fuente de alimentacion. Si falla,
péngase en contacto con el servicio
técnico de Power Electronics.

('

Watchdog Error (Error de CPU).

Desconecte y vuelva a conectar la
fuente de alimentacion. Si falla,
péngase en contacto con el servicio
técnico de Power Electronics.

o
-
[
U
(L

Error de la tarjeta de E/S o de la
tarjeta externa de comunicacion.

Verifique que la tarjeta esté bien
conectada y que no esté dafiada.
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DESCRIPCION DE LOS
PARAMETROS DE

PROGRAMACION

Los diferentes parametros del SD300 se organizan en grupos y son descritos

a lo largo de esta seccion.

Utilice las teclas de flecha izquierda < y derecha B para saltar de un grupo

de parametros a otro. Utilice las teclas arriba

los parametros del grupo seleccionado.

y abajo

para navegar entre

Consulte las instrucciones sobre cdémo modificar los valores de los parametros

en la seccién “USO DEL ”.

Grupo 0: Funcionamiento

Este grupo permite realizar un ajuste basico de los principales parametros

del variador.
Pantalla|  Descripcién VELE | W ECHE BT Funcién
defecto DEC HEX
Ajusta el valor de la velocidad
0.00 [l |Frecuencia objetivo | 0.00Hz 47936 | Oh1F00 |del motor. Ver grupo Equipo
(dr), parédmetro 0.00.
ACC I Tiempo de 20.0s 47937 oh1Fo1 Ver grupo  Equipo  (dr),
aceleracion i parametro ACC.
dEC 1] Tiempo de 30.0s 47938 Oh1F02 Ver grupo  Equipo  (dr),
deceleracion i parametro dEC.
drv il Fuente modo de Remoto 47939 Oh1F03 Ver grupo  Equipo  (dr),
control parametro drv.
Frq | Fuente ref. velocidad| LOCAL | 47940 | OhFos |Ver9rupo Equipo (dr)
parametro Frq.
Multi-referencia Ver grupo Funciones Basicas
0}
= velocidad 1 10.00Hz 47941 0h1FO5 (bA), parametro St1.

[1] Estos parametros se muestran si se esta usando un teclado LCD.
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s Valor por | Direccion Modbus »
Pantalla Descripcion defecto DEC = Funcién
st Multi-referencia 2000Hz | 47942 | on1F06 Ver grupo Funciones Basicas
velocidad 2 ) (bA), pardmetro St2.
Multi-referencia Ver grupo Funciones Bésicas
1
Hie velocidad 3 30.0Hz 47943 On1Fo7 (bA), pardmetro St3.
Cur Corriente de salida 47944 0h1F08
M| Revoludones - del 47945 | Oh1F09
motor por minuto
Tension DC  del
dcL variador 47946 Oh1FOA | Eqtos valores dependen de las
i i caracteristicas del variador.
VoL Tep3|on de salida del 47947 Oh1FOB
variador
Sefial de fuera de
LuT senvicio 47948 | Oh1FOC
Seleccion del sentido
drC de rotacion 47949 | Oh1FOD
Grupo 1: Equipo = dr
Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion | por | Rango Funcién J h
defecto marcha
Velocidad dr19a Ajustar el valor de la velocidad del motor. El
0.00 [1] 0.00Hz ) valor minimo se establece en dr.19 y el| SI
Local dr.20 .
maximo en dr.20.
dr.2 Par Local 0.0% -180.0a Ajustar el valor de par del motor Sl
" ) 180.0% )
Rampa 00a Ajustar la rampa de aceleracion 1, en
1 . . o -
ACC aceleracion 20.0s 600.0s segundos. Se ajustara segun los requisitos de | S|
cada proceso.
Ajustar la rampa de deceleracion 1, en
Rampa 0.0a > -
0]
dEC deceleracion 30.0s 600.0s Fs)cre(c;:)cuer;doos, segun los requisitos de cada| Sl

[1] Estos parametros se muestran si se esta usando un teclado LCD.
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

drv [

Modo control
1

1=
Remoto

O0ab

Configurar el modo de control para controlar
el variador (Arranque / Paro, Reiniciar...).

OPC.

DESCR.

FUNCION

0

LOCAL

La unidad se controla
desde el teclado.

REMOTO

Los comandos se envian
desde los terminales de
control.

REMOTO
2

Comandos enviados
desde los terminales de
control 2.

MODBUS

El  accionamiento  se
controla a través del bus
de comunicaciones del
equipo.

NO

COMMS

El control de
accionamientos se lleva a
cabo mediante uso de
cualquiera de las tarjetas
de comunicaciones
opcionales.

PLC

El &rea comin se puede
vincular con la salida de
secuencia de usuario y se
puede utilizar  como
comando.

[1] Estos parametros se muestran si se esta usando un teclado LCD.
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Valor

Pantalla| Descripcion | por | Rango Funcién :;'::I:ea
defecto
Seleccionar la fuente para la referencia de
velocidad.
OPC.|DESCR. |FUNCION
La referencia sera dada
0 LOCAL |por el teclado y se
ajustara en dr.1.
La referencia se
introducira a través de la
2 V1 -
entrada analdgica de
tension 1.
La referencia se
introducira a través de la
4 V2 -
entrada analdgica de
tension 2.
Fuente !_a lrgferencia’ se
Frq [ |referencia LOC_AL 0a12 |5 |2 g]r:';?:(;j:'ra :nggvie; de dlz NO
velocidad 1 . g
corriente 2.
La referencia se
6 MDBUS |introducira a través de
Modbus.
La referencia sera
8 COMMS |introducida a través de las
comunicaciones.
El area comun se puede
vincular con la salida de
9 PLC secuencia de usuario y se
puede utilizar  como
comando
La referencia se introduce
12 |PULSO |desde la entrada de
pulsos.

[1] Estos pardmetros se muestran si se esta usando un teclado LCD.
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bl Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién T
defecto

Seleccionar la fuente para la referencia de

ar.

OPC.| DESCR. | FUNCION
La referencia sera dada

0 LOCAL | por teclado y se ajustara
endr.1.
La referencia se
introducira a través de la

2 V1 -
entrada analégica de
tension 1.
La referencia se
introducira a través de la

4 V2 -
entrada analégica de
tension 2.
La referencia se

Referencia 1 = introducira a través de la
dr.8 par LOCAL 0at2 )5 12 entrada analégica de NO

corriente 2.
La referencia se

6 MDBUS | introducira a través de
Modbus.
La  referencia  sera

8 COMMS | introducida a través de
las comunicaciones.
El area comun se puede
vincular con la salida de

9 PLC secuencia de usuario y se
puede utilizar  como
comando.
La referencia se

12 |PULSO |introduce desde la
entrada de pulsos.
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

dr.9

Tipo de
control

VIHz

0a6

Definir el tipo de control de la unidad.

OPC. |DESCR.

FUNCION

0 VIHz

Un patrén lineal V/Hz
configura el variador para
aumentar o disminuir la
tension de salida a una
velocidad ~ fija  para
diferentes frecuencias de
operacion. Esto es muy
atil cuando se aplica una
carga de par constante.

Comp.
Des

El deslizamiento se refiere
a la variacion entre
frecuencia (velocidad
sincrona) y velocidad de
rotacion del motor. A
medida que aumenta la
carga, puede haber
variaciones  entre  la
frecuencia de ajuste y la
velocidad de rotacion del
motor. La compensacion
de deslizamiento se utiliza
para cargas que requieren
compensacién de estas
variaciones de velocidad.

Nota: continta en la pagina siguiente.

NO
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Pantalla | Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Tipo de

dr.9 control

VIHz

0a6

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC. |DESCR.

FUNCION

4 Lz Abier

El control vectorial sin
Sensor es una operacion
para llevar a cabo el
control vectorial sin la
realimentacion de la
velocidad de rotacion del
motor, pero con una
estimacion de la velocidad
de rotacion del motor
calculada por el variador.
El control vectorial sin
sensor puede generar un
par mayor a un nivel de
corriente mas bajo que el
control V/Hz

PM
6 Sensor-
less

Permite  seleccionar el
control de  motores
sincronos de  imanes
permanates.
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LT Ajuste
Pantalla | Descripcion por Rango |Funcién i
defecto
dr.10  [Modo par N ’g No configurable por el usuario NO
dr.11 | Velocidad Fija | 10.00Hz d(;.:goa Ajustar la velocidad fija del motor. Sl
dr12 :czrll:e?:cién 20.0s 0.0a Ajustar el tiempo de ’ageleraci()n lhasta S|
VE 600.0s |alcanzar la velocidad méaxima del variador.
Tiempo 00a Ajustar el tiempo de deceleracion desde la
dr.13  |deceleracion 30.0s 660 0s velocidad maxima del variador hasta que| SI
VF ) se detiene.
0.2 kW
Potencia " 0.4 kW |Ajustar la potencia nominal del motor de
dr.14 M *) - NO
otor acuerdo con su placa de caracteristicas.
30.0 kW
Proporcional al valor de voltaje inicial
aplicado al motor en el momento de
arranque para superar el par resistivo en
arranques pesados.
OPC. |DESCR. |FUNCION
Ajustar manual del voltg
dr45  |Voltaje inicial | Manual hf\ar:uil 0 |Manual |d€ @Tanque mediante |\
r. oltaje inicial anua Aﬂtgz anual | 0 de los parametr
dr.16y dr.17.
1 Auto El cgr?vertidor calcy
autométicamente
voltaje a aplicar al inic
2 Auto utilizando los parametr(
del motor.
Par de Ajustar el par de arran n direccion
dr16 |aranqueen | +2.0% |0.0a15.0% hJ“§a € par de aranque en direccion |y
acia adelante.
avance
Par de Ajustar el par de arranque en sentido
dr7  |amanqueen | +2.0% |0.0a15.0% ") P a NO
inverso.
retroceso
Ajustar la frecuencia de base (frecuencia
Frecuencia 30.00a |de salida del variador cuando se ejecuta a
dr.18 Motor 60.00Hz 400.00Hz |su tension nominal) de acuerdo con la NO
placa de caracteristicas del motor.

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

dr.19

Frecuencia de
arranque

0.50Hz

0.01a
10.00Hz

Ajustar la frecuencia de inicio. Una
frecuencia de arranque es una frecuencia
a la que el variador inicia la salida de
tension. El variador no produce tensién de
salida mientras la frecuencia de referencia
sea inferior a la ajustada. Sin embargo, si
se produce una parada de desaceleracion
mientras se opera por encima de la
frecuencia de arranque, la tension de
salida continuara hasta que la frecuencia
de funcionamiento alcance un punto cero
(0 Hz).

NO

dr.20

Limite
velocidad
maxima

60.00Hz

40.00a
400.00 Hz

Establecer los limites de frecuencia
superior e inferior. Todas las selecciones
de frecuencia estan restringidas a
frecuencias dentro de los limites superior e
inferior.

Esta restriccion también se aplica cuando
se introduce una referencia de frecuencia
con el teclado.

NO

dr.211

Unidad
visualizacién

Hz

Hz
Rpm

Cambiar las unidades utilizadas para
visualizar la velocidad de funcionamiento
del variador ajustando a 0 (Hz) o 1 (Rpm).
Funcién solo disponible con el teclado
LCD.

Sl

dr.80

Seleccionar
rango

Frec.
Func.

0at7

Seleccionar los rangos mostrados por el
variador en la entrada de potencia.

OPC. |DESCR. OPC. |DESCR.

0 Frec. Func. 9 RPM Motor

Tiemp. Acel. 10 Tensién DC

Tiemp. Decel. |11 Sel. Usuar. 1

Modo Control |12 Fuera Serv.

Fuente Ref. 13 Sel. Dir. Gir

MultiRef. 1 14 Corr. Sal. 2

MultiRef 2 15 RPM Motor2

MultiRef 3 16 Tension DC2

FBINIRIGIENEIES

Corr. Sal. 17 Sel. Usuar. 2

[1] Estos pardmetros se muestran si se esta usando un teclado LCD.
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Valor Aiust
Pantalla | Descripcion por Rango |Funcién jushe
defecto marcha
Seleccionar el cddigo de visualizacion.
OPC.|DESCR. |FUNCION
Seleccionar Modo de control escalar. Se
dr8l |codgode | VOV | 0a2 o vy |eAEelconclsiEos g
visualizacion tension/frecuencia
1 Pot kW Control por potencia.
2 Tq kgf Control por par.
Muestra todos los pardmetros que son
diferentes de los valores predeterminados
de fabrica. Utilice esta funcion para realizar
un seguimiento de los parametros
Visualizar Todos |modificados.
a8 Cambios Todos | camb.  ||OPC.|DESCR. |FUNCION Sl
Mostrar ~ todos  los
0 Todos A
parametros.
1 Camb. Mos;r;r los parametros
modificados.
La tecla [ESC] del display extraible es una
tecla  multifuncional  que  puede
configurarse para llevar a cabo varias
funciones diferentes.
OPC. |DESCR. |FUNCION
0 Mov. Pos.|Mover a la posicion
dr.90 Funcion tecla | Mov. 0a2 In. |n|C|qI. | No
ESC Pos. In 1 M | Realizar una operacion
anua .
de desplazamiento.
Cambiar de modo Local
a Remoto si se ha
2 hqocal/Re configurado la tecla ESC
) para dichc
funcionamiento.
Definir la funcién el Eloader.
OPC.|DESCR. [FUNCION
Funcion 0 Nada S&iéne]ecuta e
Al Eloader Nada 0a2 Desca} hi d NO
1 Download fga_archivo  de
actualizacion.
9 Upload Guarda los pqra’metros
actuales del variador.

[1] Estos pardmetros se muestran si se esta usando un teclado LCD.
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LT Ajuste
Pantalla | Descripcion por Rango |Funcién h
defecto marcha
Inicializar pardmetros a su valor de fabrica.
OPC. |DESCR. |FUNCION
No 0 No Todo_s los  parametros
All mantienen su valor actual.
dr 1 Al Inicializar ~ todos  los
bA grupos de parametros.
Ad 2 dr Inicializar grupo dr.
L Cn 3 bA Inicializar grupo bA.
drg3 | Inicializar No n 4 |Ad Inicializar grupo Ad. NO
parametros ou 5 Cn Inicializar grupo Cn.
CcM 6 In Inicializar grupo In.
AP 7 ou Inicializar grupo OU.
Pr 8 CM In?c?alizar grupo CM.
9 AP Inicializar grupo AP.
M2 12 Pr Inicializar grupo Pr.
run 13 |M2 Inicializar grupo M2.
16 un Iniciallizar grupo
Funcionamiento.
Password para ‘dr.95 =» ‘Bloqueo de
Parametros’. Se ajusta a un valor
hexadecimal.
Nota: para registrar un password por
primera vez:
1. Dentro de ‘dr.94’, pulsar la tecla ‘Ent’ dos
veces.
2. Registrar el password (excepto ‘0') y
pulsar la tecla ‘Ent’ (el valor parpadeard).
. 3. Pulsar ‘Ent' de nuevo para guardar el
dros | Registrar 0 | 029999 |valory volver a ‘dr.94" s sl
contrasefia

Nota: para cambiar el password siga los
pasos siguientes:

1. Dentro de ‘dr.94’, pulsar la tecla ‘Ent’ una
vez.

2. Introduzca el password actual y pulse
‘Ent’ de nuevo.

3. Introduzca el nuevo password y teclee
‘Ent’ (el valor parpadeara).

4. Pulsar ‘Ent’ de nuevo para guardar el
valor y volver a ‘dr.94’.
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

dr.95

Blogueo de
parametros

029999

Este parametro bloquea o desbloquea el
ajuste de los parametros introduciendo el
password registrado previamente en ‘dr.94
=> Registro de password'.

U[;‘ b g:ztrﬁetros de
(Desbloguear) | {2pjtado.

Ajuste de
parametros
deshabilitado.
Nota: para bloquear o desbloquear los
parametros ajustados, siga los pasos
siguientes:

1. En 'dr95, pulse ‘Ent una vez.
Aparecera el estado actual de parametros
blogueados (UL - Desbloqueado, L -
Bloqueado).

2. Pulse ‘Ent’ de nuevo e introduzca el
password registrado en ‘dr.94'.

3. Pulse ‘Ent' y de forma inmediata
cambiara el estado de los parametros de
bloqueo (UL =» L, or L=>» UL).

4. Pulse ‘Ent’ para Volver a ‘dr.95'.

L
(Bloquear)

Sl

dr.97

Version
Software

029999

Muestra la versién del software. Ejemplo:
Ex: 0xE6 = v2.30.

Sl

dr.98

Version
Software

0a 65535

Muestra la version del software 0.

Sl

dr.99

Version
Hardware

0a 65535

Muestra la version del hardware.

Sl

120

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION




POWER ELECTRONICS

SD300

Grupo 2: Funciones Basicas = bA

... | Valor por . Ajuste
Pantalla| Descripcion defecto Rango Funcién ke
Seleccionar la fuente de referencia de velocidad
alternativa para la suma de velocidad a la
referencia principal, de acuerdo con la siguiente
tabla:
OPC. | DESCR. | FUNCION
La referencia se
0 Nada introducira  utilizando el
teclado numérico.
La referencia se
1 V1 introducira a través de la
entrada analégica de
Fuente de tension 1
bA.1 referencia Nada 0a6 L - 0 - NO
auxiliar La Teferencia se
introducira a través de la
3 V2 -
entrada analégica de
tension 2.
La referencia se
4 12 introducira a través de la
entrada analégica de
corriente 2.
La referencia se
6 Pulso introducira a través de la
entrada Pulso.
Ajustar la ecuacion para el calculo de la
referencia de velocidad. Para ello, se utiliza la
fuente de referencia actual (Fuente de
referencia), la referencia alternativa (bA.1) y la
ganancia para esta referencia (bA.3)
2 | Tipo calculo
bA2 aux MH+GA) 0a7 Cabe resaltar que las opciones 4-7 podrian NO
resultar en referencias con signo positivo o
negativo (operacion hacia adelante o hacia atras)
incluso cuando se utilizan entradas analégicas
unipolares.

[2] Estos parametros solo se mostraran si bA.1 no esta ajustado a 0 (Nada).
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POWER ELECTRONICS

... | Valor por . Ajuste
Pantalla Descripcion defecto Rango Funcién CETEE
La tabla siguiente indica el célculo realizado para
cada opcion, donde:
M: Referencia de frecuencia principal
G: Ganancia de la referencia alternativa (bA.3)
A: Referepcia de frecuencia alternativa (bA.1)
OPC.|CALCULO [FUNCION
Ref.principal +
0 M+(G*A) (bA.3 % bA.1 =
In.1)
" Ref.principal *
T MCA) a3 4 ba.1)
" Ref.principal /
2 |MI(GA) (bA.3 * bA.1)
Ref . principal
3 M+[M*(G*A)]| + {Ref . principal
* (bA.3* bA.1)}
. |Ref.principal
4 2"02?) A b3 2% (bA1
° —50)*In.1
N Ref . principal
5 g"(;‘o[f); A | (ba3 2
0 * (bA.1—50))
" Ref.principal
6 sMr)/.[,;f)]Z(A' /(bA.3 % 2
* (bA.1—50))
Ref.principal
7 M+M*G*2(A-|+ Ref . principal
50%) *bA.3 %2
* (bA.1 —50)
Ganancia de . . . .
bA3E ||areferencia | 1000% -22[;)(;).(;)0/3 Ajlllsta{' unin1 ganar:ma a la refEr:qma alternativa sl
auxiliar .0% |seleccionada en el parametro bA.1.
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Pantalla| Descripcion

Valor por
defecto

Funcion

Ajuste
marcha

Modo de
control 2

Ajustar el modo alternativo para controlar la

unidad (Arranque/Paro, Reinicio...).

OPC.

DESCR.

FUNCION

0

LOCAL

El variador se controla
desde el teclado.

REMOTO

Los comandos se envian
desde los terminales de
control.

REMOTO
2

Los comandos se envian
desde los terminales de
control 2.

MODBUS

El variador se controla a
través del bus de
comunicaciones, integrado
en el equipo.

COMMS

El control del variador se
lleva a cabo mediante el
uso de cualquiera de las
tarjetas de comunicacion
opcionales.

NO

Fuente de la
referencia de
velocidad 2

LOCAL

Selecc

ionar
referencia de velo

la

fuente alternativa para

OPC.

DESCR.

FUNCION

0

LOCAL

La referencia serd dada
por el teclado y se
ajustard en dr.1.

V1

La referencia se
introducira a través de la
EA de tension 1.

V2

La referencia se
introducira a través de la
EA de tension 2.

12

La referencia se
introducira a través de la
entrada analégica de
corriente 2.

Nota: continta en la pagina siguiente

cidad y par, respectivamente.

Sl
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Pantalla

Descripcion

Valor por
defecto

Rango

Funcion

Ajuste
marcha

bA.6

Referencia
alternativa
par

LOCAL

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESCR.

FUNCION

6

MDBUS

La referencia se
infroducira a través de
Modbus.

COMMS

La  referencia  serd
introducida a través de
las comunicaciones.

PLC

El area comun puede
enlazarse con la salida de
secuencia del usuario y
utilizarse como comando.

12

Pulso

La  referencia  sera
introducida a través de la
entrada Pulso.

Sl

bA.7

Patrén
Velocidad /
Frecuencia

Lineal

0a3

Establecer la rampa de aceleracion alternativa.

OPC.

DESCR.

FUNCION

Lineal

La tension de salida
aumenta y disminuye a
una velocidad constante
proporcional a la relacion
tension / frecuencia (V/F).
Se utiliza para lograr una
carga de par constante
independientemente de la
frecuencia.

Variab

La tension de salida
aumenta cuadraticamente
con una proporcional de
1.5.

VIF Us

Definir un patréon  V/IF
personalizado.

Variab2

La tension de salida
aumenta de forma
cuadrética con una
proporcional de 2.

NO
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Valor por
defecto

Ajuste

Pantalla Descripcion marcha

Rango Funcion

Permite la configuracion de la rampa de
aceleracion:

OPC.|DESCR. [FUNCION

Permite  acelerar o
desacelerar con la misma
rampa basada en la
frecuencia maxima,
independientemente de la NO
frecuencia de operacion.
Definir el tiempo de
aceleracion/deceleracion
que alcanzara la siguiente
referencia de velocidad
cuando se trabaja a vel.
constante.

0 MaxFreq
MaxFreq

Tipo rampa
bA 8 FrqDelta

5 MaxFreq
aceleracion

1 FrqDelta

Ajustar la escala de tiempo para todos los valores
relacionados con el tiempo. Es particularmente
(til cuando se requieren tiempos de Ac/Dec mas
precisos debido a las caracteristicas de carga, o
0.015 |ciando se necesita extender el intervalo de
01s 0.1 tiempo maximo.

1s OPC. [DESCR. [FUNCION

0 0.01s Unidad minima: 0,01s
1 0.1s Unidad minima: 0,1s
2 1s Unidad minima: 1s

Escala

bA.9 -
tiempo

NO

Ajustar la frecuencia de entrada del variador. Si

la frecuencia cambia, también lo hacen todos los

ajustes relacionados (frec. base, frec. maxima

L)

OPC.|DESCR. |FUNCION NO
Ajustar la frecuencia a

0 60Hz 60Hz.

Ajustar la frecuencia a

50Hz.

Frecuencia 60Hz 60Hz

bA10 entrada 50Hz

1 50Hz

Numero de Ajustar el nimero de polos en el motor segiin su NO

bAM1 polos ) 2a48 placa de caracteristicas.

Compensaci Cuando una carga pesada genera excesivo
on ) 0a |deslizamiento durante el arranque, configure NO
deslizamient 3000rpm [bA.12 para compensar el deslizamiento del
0 motor.

bA.12
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SD300 POWER ELECTRONICS
... | Valor por " Ajuste
Pantalla Descripcion defecto Rango Funcién CETEE
Intensidad ) .
bA13 |nominal ) 1.0a |Ajustarla corrlent'e a motor de acuerdo con la NO
1000.0A |placa de caracteristicas.
motor
Ajustar la corriente medida a la frecuencia
Intensidad 05a nominal sin carga. Si se encuentran dificultades
bA.14 | del motor sin *) 1 0'0 0A al medir la corriente sin carga, este ajuste debe| NO
carga ' estar entre 30% y 50% de la corriente nominal de
la placa de caracteristicas del motor.
bA15 Ig;]slg: oV 170 a |Ajustar la tensién nominal del motor de acuerdo NO
) motor 480V |con su placa de caracteristicas.
bA16 Eficiencia del ) 64a |Ajustar Ig 9ﬁ0|en0|a del motor seglin su placa de NO
motor 100% | caracteristicas.
Selecciona la inercia de carga basada en la
inercia del motor.
R d OPC.|FUNCION
bA17 |angocde 0 0a8 Menos de 10 veces la inercia del NO
inercia 0
motor
1 10 veces la inercia del motor
2-8 |Mas de 10 veces la inercia del motor
Al Ajuste fino del célculo de la potencia de salida,
juste 70 tando su valor si del d
bA18 |visualiz +100 a  |aumentando su valor si es menor de lo esperado| o
- 130% |o reduciéndolo para que coincida con el valor
potencia real
Ajustar el voltaje de entrada.
Tension 170a |Nota: el valor de ajuste predeterminado y este
: " 240V |rango de parametros variaran dependiendo de la
bA.19 |alimentacion | 380V 320 ) i i6n del variador: Sl
entrada a |tension de alimentacion del variador:
480V 220V =220
400V =380

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Pantalla

Valor por

Descripcion defecto

Rango

Funcion

Ajuste
marcha

bA.20

Autoajuste 0

0a7

Configurar el tipo de autoajuste:

OPC.

DESCR.

FUNCION

0

Nada

El autoajuste no estd
activo

Todo

Los parametros del motor
se miden con el motor
girando. Se miden la
resistencia  del estator
(Rs), la inductancia de
fugas (Lo), la inductancia
del estator (Ls), la
corriente sin carga y la
constante de tiempo del
rotor. Si la carga esta
conectada al eje del motor,
es posible que el
pardmetro  no  esté
correctamente medido, por
lo que debe quitarse la
carga antes de la
medicion.

Todst

Los parametros del motor
se miden cuando el motor
estd parado. La resistencia
del estator (Rs), la
inductancia de fugas (Lo) y
la constante de tiempo del
rotor se miden al mismo
tiempo.

Rs+Lsig

El pardmetro se mide con
el motor parado. Los
valores medidos se utilizan
para el aumento
automatico de par y el
control  vectorial  sin
sensor.

Nota: continGia en la pagina siguiente.

NO
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... | Valor por " Ajuste
Pantalla Descripcion defecto Rango Funcién CETEE
Nota: viene de |a pagina anterior.
OPC.|DESCR. |FUNCION
Mide la constante de
tiempo del rotor (Tr) con el
motor en la posicion de
6 Tr arada el modo de
bA.20 |Autoajuste 0 0a7 P y em NO
control dr.9 esta ajustado a
‘Lz Abier’.
Se activa el auto ajueste
7 Todo PM |para motores sincronos de
imanes permanentes.
bA.21 Resistencia 0" (*)  |Ajuste fino de la resistencia del estator. NO
estator
bA.22 ;Eggctanma OmH (*) (*)  |Ajuste fino de la inductancia de fuga. NO
bA.23 Iens(::g?nma OmH (*) (*)  |Ajuste fino de la inductancia del estator. NO
bA.24 1w Constante 145ms 2%a Ajuste fino de la constante de tiempo del rotor. NO
tiempo rotor 5000ms
Escala 502
bA.25 B inductancia 100% 150% Ajustar la escala de inductancia del estator. NO
estator °
Escala 50a |Ajustar la escala constante de tiempo del rotor
bA.26 Bl | constante de | 100% NO
: 150%  |del motor.
tiempo rotor
Escala ) . .
bAJ M inductancia | 80% | 0 Astarla escladeinductancia de NO
regeneracion o "9 :
Escala Ajustar la escala de inductancia del eje de
bA.32 g]uste ) 100% 50 ? eperg|a reactllva, Q, en el control de motores NO
inductancia 100% |sincronos de imanes permanates.
eeQ Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM Sensor-less

[3] Estos parametros solo se mostraran si dr.9 esta ajustado a 4 (Lz Abier).

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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... | Valor por » Ajuste
Pantalla Descripcion defecto Rango Funcién CETEE
Ajusta el nivel de autotuning para Ld (eje
Nivel de 20032 energia activa) y Lq (eje energia reactiva), en el
bA.34 |autoajuste 33.3% 50 '00/ control de motores sincronos de imanes NO
paraLdyLq 7% | permanates.
Nota: parametro visible si dr.9 = PM Sensor-less
Frecuencia Ajusta la frecuencia del autotuning para Ld (eje
de 80042 energia activa) y Lq (eje energia reactiva), en el
bA.35 ’ 100.0% o, |control de motores sincronos de imanes NO
autoajuste 150.0%
’ permanates.
para Ldy Lg Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM Sensor-less
Ajustar la frecuencia de usuario 1. Cuando la
bA.41 1 Frecuencia 1500Hz 0.00a |frecuencia de salida sea la configurada en este NO
’ usuario 1 dr.20 |parametro, el convertidor proporcionara el voltaje
establecido en el parametro bA.42.
Ajustar el voltaje de usuario 1. El equipo
bA.42 1 Tension 259% 0.2 100% proporcionara la tension programada en este NO
’ usuario 1 ? ? pardmetro cuando alcance la frecuencia
programada en el parametro bA.41
Ajustar de la frecuencia de usuario 2. Cuando la
bA.43 41 Frecuencia 3000Hz 0.00a |frecuencia de salida sea la configurada en este NO
) usuario 2 dr.20 |pardmetro, el convertidor proporcionara el voltaje
establecido en el pardmetro bA.44.
Ajustar del voltaje del usuario 2. El equipo
bA.44 41 Tension 50% 0.2 100% proporcionara la tension programada en este NO
: usuario 2 ? ° |parametro cuando alcance la frecuencia
programada en el pardmetro bA.43.
Ajustar de la frecuencia de usuario 3. Cuando la
Frecuencia 0.00a |frecuencia de salida sea la configurada en este
Cl
BB usuario 3 4500Hz dr.20 |parametro, el convertidor proporcionara el voltaje NO
establecido en el pardmetro bA.46.
Ajustar el voltaje del usuario 3. El equipo
bA.46 1 Tenspn 75%  |0a100% proporcionara la tensién programada en estle NO
usuario 3 pardmetro cuando alcance la frecuencia
programada en el parametro bA.45.
Ajustar de la frecuencia de usuario 4. Cuando la
bA.47 1 Frecuencia 000Hz 0.00a frecyenma de salida sea la configurada eneste|
usuario 4 dr.20 |pardmetro, el convertidor proporcionara la
tension ajustada en el parametro bA.48.

[4] Estos parametros solo se mostraran si bA.7 o0 M2.25 estan ajustados a 2
(V/IF Us).

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION 129




SD300 POWER ELECTRONICS
... | Valor por . Ajuste
Pantalla Descripcion defecto Rango Funcién CETEE
Ajustar la tension del usuario 4. El equipo
bA.48 1 Tenspn 0% 0.2 1009, | Proporcionara la tension programada en este NO
usuario 4 pardmetro cuando alcance la frecuencia
programada en el parametro bA.47.
MultiReferen El usuario puede definir multiples referencias de
st cia 1000% velocidad para el variador. Esto es posible| S
mediante el uso de las entradas digitales
configuradas  como  multi-referencias  de
" velocidad.
st211 Z':'Z“Refere" 2000 % sl
La velocidad aplicada en cada situacion
dependerd de las entradas digitales que
. controlan las multi-referencias; las cuales son
St3 1 MultiReferen 3000% MuItVeI-B, MultVel-M y MultVel-A. Sl
cia3
0.00a |Por ejemplo, con las siguientes opciones:
dr.20
MultiReferen - In.65 ED1 ="'MultVel-A'
bAS3E| -4 4000% - In.65 ED2 =" MultVel-M' Sl
- In.65 ED3 =" MultVel-B'
" El ajuste se hara asignando un valor de velocidad
bA.54 15 (l\;/iI:IStheferen 5000% por cada parametro de este grupo, de St1-St3y| Sl
bA53-bA.56.
. La siguiente tabla muestra los ajustes de
bA.55 51| MultiReferen |00, entradas digitales configuradas como ‘MultVel’| gy
cia6 para la multi-referencia seleccionada:

[1] Estos pardmetros se muestran si se esta usando un teclado LCD.
[5] Estos parametros solo se mostraran si uno de In.65-In71 esta ajustado a

MultVel-B/M/A.
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... | Valor por " Ajuste
Pantalla| Descripcion defecto Rango Funcién CETEE
SALIDA
DIGITAL: MULTI i
MultVel REFERENCIA e
HIM|L
0 | o | x [Mul- st
referencia 1
0 | x | o [Mult- s
referencia 2
MultiReferen 0 | x | x |Mult- st3
bA.56 151 cial 6000% referencia 3 S|
X | o | o [Mui- bA53
referencia 4
X | o | x M- bA.54
referencia 5
X | x| o M- bA55
referencia 6
X | x| x M bA.56
referencia 7
Nota: 0: Inactiva y X: Activa.
Rampa El usuario puede definir diferentes rampas de
bA.70 |aceleracion 20.0s aceleracion y deceleracion. para el variador. Para S|
2 esto, debe configurar los 'pardmetros bA.70-82 y
haber ingresado previamente los tiempos de
Rampa aceleracion y deceleracién (parametros ACC y
bA.T1 gecelerauon 30.0s dEC en el grupo “Funcionamiento”). Sl
Rampa
bA.72 18] | aceleracion 20.0s El ajuste establecido dentro del parametro es el| S|
3 0.0a |tiempo requerido para alcanzar el valor maximo
Rampa 600.0s |de frecuencia, comenzando en OHz (o para
bA.73 [ | deceleracion | 30.0s disminuir la frecuencia de acuerdo a los tiempos| S|
3 de deceleracion). Estas rampas se ajustaran
Rampa segun las necesidades del proceso.
bA.74 | aceleracion 20.0s Sl
4 Nota: continda en la pagina siguiente.

[5] Estos parametros solo se mostraran si uno de In.65-In71 esta ajustado a

MultVel-B/M/A.

[6] Estos parametros solo se mostraran si uno de los parametros In.65-In71

esta ajustado a ACC/DEC-B/M/H.
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... | Valor por " Ajuste

Pantalla Descripcion defecto Rango Funcién CETEE
Rampa Nota: viene de la pagina anterior.

bA.75 | deceleracion | 30.0s Sl
4 El ajuste se hard asignando un valor de velocidad
Rampa por cada parametro de este grupo:

bA.76 [l | aceleracion 20.0s - - bA70 a bA.82: para los tiempos de| SI
5 aceleracion.
Rampa - - bA71 a DbAB83: para tiempos de

bA.77 (€| deceleracion |  30.0s deceleracion. Sl
5 Una vez configurados los terminales multi funcion
Rampa (In.65-71) como ACC/DEC-B/M/H (opciones 11,

bA.78 [6| aceleracion 20.0s 0.0a (12 y 49), los comandos de aceleracion o| §|
6 600.0s |deceleracion controlaran el comportamiento del
Rampa equipo con base en los ajustes de bA.70-83.

bA.79 [ | deceleracion |  30.0s ) o ) S|
6 Por ejemplo, con las siguientes opciones el
Rampa variador operara como se muestra en la Figura

bA.80 1 aceleracion | 20.0s Ejemplo operacién rampas. sl
Z(ampa - In.65 ED1="ACCI/DEC -B'

bA.81 11| deceleracion |  30.0s - In65 EDZ =" ACC/DEC -M sl
7
Rampa Tiempo ED1 | ED2

bA.82 1 |aceleracion |  20.0s acel ’Odece' sl
8 ; ~
Rampa 2 v

bA.83 1l csieceleracién 30.0s 3 v v Sl

Frecuencia

Ejemplo operacion rampas
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Grupo 3: Funciones Ampliadas - Ad
Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién J
defecto ILEIEIE
Ajustar el tipo de aceleracion 'y
desaceleracion.
) OPC. |DESCR. |FUNCION
Adq |Paton La frecuencia de salida
aceleracion ) es constante y
0 Lineal L
aumenta/disminuye
Lineal linealmente.

Lineal Cuvas Se utiliza en aplicaciones || NO
que  requieren  una
aceleracion /deceleracion

Patrén suave, como cargas de
Ad.2 deceleracion ! CuvasS | slevacion. I indice de la
curva S se puede ajustar
en los parametros Ad.3-
Ad.6.
Pendiente de Ajustar la curva siempre que el patron de
inicio de 1a aceleracion/desaceleracion se defina como
m 9 il 6
Ad.3 aceleracion de 40% 100% curvla'S. Se utiliza para establecer Ig lrellacmn NO
curvilinea de la curva S al iniciar la
curva S )
aceleracion.
Pendiente de Ajustar la rampa de la curva una vez que el
fin de 1a patrén de aceleracion/deceleracion se haya
Ad.41M " 40% o, |definido como Curva S. Se utiliza para| NO
aceleracion de 100% " -
establecer la relacion curvilinea S Curve al
curva S o -
finalizar la aceleracion.
Pendiente de AJuTtar Ila’ (/:élrva s:emprle que 3I fpatron de
inicio de . 1a |3celeracion/desaceleracion se defina como
18] il i6
Ad.5 deceleracion 40% 100% cuwg’S. Se utiliza para establecer Ig lre:lacmn NO
curvilinea de la curva S al iniciar la
curva S i
desaceleracion.
. Ajustar la rampa de la curva una vez que el
Pendiente de . leracion/deceleracio h
fin 1a patron de aceleracion/deceleracion se haya
Ad.6 deceleracion 40% 100% definido como Curva S. Se usa para, NO
° |establecerlarelacion de la Curva S al terminar
curva S "
la desaceleracion.

[7] Estos parametros solo se mostraran si Ad.1 esta ajustado a 1 (curva S).
[8] Estos parametros solo se mostraran si Ad.2 esté ajustado a 1 (curva S).
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POWER ELECTRONICS

Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Ad.7

Modo
arranque
motor

RAMPA

RAMPA
ACEL
DC

Definir el arranque del motor

OPC.

DESCR.

FUNCION

0

RAMPA

El variador comenzara a
aplicar una rampa de
frecuencia al motor.

ACEL
DC

Permite acelerar después
de detener el motor
mediante el uso del freno
de DC. También se puede
utilizar después de un
freno normal siempre que
se necesite cierto par de
torsion después de abrir el
freno  externo.  Para
configurar esta opcion,
consulte los parametros
Ad.12y Ad.13.

NO

134

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION




POWER ELECTRONICS

SD300

Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Ad.8

Modo paro

RAMPA

0a4

Seleccionar el modo de parada principal de la

unidad. Este valor debe ser adecuado para

cadaa

licacion.

OPC.

DESCR.

FUNCION

RAMPA

El variador dejard de
aplicar una rampa de
frecuencia para detener el
motor.

FRENO
DC

El variador aplicara DC
para detener Ad.14 a
Ad.17.

GIRO

El variador cortard la
alimentacion de salida del
motor, deteniéndose
debido a la inercia.

FREN
REG

El variador parara el
motor tan pronto como
sea posible controlando la
energia regenerativa para
evitar un fallo de
sobretension. Esta opcion
puede  aumentar o
disminuir el tiempo de
desaceleracion segun la
inercia de la carga.

Nota: no utilice esta
opcidn en aplicaciones
donde las
desaceleraciones  son
frecuentes. Puede causar
sobrecalentamiento.

NO

Ad.9

Permiso
inversion
velocidad

Nada

Nada
PrevADE
PrevINV

Invertir la velocidad del motor. Esta funcién
ayuda a evitar que
inverso.

el motor gire en sentido

OPC.

DESCR.

FUNCION

0

Nada

El motor puede girar en
ambas direcciones.

1

PrevADE

El motor no puede girar
en sentido horario.

PrevINV

El motor no puede girar
en sentido anti horario.

NO

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION

135




SD300 POWER ELECTRONICS
e Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién o
defecto
Este parametro permite operar el variador si
cuando es conectado a la alimentacion, el
comando de marcha ya esta presente.
OPC. [DESCR/FUNCION
El variador NO operara si
cuando recibe
AdA0 Arranque tras N NO alimentacién la orden de S|
. bajo voltaje Sl 0 NO marcha estd presente.
Para poder operar, habria
que enviar un comando de
stop previamente.
El  variador  arranca
1 Sl después de haber sido
alimentado.
Ajustar el tiempo durante el cual el equipo
aplica tension DC antes de comenzar a
Ad.12 | Tiempo 0.00s 0.00 a |acelerar cuando el equipo esta ajustado en el NO
19 arranque DC ' 60.00s |modo de arranque DC. Para habilitar el
arranque DC, el parametro Ad.7 debe estar en
‘ACEL DC'.
Ajustar el nivel de corriente de arranque
Corriente 0a cuando el equipo esté ajustado en modo
Ad.13 arranque DC 50% 200% ACEL DC. Para activar la opcién de arranque| NO
DC, el parametro Ad.7 se debe establecer en
‘ACEL DC'.
Ajustar el tiempo antes de aplicar el freno de
Ad.A4 Tiempo previo 0.00a DC. Una vez que la frecuencia esté por debajo
1oy a bloqueo 0.10s 66 00s del valor ajustado en el parametro Ad.17, el| NO
frenado DC ’ variador esperara este tiempo antes de iniciar
la operacion del freno CC.
Ad.15 | Tiempo freno 1.00s 0.00a |Ajustar el tiempo de funcionamiento del freno NO
1oy DC ) 60.00s |de DC.
Ajustar el nivel de corriente que se aplicara al
Ad.16 | Nivel corriente 50% Oa |motor en porcentaje de la corriente nominal NO
o] freno DC 200% |del motor durante el funcionamiento del freno

de DC.

[9] Este parametro solo se visualizara si Ad.7 esta ajustado a 1 (ACEL DC).
[10] Estos parametros solo se mostraran si Ad.8 = 1 (FRENO DC).
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién m]a o
defecto
Ajustar el valor de frecuencia en el que el
convertidor activara el freno de DC. La
Ad.17 | Frecuencia 5.00Hz dr.19a |operacion de freno de DC se iniciara una vez NO
1o} inicio freno DC| ™ 60.00 |quelafrecuencia esté por debajo de este valor
y se haya transcurrido el tiempo ajustado en el
parametro Ad.14.
. Durante el proceso de aceleracion, la unidad
Frecuencia . : .
dr.19a |se detendra a esta frecuencia, manteniéndola
Ad.20 |pausa 5.00Hz . . NO
" dr.20 |constante durante el tiempo ajustado en el
aceleracion N
parametro Ad.21.
Durante el proceso de aceleracion, este
Tiemo pausa 00a pardmetro permite definir durante cuanto
Ad.21 PO P 0.0s ] tiempo el accionamiento funcionara a la| NO
aceleracion 60.0s ) :
frecuencia constante establecida en el
parametro Ad.20.
Frecuencia Durante el proceso de desaceleracion, la
Ad22 |pausa 5.00Hz dr.19a |unidadse ldetendra a este valor de frecuer’lma, NO
deceleracion dr.20 permane_mendo cons!ante durante el periodo
establecido en el parametro Ad.23.
Durante el proceso de desaceleracion, este
Ad.23 Tiempo pausa | 0.0a paramgtro permlte_estal?lecer cuanto tlempp NO
deceleracion 60.0s |el variador funcionarda a la frecuencia
constante establecida en el parametro Ad.22.
Activar o desactivar el limite de frecuencia
OPC. |DESCR!FUNCION
- Limite frecuencia
Ad.24 Uso I|m|t_es N N 0 NO desactivado. NO
frecuencia S — :
Limite de frecuencia
1 Sl )
activado.
Ad.25 | Limite inferior 0.50Hz 0.00a |Ajustar el limite de frecuencia inferior si el S|
1 frecuencia ) Ad.26 | parametro Ad.24 esta ajustado como SI.
Ad.26 I;ngﬁor dr.20 Hz | Ad.25 a |Ajustar el limite de frecuencia superior cuando NO
0 fre’f):uencia 1 dr.20 | el pardmetro Ad.24 esta ajustado como SI.

[10] Estos parametros solo se mostraran si Ad.8 = 1 (FRENO DC).
[11] Estos pardmetros solo se mostraran si Ad.24 esta ajustado a 1 (SI).
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién m]archa
defecto
El usuario puede activar o desactivar una
banda de frecuencias de salto para evitar
frecuencias de resonancia u otros tipos de
referencia que el motor evitard como
referencias. La unidad pasara estas
Activacion frecuencias durante los cambios de velocidad
Ad.27 |saltos NO NO (aceleracion y/o deceleracion) pero no| NO
velocidad YES operaré dentro de estos valores.
OPC. |DESCR!FUNCION
0 NO Desactiva la funmon de
salto de frecuencia.
1 YES Activa la fu_nuon de salto
de frecuencia.
Ad.28 |Limite inferior 10.00Hz 0.00a |Establecer el limite inferior de salto de S|
12 frec. salto 1 ) Ad.29 |frecuencia 1
Limite - .
11\2d.29 superior frec. | 15.00Hz Ad.28 a |Establecer el limite superior de salto de S|
12 dr.20 |frecuencia 1
salto 1
Ad.30 | Limite inferior 20.00Hz 0.00a |Establecer el limite inferior de salto de S|
12 frec. salto 2 ) Ad.31 |frecuencia 2
Limite - .
l1\2d.31 superior frec. | 25.00Hz Ad30a Establecer el limite superior de salto de S|
12 dr.20 | frecuencia 2
salto 2
Ad.32 |Limite inferior 30.00Hz 0.00a |Establecer el limite inferior de salto de S|
12 frec. salto 3 ) Ad.33 |frecuencia 3.
Limite - .
11\2(1.33 superior frec. | 35.00Hz Ad.32a Establecgr el limite superior de salto de S|
12 dr.20 | frecuencia 3.
salto 3
. Establece la corriente de salida a la que el
Ad.41 | Corriente o 0.0a ! L R
13l apertura freno 50.0% 180.0% equipo activara el relé configurado como, NO

‘BRCtrl’. Véase el parametro OU.1.

[12] Estos pardmetros solo se mostraran si Ad.27 esta ajustado a 1 (SI).
[13] Estos parametros solo se mostraran si ‘OU.31 u OU.33 esta ajustado en
BRCtrl.
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién m; o
defecto
Una vez la intensidad del motor es superior a
. la establecida en Ad.41 y la frecuencia
Tiempo de ’
Ad42 |retardo de 0.00a a!canzada en el motor es la misma que la
1) 1.00s ajustada en Ad.44, el accionamiento abrira el| NO
apertura del 10.00s ) ) . , .
freno relé conﬂgurado como BRCtrI y mantenQra
esta velocidad durante el tiempo establecido
en este parametro.
Ad.44 Frec. apertura 0.00a Ajustar frecuencia de apertura del freno del
na freno en 1.00Hz dr20 relé configurado como ‘BRCtrl" mientras el| NO
avance i motor esté acelerando en sentido positivo.
Ad.45 Frec. apertura 0.00a Ajustar frecuencia de apertura del freno del
1y freno en 1.00Hz dr20 relé configurado como ‘BRCtrl" mientras el| NO
retroceso ) motor estd acelerando en sentido negativo.
Una vez que el motor haya alcanzado la
Ad.46 Tiempo 0.00a frecuencia  ajustada en  Ad47, el
1y retardo cierre | 1.00s '3 16 00 accionamiento cerrara el relé de frenado y| NO
.00s ) ’ )
freno mantendra esta velocidad durante el tiempo
establecido en este parametro.
! Ajustar el valor de frecuencia en el que el relé
{1\;]’ - Flrecuenma 2.00Hz 000a de frenado dejara de funcionar, permitiendola| NO
cierre freno dr.20 -
funcién de freno cerrado.
Ajustar el flujo minimo que el motor puede
emplear para operar bajo condiciones de
carga baja. Con este sistema de flujo
optimizado, los ruidos y las pérdidas de
potencia se reduciran debido a la disposicion
automatica del nivel de flujo. La siguiente tabla
muestra las configuraciones disponibles:
OPC. | DESCR. FUNCION
0 NADA No e ejecuta ninguna
Ad.50 |Flujominimo | NADA | 0a2 accion NO

Selecciona modo manual. Si
la corriente de salida es
inferior a bA.14 (corriente de
motor sin carga), la tension
de salida se reducira en la
magnitud ajustada en Ad.51.
Modo automético. La tension
de salida se ajusta segun la
corriente nominal del motor
ajustada en bA.13 y bA.14.

1 MANU

2 AUTO
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién mla o
defecto
Ad.51 Nivel flujo Ajustar la magnitud de reduccion del voltaje de
na minimo en 0% | 0a30% |salida si el pardmetro Ad.50 esté ajustadoen| Sl
modo manual ‘MANU'.
F . Estipular la frecuencia a la que el equipo
recuencia 0.00 biara | d leracion de |
Ad60 | pausa 0.00Hz 00 | cambiara las rampas de aceleracion de las|
” ’ dr.20 | estandar a las configuradas en bA.70'y bA.71.
aceleracion : N L.
Ver Figura Frecuencia pausa aceleracion.
Seleccionar modo segun la siguiente tabla:
OPC. |DESCR!FUNCION
Los  ventiladores  se
conectaran con el
comando de arranque y se
0 Run . X
desconectaran  después
de que se detenga la
unidad.
Ad.64 Modp control Run 0a2 Los ventiladores funcionan S|
ventiladores . permanentemente
1 Fijo ) . .
siempre que la unidad esté
encendida.
El ventilador se conectara
cuando la temperatura en
Ctrl ’
2 T el radiador alcance la
emp
temperatura de control
predefinida.
Guardar automéaticamente la referencia de
velocidad definida por el potenciémetro
Guardar motorizado. .
frecuencia OPC. DESCR.FUNCION
Ad.65 funcionamient N N 0 N La referencia de velocidad sl
S no se guarda.
potenciémetro La referencia de velocidad
motorizado 1 S es  almacenada en

memoria.

[14] Estos parametros solo se mostraran si Ad.50 es diferente de 0
‘NINGUNO'.
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Valor
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién
defecto

Ajuste
marcha

La fuente del comparador se puede configurar
de acuerdo a la siguiente tabla:

OPC. |DESCR!FUNCION

0 Nada No hay fuente para el
comparador

La entrada analégica de
tension 1 sera utilizada
como fuente por el
comparador.

La EA de tension 2 sera
3 V2 utilizada como fuente por
el comparador.

La EA de corriente 2 sera
4 12 utilizada como fuente por
el comparador.

La entrada Pulso sera
6 PULSO |utilizada como Fuente por
el comparador.

1 V1
Seleccionar
Ad.66 |fuente Nada 0a6
comparador

NO

Definir el nivel a comparar con la fuente
Nivel seleccionada en el parametro Ad.66. En caso
activacion 90.00% Ad.68 a |de que el nivel haya pasado, una de las
salida modo ’ 100.00 |salidas digitales ajustadas como 34
comparador ‘COMPARAD’ lo habilitara. Ver los pardmetros
0U.31a0U.33.

Ad.67 NO

Definir el nivel a comparar con la fuente
Nivel seleccionada en el parametro Ad.66. En caso
desactivacion 10.00% -100.00 |de que este nivel haya pasado, una de las
salida modo ’ aAd.67 |salidas digitales ajustadas como 34
comparador ‘COMPARAD’ lo deshabilitara. Ver los
parédmetros OU.31 a OU.33.

Ad.68 NO

Este parametro configura el modo de trabajo
seguro. Mediante éste, el equipo operara si
tiene permiso para hacerlo.

) ) OPC. |DESCR.|FUNCION

Seleccionar Siempre El equipo obedece cualquier
Ad70 modo . Siempre |  ON Siempre |comando de arranque sin NO
) operacion ON Ent ON necesidad de un permiso
seguro Digital extra.

El equipo solo operara si la
Ent entrada digital configurada
Digital |como 13 ‘Run Activ’ esta
activa.
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Ad.71
1]

Modo de paro
seguro

Func.
Libre

Func.
Libre
Q-Stop
Q-Stop
Res

Configurar el modo de paro del equipo cuando

la funcién de operacion segura esta activa.
Ver Figura Modo de paro seguro.

OPC. | DESCR,

FUNCION

Func.
Libre

Bloguea la salida del
variador cuando el terminal
multifuncién esta
deshabilitado.

1 Q-Stop

Si la entrada configurada
como 13 ‘Run Activ’ es
desactivada cuando el
equipo estd en marcha,
éste hace una
deceleracion  segin la
rampa programada en
Ad.72. Para volver a
reestablecer el permiso de
arranque, la entrada tiene
que ser habilitada cuando
el equipo esta parado.

Q-Stop
Res

Si la entrada configurada
como 13 ‘Run Activ’ es
desactivada cuando el
equipo estd en marcha,
éste decelera segun la
rampa programada en
Ad.72. Si cuando se
reestablezca la entr. digital
de permiso la sefial de
marcha estd presente, el
equipo arrancara
normalmente.

NO

Ad.72
1]

Tiempo Q-
Stop

5.0s

0.0a
600.0s

Definir el tiempo de deceleracion cuando

Ad.71 esta fijado a 1 (Q-Stop) o 2 (Q-Stop|  SI

Res).

[15] Estos parametros solo se mostraran si Ad.70 esta ajustado a 1(ENT
DIGITAL).
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LT Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién o
defecto
Activar la funcion de ayuda para la
regeneracion. Cuando se da esta situacion, el
equipo incrementara la frecuencia de salida
Ad.74 Activar ayuda N N para evitar el disparo por sobre voltaje en el NO
: regeneracion S bus. Con este parametro, el equipo ayuda a la
unidad de frenado dindmico a evitar algunas
situaciones de regeneracion cuando el equipo
trabaja a velocidad constante.
Ajustar el nivel de tension en el bus de| NO
continua en el cual el algoritmo comenzara a
incrementar la velocidad.
Nivel tension La Figura” N?vel tension lF’-‘ara Ayuda
Ad.75 |para ayuda 700V 300a |Regeneracion ilustra esta funcion.
- 800V NO
regeneracion Nota: el valor por defecto y el rango de
pardmetros variaran dependiendo de la
tension de alimentacion del variador:
220V=>»300 a 400V 380V=>600 a
800V
- Establecer ancho de frecuencia alternativo
Ad76 :c_|m|te . 0.00a |9ue utilizara el algoritmo cuando supere el
1l recuencia 1.00Hz 08 Inivel de tension establecido en el pardmetro| NO
para ayuda 10.00Hz Ad.75 durante la pr ion de |
regeneracion . - prevencion de a
regeneracion.
AdTT Ganancia P 00a Para evitar la zona de regeneracion, ajuste la
1l ayuda 50.0% 106 0% ganancia P/l en el controlador Pl de supresion|  SI
'L U/ L
regeneracion de tension de DC.
Nota: la funcién de ayuda a la regeneracion
no opera durante aceleracion ni deceleracion;
Ad.78 Ganancia | 0.0a |solo durante la operacién del motor a
1l ayuda 50.0ms | 3000.0m |velocidad constante. Cuando la prevenciéonde| Sl
regeneracion S regeneracion estd activa, la frecuencia de

salida podria cambiar segin el rango de
Ad.76.

[16] Se muestra cuando Ad.74 esta ajustado a 1 (Sl).
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Ad.80
n7

Seleccion
modo fuego

Nada

Nada
Modo
Fuego
Test
Modo
Fuego

El modo fuego fuerza al equipo a ignorar todos
los fallos menores y resetea y re arranca con
los fallos mayores sin contemplar el nimero
de reintentos. Esta accion se realiza hasta la
destruccion del equipo si fuera necesario.

El variador operara en Modo Fuego cuando
este parametro esta fijado a 1 ‘Modo Fuego’,
y el terminal multifuncion In. 65-71
configurado para Modo Fuego estd
encendido.

OPT. [DESCR/FUNCION

0 Nada |Modo fuego desactivado.
Modo  fuego  activo.
Cuando se active la
entrada digital configurada
como "Modo Fuego", el
1 Modo |equipo entra en
Fuego |funcionamiento trabajando
en este modo, a la
frecuencia configurada en
Ad.81 y en el sentido
configurado en Ad.82.

El equipo simula el
Test  |funcionamiento en modo
2 Modo |fuego durante un tiempo.
Fuego |Después, el equipo se
para.

NO

Ad.81
17

Frecuencia
modo fuego

60.00Hz

0.00a
60.00Hz

Definir la frecuencia para la operacion del
variador en Modo Fuego. La frecuencia en
Modo Fuego tiene prioridad por encima de la
frecuencia de velocidad fija, frecuencias multi
salto y la frecuencia configurada por teclado.

NO

Ad.82
17

Direccion
modo fuego

Adelante

Adelan.
Atras

Definir la direccion del Modo Fuego:

OPT. |DESCR. |FUNCION

0 Adelante | Direccion hacia Adelante.
1 Atras | Direccion hacia atras.

NO

[17] Se muestra cuando Ad.80 est& ajustado a 1 (Sl).

144

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION




POWER ELECTRONICS SD300

Frecuencia

Comando

marcha |

Frecuencia pausa aceleracion

Ad.71 AdT1 Ad.T1
O(Func. Libre) 1(Q-Stop) 2(Q-Stop Res;

Frecuencia

H
Comando marcha

Modo de paro seguro

Ad.75 Nivel prevencion regeneracion

A ) _
{ T~k _/ H
Tension DC (Vdc) Ad.76 Limite frec. comp
i . / i a
Frecuencia salida (Hz) . : ] |
(Ha) Frec. marcha/."‘/,.’. —n
——= >

Prevencion regeneracion activada
Nivel tension para ayuda regeneracion
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Grupo 4: Funciones de Control = Cn

Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcion

Ajuste
marcha

Cn.4

Frecuencia
conmutacion

3.0kHz

Varia la frecuencia de conmutacion en la
etapa de salida del motor para ajustar el
ruido dentro del motor.

Si la frecuencia es alta, reduce el ruido
operacional del motor.

Si es baja, el ruido operacional dentro del
motor aumenta.

El valor por defecto y rango de este
parametro dependen de la carga:

Carga normal: 2kHz (Max 5kHz).
Carga pesada: 3kHz (Max 15kHz).

NO

Cn.5

Modo
conmutacion

Normal

Normal
Baj.
Per.

Cambiar el tipo de modulacion para reducir
la pérdida de calor y corriente de fuga del
variador:

OPC.|DESCR!FUNCION

Sin cambios en la
tasa de carga.
Reduce la pérdida de
calor y corriente de
1 Baj. fuga en comparacion
Per.  |con ‘Normal’, pero el
rudo  del  motor
aumenta.

0 Normal

NO

Cn.9

Tiempo pre-
excitacion

1.00s

0.00a
60.00s

Tiempo de excitacion inicial. Este tiempo se
utiliza para iniciar operacion después de
aplicar excitacion hasta el flujo nominal del
motor.

NO
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Valor
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién
defecto

Ajuste
marcha

Ajustar el flujo suministrado durante el
tiempo de pre-excitacion configurado en
Cn.9. El flujo del motor aumenta hasta el
flujo nominal con la constante de tiempo,
como se muestra en la Figura: Flujo pre-
Flujo pre- 100.0% 100.0 a | excitacion.

excitacion ' 500.0% | Para reducir el tiempo en llegar al flujo
nominal, debe proporcionarse un valor
base nominal del motor més alto. Cuando
el flujo magnético alcanza el flujo nominal,
dicho valor base nominal del motor se
reduce.

Cn.10 NO

Después de que el motor se detenga, este

parametro ajusta el tiempo durante el cual

Retraso power 0.00a |la corriente continua del variador se
0.00s .

off 60.00s |alimenta al motor.

Esta funcion se ilustra en la Figura:

Retraso power off.

Cn.11 NO

Ajustar la ganancia proporcional 1 del
regulador de velocidad (de baja velocidad)
en el control de motores sincronos de
imanes permanentes. Si la desviacion de
velocidad es mayor que el par, la orden de
100 | 0-5000 |salida aumentara en consecuencia. Conun| NO
alto valor de P, la velocidad se regula mas
rapido. Un valor demasiado alto puede
causar inestabilidad en la velocidad.

Nota: parametro visible si dr.9 = PM
Sensor-less

Ganancia P 1

Cn.12
regulador vel

Ajustar la ganancia integral 1 del regulador
de velocidad (de baja velocidad) en el
control de motores sincronos de imanes
permanentes. Es el tiempo que tarda la
ganancia en alcanzar el comando de salida
150 |0-5000 |de par nominal mientras continda la| NO
desviacion de velocidad constante. Cuanto
menor sea el valor, mas rapida sera la
desviacion de velocidad.

Nota: parametro visible si dr.9 = PM
Sensor-less

Ganancia | 1

Cn.13
regulador vel
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Cn.15

Ganancia P 2
regulador vel

100

0-5000

Ajustar la ganancia proporcional 2 del
regulador de velocidad (de alta velocidad)
en el control de motores sincronos de
imanes permanentes.

Nota: parametro visible si dr.9 = PM
Sensor-less

NO

Cn.16

Ganancia | 2
regulador vel

150

0-9999

Ajustar la ganancia integral 2 del regulador
de velocidad (de alta velocidad) en el
control de motores sincronos de imanes
permanentes.

Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less

NO

Cn.20

Visualizar
ganancia
sensorless 2

Configurar la ganancia del control
sensorless.

OPC. |DESCR/FUNCION

No se mostraran los
parametros de
0 NO configuracion  de la
ganancia del  control
sensorless.

Habilita la configuracion de
la ganancia del control
sensorless. Se mostraran
los parametros Cn.21-32.

Sl

Cn.21

Ganancia P 1
regulador vel.

0a
5000%

Ajusta la ganancia proporcional 1 del
regulador de velocidad (ASR). Cuanto
mayor sea la ganancia proporcional, mas
rapida sera la respuesta. Pero si la
ganancia es demasiado alta, la velocidad
del motor puede oscilar.

Sl

Cn.22

Tiempo | 1
regulador vel.

10a
9999ms

Ajustar la ganancia integral 1 del regulador
de velocidad (ASR).

Sl
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
Ajustar la ganancia proporcional 2 de un
Ganancia P 2 10a controlador independiente. Cuanto mayor
€n.23 18 | controlador ) 1000.0 | 582 la ganancia proporcpnal, mas r§p|da S|
independiente o |Seré Iq respuesta. Pero S|_Ia ganancia es
demasiado alta, la velocidad del motor
puede oscilar.
Ganancia | 2 1.0a Ajustar la ganancia integral 2 de un
Cn.24 18 | controlador * | 1000.0 | | 9 1 Integ sl
indep. % controlador independiente.
Tiempo int. -
10a |Ganancia integral 0 del controlador de
18] *
e Zgzgglfe(g () 999ms |velocidad sensorless. Sl
Cn.26 s | Ganancia P *) 153, El control vectorial sensorless requiere del| g
estimador flujo 200% |estimador de flujo nominal. Use estos
G ol 1 paradmetros para ajustar la ganancia del
Cn.27 118 esiinr:;]g; o | ©) 20053% estimador de flujo. S|
Cn.28 11 Ganancia P. 1 ) 0a |Ajusta la ganancia del estimador de S|
- estimador vel. 32767 |velocidad para el control vectorial
G ial1 . 100 sensorlgss: ' o
Cn.29 18] esiinrsggfrvel (*) 100; o A baja velocidad (10Hz o inferior),| Sl
: aumenta el valor de Cn29 en
incrementos de 5.
o A velocidad media (30 Hz o superior),
G ial2 . 100 aumenta el valor de Cn.28 en
Cn.30 [18] esiinrsggfrvel *) 1000% incrementos de 500. Si el ajuste del| Sl
' parametro es muy extremo, podria ocurrir
un fallo por sobre corriente a baja
velocidad.
Cn.31 08l S:nrlraor:g:of ) 10a |Ajusta las ganancias P e | del controlador sl
: sensorless 1000 |de corriente sensorless.

[18] Aparece cuando dr.9 esta ajustado a 4 (Lz Abier) y Cn.20 esté ajustado
al(sl
(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Cn.32 1181

Ganancia |
controlador
sensorless

()

10a
1000

Si el valor de Cn.10 es demasiado alto,
podria saltar un fallo por sobrecorriente en
elarranque. En tal caso, reduzca el valor de
Cn.31 en decrementos de 10.

Sl

Cn.33

Ganancia
estimada del
eje D fuerza
contraelectrom
otriz

100.0%

0-
300.0%

Ajusta la ganancia del estimador de
velocidad en el eje D de la fuerza
contraelectromotriz para el control de
motores de imanes  permanentes.
Establece estos valores como un
porcentaje de la ganancia proporcional
para tener un estimador de polaridad
estable. Los valores mas altos resultan en
respuestas mas rapidas, con mayores
posibilidades de una mayor vibracion del
motor. Los valores excesivamente bajos
pueden provocar un fallo de arranque del
motor debido a una tasa de respuesta lenta.
Para rampas cortas de aceleracion, se
recomienda un valor bajo en Cn.33 (menos
del 100%), pero el par inicial podria
disminuir. En rampas rapidas, se
recomienda aumentar el valor de Cn.33
Nota: parametro visible si dr.9 = PM
Sensor-less

NO

Cn.34

Ganancia
estimada del
eje Q fuerza
contraelectrom
otriz

100.0%

0-
300.0%

Ajusta la ganancia del estimador de
velocidad en el eje Q de la fuerza
contraelectromotirz para el control de
motores de imanes  permanentes.
Establezca estos valores como un
porcentaje de la ganancia proporcional
para tener un estimador de polaridad
estable. Los valores méas altos dan como
resultado respuestas mas rapidas, con
mayores posibilidades de una mayor
vibracion del motor.

Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less

NO
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
Permite ajustar el numero de reintentos
para estimar la posicion inicial del polo.
La deteccion inicial de la posicion del polo
es un proceso que coincide con la posicion
del rotor calculada por el variador y la
N° de posicion real del rotor en un motor. En un
reintentos motor sincrono de imanes permanente
Cn35 | estimacion 2 0-10 (PM),eI flujo del rotor se genera a partir del NO
osicion inicial iman permanente umdg al rotor. Por lo
Sel olo tanto, para hacer funcionar el motor en
P modo de control vectorial, se debe detectar
la posicion exacta del rotor (posicion de
flujo) para un control preciso del par
generado por el motor.
Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
Permite ajustar el intervalo de tiempo entre
Intervalo reintentos para estimar la posicion inicial
estimacion 1- | del polo en un motor sincrono de imanes
B posicion inicial 20ms 100ms |permanente (PM). NO
del polo Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
Pulso de Permite ajustar el valor del pulso de
corriente corriente en la estimacion de la posicion
L 10- |inicial del polo en un motor sincrono de
0/
Bt/ est|'mlal<:|c'>nl . 15% 100% |imanes permanente (PM). NO
posicion inicial . .
del polo Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
P Sensor-less
Pulso de Permite ajustar el valor del pulso de tension
tension en la estimacion de la posicion inicial del
N 100- |polo en un motor sincrono de imanes
0,
L etsatslirgifﬁfwl?:icial 500% 4000 |permanente (PM). NO
gel . Nota: parametro visible si dr9 = PM
P Sensor-less
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LT Ajuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién ko
defecto
Establece los valores de compensacion de
Tiempo muerto salida durante el funcionamiento de un
Cn.39 rango motores 100.0% 50.0- |motor sincrono de imaqes permanentes en
: imanes ' 200.0% | modo de control vectorial sensorless. Si el
permanentes motor no funciona a bajas velocidades, al
5% o menos de la velocidad nominal del
motor, aumente los valores en incrementos NO
del 10%. Disminuya los valores en
decrementos del 10% si se produce un
Tiempo muerto 00 ruido metélico al arrancar el motor y
Cn.d0  |tension imanes | 100.0% 2?)0' 0% detenerelmotor.
permanentes -U7 |Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
Establece los valores de la ganancia del
estimador de velocidad durante el
Ganancia funcionamiento de un motor sincrono de
proporcional imanes permanentes en modo de control
Cn.41 del estimador 1 100 0- vectoria'l sensorlgss. Si egiste un fallg oel NO
: de vel. mot. 32000 |motor vibra a bajas velocidades disminuya
imanes este parametro en decrementos del 10%
permanentes hasta que el motor funcione correctamente.
Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
Establece los valores de la ganancia del
Ganancia estimadorl de velocidad dyrante el
. funcionamiento de un motor sincrono de
integral del h
: imanes permanentes en modo de control
estimador 1 de 0- ) .
Cn.42 vel. mot 10 32000 vectorial sensorless. Si se producen| NO
S oscilaciones durante el funcionamiento
imanes .
normal del motor aumente este parametro.
permanentes

Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
Establece los valores de la ganancia del
G ! estimador de velocidad durante el
anancia . . .
: funcionamiento de un motor sincrono de
proporcional .
: imanes permanentes en modo de control
del estimador 2 0- N
Cn.43 300 vectorial sensorless. Se usan para| NO
de vel. mot. 32000 . . :
. operaciones a baja velocidad en motores
imanes
ermanentes de 200V.
P Nota: parametro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
Establece los valores de la ganancia del
Ganancia estimador de velocidad durante el
. funcionamiento de un motor sincrono de
integral del h
; imanes permanentes en modo de control
estimador 2 de 0- )
Cn.44 30 vectorial sensorless. Se usan para| NO
vel. mot. 32000 . . -
. operaciones a baja velocidad en motores
imanes
ermanentes de 200V.
P Nota: parametro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
Establece la porcion de alta velocidad de la
velocidad de realimentacion respecto a la
EMF durante el funcionamiento de un motor
Estimador de sincrono de imanes permanentes en el
. modo de control vectorial sin sensor. El
la velocidad de . f . ”
cnd5 la 300% 0- reenvio de feeds mejora la operacion del NO
: 1000% | estimador de velocidad. Aumente el valor

realimentacion
de alta vel.

de este parametro en incrementos del 10%
para eliminar oscilaciones en el motor. Si se
sube en exceso un fallo puede ocurrir.
Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM
Sensor-less
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LT Ajuste

Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién ko
defecto

Permite seleccionar el tipo de estimacion

inicial de la posicion del polo:

- 0: Nada. El motor opera de acuerdo a
la estimacion de la posicion del polo
obtenida mediante al algoritmo del
variador.

- 1:Deteccion de angulo. El motor opera

Tipo de de acuerdo a la posicion del polo
estimacion 1: Det. obtenida mediante cambios en

Cn.46 inicial de la de 0-2 corriente. La entrada de pulso de| NO
posicién del  |angulo voltaje se utiliza para detectar la
polo posicion polar y produce una pequefia
cantidad de ruido al arrancar el motor.

- 2: Alineacién. El vaiador alinea la
posicion del rotor suministrando
corriente DC durante un periodo de
tiempo.

Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM

Sensor-less

Ajustar la ganancia P del controlador de

Ganancia P. 10a |corriente.
B sensorless 1200 10000 |Nota: parametro visible si dr.9 = PM Si

Sensor-less

Ajustar la ganancia | del controlador de

Ganancia | 10a |corriente.
B sensorless 120 10000 |Nota: pardmetro visible si dr.9 = PM Si

Sensor-less

) Permite aumentar la tension de salida en
Lim. 0- |ciertas situaciones. No modifique este
Cn.50  controlador de | 10.0% | ;000 |parametro si no es necesario, si el motor
tension entrega el par deseado a la velocidad NO
maxima, no lo modifique. Aumentar este
Ganancia | 0 %a*rgim:r:rzl %Jggerz causar un mayor nivel de
Cn.51 controlador de | 10.0% | 20000 Nota: . t‘ isible si dr9 = PM
tension % ota: parametro visible si dr.

Sensor-less

Salida filtro 0a |Definir la salida del filtro del controlador de
Cn.52 vectorial/par Oms 2000ms | par NO
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
Seleccionar la fuente para introducir la
referencia de limite de par.
OPC. | DESCR. | FUNCION
La referencia sera dada por
0 |LOCAL | el teclado y se ajustara en
dr.1.
La referencia se introducira
a través de la entrada
2 (V1 o i
analdgica de tension 1.
La referencia se introducira
4 V2 a ftravés de la entrada
. analdgica de tension 2.
Cn.53 ReferenCIa LOCAL | 0a12 La referencia se introducira | NO
limite par 5 |12 a través de la entrada
analdgica de corriente 2.
La referencia se introducira
6 |MDBUS a través de Modbus.
La referencia sera
8 | COMMS | introducida a través de las
comunicaciones.
El é&rea comin puede
9 |pc enlazarsg con la salidg de
secuencia del usuario y
utilizarse como comando.
La referencia sera
12 | PULSO | introducida a través de la
entrada Pulso.
Limite de par 00a El usuario puede fijar el limite de par motor
Cn.54 "% | positivo 180.0% 206 0% de operacion de avance siempre que la| Sl
adelante " | referencia de limite de par sea LOCAL.
Limite de par El usuario pHede establecer el Iirnjte de par
Cn5511 | negativo 180.0% O.an de operacion de regeneracion t]agla S|
adelante 200.0% | adelante siempre que Ia'referenma de limite
de par se haya establecido como LOCAL.
Limite de par 0.0a El usuario puede ajustar el limite de par
Cn.56 1 ositivo atras 180.0% 206 0% motor de marcha atras cuando la referencia| Sl
P 7% | de limite de par sea LOCAL.

[19] Aparece cuando dr.9 esta ajustado a 4 (Lz Abier). Esto cambiara el valor
inicial de Ad.74, Limite de par, hasta 150%.
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Valor

Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién :;':::;
defecto
El usuario puede establecer el limite de par
1g | Limite de par o, | 0.0a |de operacion de regeneracion inversa
e negativo atras 180.0% 200.0% | siempre que la referencia de limite de par Sl
se haya establecido como LOCAL.
Seleccionar la fuente para introducir la
referencia de limite de velocidad.
OPC. | DESCR. | FUNCION
La referencia serd dada
0 LOCAL | porelteclado y se ajustara
endr.1.
La referencia se
2 V1 introducira a través de la
EA de tensién 1.
La referencia se
Referencia 4 V2 introducira a través de la
Cn.621%1 limite LOCAL | 0as8 EA de tension 2. NO
. La referencia se
velocidad 5 12 introducira a través de la
EA de corriente 2.
La ref. se introducira a
6 MDBUS través de Modbus.
La  referencia  sera
7 COMMS | introducida mediante
comunicaciones.
El éarea comin puede
8 PLC enlazarse con la salida de
secuencia del usuario y
utilizarse como comando.
Limite 0003 El u;uario puede estab[eoer el limite de
Cn631 |velocidad | 60.00Hz | 400.00 |VEl0¢I0ad - adelante siempre que la| g
adelante Hy referenc!a de limite de velocidad se haya
establecido como LOCAL.
0.00a El usuario puede establecer el limite de
Cn.6411 Limite 60.00Hz | 400.00 velocidad inversa siempre que la referencia sl
: velocidad atras | H.z de limite de velocidad se haya establecido
como LOCAL.
. Establecer cuanto debe disminuir la
Cn.6519 I(iar:ir::nma 500% 100a |referencia de velocidad cuando Ia sl
: velocidad 5000% |velocidad del motor excede el limite de

velocidad.
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Valor
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién
defecto

Ajuste
marcha

Seleccionar el modo de busqueda de
velocidad.

OPC.|DESCR/FUNCION

Labusqueda de velocidad se
realiza mientras controla la
corriente  de salida del
variador en vacio por debajo
de Cn.72. Si la direccion del
motor en vacio y la direccion
del comando de operacion al
: reinicio son la misma, se
0 gltylpt? puede ejecutar una funcion
» . a de blsqueda de velocidad
Seleccion | Flying estable a 10Hz 0 menos. Sin
Cn70 |Modo Flying | Start1 embargo, si son diferentes,| o
: busqueda de Start1 | Flying la busqueda de velocidad no
velocidad Start2 produce  un  resultado
satisfactorio  porque la
direccion del motor en vacio
no puede ser establecida.

Nota: continla en la pagina siguiente.

[19] Displayed when dr.9 is set to 4 (Sless-1). This will change the initial value of Ad.74, Torque
limit, to 150%.
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Pantalla

Descripcién

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Cn.70

Seleccion
modo
busqueda de
velocidad

Flying
Start1

Flying
Start1
Flying
Start2

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESCR!

FUNCION

Flying
Start2

Labusqueda de velocidad se
realiza mientras controla el
rizado corriente generado
por la fuerza
electromagnética  opuesta
durante la rotacion sin carga.
Este modo establece la
direccion del motor en vacio
(hacia adelante / hacia
atras), por tanto, la funcion
de busqueda de velocidad es
estable independientemente
de la direccion del motor en
vacio y del comando de
operacion.  Sin  embargo,
como se usa el rizado de
corriente, la frecuencia de
vacio no se determina de
forma exacta y podria darse
una re-aceleracion desde
velocidad cero cuando la
busqueda de velocidad sea
ejecutada para el motor en
vacio a baja velocidad
(aprox. 10 — 15 Hz, aunque
depende de las
caracteristicas del motor).

Cn.71

Seleccion
modo
busqueda

0000

00a15

Establecer el modo de bisqueda. Ajustar

cada b

ita0o1

segun la siguiente tabla:

OPC.

FUNCIO

N.

0001

Seleccion de busqueda de velocidad
en la aceleracion.

0010

Busqueda de velocidad en arranque
después de fallo.

0100

Realizara la busqueda de velocidad
después de un fallo de alimentacion.

1000

orden de

Realizara la busqueda cuando se
energiza el equipo, si esta presente la

marcha.

NO
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
Intensidad 80a Permite controlar la corriente durante la
Cn.72 129 | husqueda 150% 200% busqueda de velocidad en porcentaje en| Sl
veloc. ® |relacion con la corriente nominal del motor.
Establecer la ganancia proporcional para la
G ia P busqueda de velocidad.
anancia P.
. 0a |[Nota: el valor por defecto de este
s deo bisq. 9999 |parametro depende de Cn.70: Sl
vel Depend Flying Start1>100
e del Flying Start2=»600
valor de Establece la ganancia integral para la
al Cn.70 busqueda de velocidad.
" Gazanl;:!a : 0a |Nota: el valor por defecto de este .
0 mT 0 buSq. 9999 |parametro depende de Cn.70:
vel. Flying Start1=»200
Flying Start2=»1000
Retraso inicio 0.0a Permite bloquear la salida durante un
Cn.75 211 | modo busg. 1.0s ] tiempo establecido antes de continuar con| NO
60.0s ; .
vel. la busqueda de velocidad.
Ganancia . . ,
Cn.76 21 | modo blisq. 100% 50 3 Ganancia del estimador de busqueda de S|
! 150% | velocidad.
velocidad
Cuando la alimentacion de entrada se
desconecta, la tension del bus DC
disminuye y ocurre un fallo por baja tension,
bloqueando la salida. Una operacién de
almacenamiento de energia cinética usa
Modo salida energia regenerativa gengrado po.r’el motor
. durante el corte de alimentacidon para
Cn.77  |energia No 0a2 i . NO
o mantener la tension de DC. Esto extiende
cinética .
el tiempo antes de que ocurra un fallo por
baja tensién después de un corte de
potencia inesperado.
Nota: continda en la pagina siguiente.

[20] Se muestra cuando cualquiera de los bits Cn.71 esta ajustado a1y
Cn.70 es 0.
[21] Se muestra cuando cualquiera de los bits Cn.71 esté ajustado a 1.
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
Nota: viene de la pagina anterior.
Este parametro permite seleccionar la
operacion de almacenamiento de energia
cinética. Si se selecciona 1 0 2, controla la
frecuencia de salida del variador y carga el
bus DC con energia generada por el motor.
OPC. DESCR.|FUNCION
0 No Decelera hasta que ocurra
un fallo por baja tension.
Cuando la alimentacién de
entrada se pierde, carga el
bus DC con energia
regenerada. Cuando se
restablece la alimentacion,
1 KEB1 |también lo hace la operacion
normal de la operacion de
almacenamiento de energia.
La frecuencia de aceleracion
de operacion se ajusta en
Cn.83.
Cuando se pierde la
alimentacion de entrada,
carga el bus DC con energia
regenerada. Cuando se
restablece la alimentacion,
2 KEB2 |cambia de la operacion de
almacenamiento de energia
ala operacion de parada por
deceleracion. La frecuencia
de deceleracion se ajusta en
dr4.
Valor inicial 110.0 a | Fiia los puntos de arranque y paro de la
Cn.78 P  energia 125.0% | 500 g0, [operacion de almacenamiento de energia| NO
cinética cinética. Los valores definidos deben
Valor final basarse en el nivel de fallo de baja tension
Cn.79 2 |energia 130.0% Cn.78°a al 100% y el nivel de paro (Cn.79) debe ser| NO
cinética 210.0% | mas alto que el nivel de arranque (Cn.78).

[22] Aparece cuando Cn.77 no estéa ajustado a 0 (NO).
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
Mantiene la tensién de la seccion de DC
durante la operacién de almacenamiento
Ganancia P 1a |de energia cinética. Cambie el valor
122

i KEB 10000 20000 |definido cuando ocurra un fallo por baja Sl
tension después de wun fallo de
alimentacion.

Mantiene la tension de la seccion de DC

durante la operacion de almacenamiento

Ganancia | 1a |de energia cinética. Define el valor de
[22] [22)

Tl KEB 500 20000 |frecuencia a mantener durante la operacion Sl
de almacenamiento de energia cinética
hasta que el variador se detenga.

Ganancia 0to

Cn.g2 2 deshzamleqto 300 | 20000 Reg_ulacpn funcion  KEB. Ganancia si
almacenamient % deslizamiento KEB.
0 energia °
Tiempo acel. " " )

Cn.83 22 | aimacenamient | 10.0 6%8 (;Os 553:12?%2 KEgmmon KEB.  Tiempo| g
o0 energia ' '

Cn.85 Gapanua Pj 370 100 a nganua proporcional 1 del estimador de S|

estimador flujo 700 |flujo.

Cn.g6 I Gapanma PZ. 0 02100 Ga]nanma proporcional 2 del estimador de S|

estimador flujo flujo.
Ganancia P 3 Ganancia proporcional 3 del estimador de
123

Bk estimador flujo 100 102500 flujo. Si

cngg e |Ganancial 1 | 505y | 02900 | Ganancia 1 del estimador de flujo. sl

estimador flujo

cngowa | CaNancial 2 | 5404 | 02900 | Ganancia 2 del estimador de flujo. sl

estimador flujo

Cn.90 1 Gapanma ! 3. 501 |0 a 200 Ganancia 3 del estimador de flujo. Sl

estimador flujo

Cn.91 231 Cgmpense- 20¢) | 0a60 qusta la compensacién dg la tension qe S|

cion tension salida para el control vectorial sensorless:

[22] Aparece cuando Cn.77 no esté ajustado a 0 (NO).
[23] Aparece cuando Cn.20 est& ajustado a 1 (Sl).
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por | Rango Funcién mja .
defecto
salida 1 « Silafrecuencia de salida es méas alta que
sensorless la frecuencia base durante operacion sin
C ) carga, disminuye el valor de Cn.91 en
cignm{)eennssign decrementos de 5 (10Hz o inferior).
Cn.92 123 salida 2 20(*) | 0a60 |e Siel par es insuficiente, aumente Cn.93|  SI
sensorless en incrementos de 5.
Si el motor estd buscando un punto de
Compensa- equilibrio, u ocurre un fallo por baja tension
cion tension en carga regenerativa a baja velocidad
@ | +
Cn.93 B qalida 3 20() | 0a60 (10Hz o inferior), aumente el valor de S
sensorless Cn.92-93 en incrementos de 5.
Frecuencia Si ocurre un fallo por sobrecorriente debido
fluctuacion de 8004 |2Una fluctuacion de carga repentina a alta
Cn.94 123 caroa 100.0% 110’ 0% velocidad (50Hz o superior), aumente /| Sl
sengsorless i disminuya el valor de ‘decrementos de 5%
(fije por debajo del 100%).
Frecuencia - . )
. 0.00 a |Definir la frecuencia de salto de ganancia
[23
Cn.95 :2::2 ganancia | 2.00Hz 8.00Hz | sensorfess. Sl
Flujo ético p----- -

Corriente excitacion

Comando marcha

Flujo pre-excitacion

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Tension salida

Tiempo espera

! ‘comando paro
: . >

Frecuencia

Comando arranque|

Retraso power off
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Grupo 5: Entradas - In

Valor Aiuste

Pantalla| Descripcion por Rango Funcion mla rcha

defecto
Max. frec. ! -
InA entrada dr20 dr.19a Estalb’lecer la frecuenmq para la maxima S|
" dr.20 |tension de la entrada analégica.
analég.
Par maximo o 0.0a
In.2 por EA 100.0% 200.0% Reservado. Sl
Valor medio 0.00a |\, ... -

In.5 EAVA 0.00vV 12.00 Visualizacion de la entrada analégica V1 (V). NO
Permite definir las direcciones de operacion del
variador

" DESCR!/FUNCION
Seleccion 0-10v Unipolares  (direccion  hacia
In.6 modo entrada | 0-10V 0-10V P NO
. -[+10V adelante)
analégica V1 - - "
Bipolar (hacia adelante y hacia
+10V .
atras)
Filtro de paso bajo para la entrada analdgica
Filtro paso por tension 1. Permite ajustar la respuesta de
frop 0a |tiempo a un cambio producido en la referencia
In.7 bajo ent. 10ms 10000ms |d locidad ducir Ia fl ion d Sl
analogica V1 ms |de velocidad, para reducir la uctuacmnl e
velocidad debido a sefiales inestables o ruido.
Por lo tanto, la respuesta se vuelve mas lenta.
Tensién rango 0.00a Definir la tension minima para la entrada

In.8 minimo EA VA4 0.00V 10.00V analoglcg Ide tension 1 de acuerdo con las| Sl

caracteristicas del sensor conectado.
Ajustar la  referencia de  velocidad
correspondiente al rango negativo minimo de
. la entrada analégica de tension 1. Corresponde
Velocidad 0.00a |al nivel de tension minimo ajustado en In.12
L o . 12,
In9 rango minimo. | 0.00% 100.00% |Esta configurado para introducir la referencia Sl
EA V1 . . o
de velocidad a través de la entrada analogica.
El valor es un porcentaje de la frecuencia
ajustada en el parametro In.1.
Tension rango 0002 Define la tension maxima para la entrada
In.10 maximo EA 10.00V . analdgica de tension 1, de acuerdo con las Sl
10.00V o
V1 caracteristicas del sensor conectado.
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién m;rcha
defecto
Ajustar la  referencia de  velocidad
Veloci correspondiente al rango minimo de V1.
elocidad 000a |C de al nivel mini d "
11 |ranao maximo | 10.00% .00a |Corresponde al nivel minimo de tension sl
g 100.00% |ajustado en In.10. Estd configurado para
EA V1 al ) ) nfig P
introducir la referencia de velocidad a través de
la V1. El valor es un porcentaje de In.1.
Tension rango 10.00a Define el voltaje minimo negativo para la
In.12 41| min. negativo | 10.00V ObOV entrada analégica de tension 1, de acuerdocon|  SI
V1 ' las caracteristicas del sensor conectado.
Ajustar  la  referencia de  velocidad
correspondiente al rango negativo minimo de
Velocidad -100.00 la EA de tension 1. Corresponde al nivel de
In.1324 | rango min. -10.00% aOOb“/ tension minimo ajustado en In12. Esta| Sl
negativo V1 ¥ |configurado para introducir la referencia de
velocidad a través de la EA. El valor es un
porcentaje de la frecuencia ajustada In.1.
Tension rango 10.00a Define el voltaje negativo maximo para la
In.1424 | max. negativo | -10.00V ObOV entrada analégica de tension 1 de acuerdo con| Sl
V1 ' las caracteristicas del sensor conectado.
Ajustar la  referencia  de  velocidad
correspondiente al rango negativo maximo de
Velocidad -100.00 la entrada analégica de tension 1. Corresponde
In.1524 rango méx. 10.00% aOOb“/ al nivel maximo de tension establecido en| Sl
negativo V1 % 1In13. Esta configurado para introducir la
referencia de velocidad a través de una EA. El
valor es un porcentaje de In.1.
N Invierte la direccion de la rotacion. Ajuste este
In16  |Invertir V1 N s parametro a 1 (Sl) si requiere que el motor gire| Sl

en direccion opuesta a la actual.

[24] Se muestra si In.6 esta configurado como bipolar (£10V).
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

InA7

Nivel
cuantificacion
V1

0.04%

0.04a
10.00%

Ajustar el nivel de cuantificacion de la entrada
analogica de tension 1. Se utiliza cuando hay
demasiado ruido en las sefiales de entrada
analogicas. El valor de cuantificacion se define
como el valor porcentual méximo de la entrada
analdgica de tension 1. Por ejemplo, si el valor
maximo de entrada es 10V y el nivel de
cuantificacion es 1%, la frecuencia cambiara en
0.05Hz (cuando la frecuencia maxima sea
50Hz), en intervalos de 0.1V. A medida que
aumenta o disminuye la tension de entrada, la
frecuencia de salida sera diferente, eliminando
el efecto de fluctuacion dentro del valor de
entrada analdgica.

S

In.35 (2%

Valor medio
EAV2

0.00V

0.00a
12.00V

Monitor de entrada analégica de tension 2.

Sl

In.37 23

Filtro paso
bajo ent.
analdgica V2

10ms

0a
10000ms

Ajustar el tiempo de respuesta contra un
cambio producido en la referencia de
velocidad, de modo que pueda reducir la
fluctuacion de velocidad debido a sefales
inestables o ruido. Asi, la respuesta se hace
mas lenta.

NO

In.38 2%

V2V Minimo

0.00v

0.00a
10.00V

Definir la corriente minima para la entrada
analégica de tension 2 de acuerdo con las
caracteristicas del sensor conectado

In.39 2%

V2 Ref.
Minima

0.00%

0.00a
100.00%

Ajustar  la  referencia de  velocidad
correspondiente al rango minimo de la entrada
analdgica de tension 2. Corresponde al nivel
minimo de tension ajustado en In.38. Esta
configurado para introducir la referencia de
velocidad a través de la entrada analégica. El
valor es un porcentaje de la frecuencia
ajustada en el parametro In.1.

S|

In.40 21

V2 corriente
maxima

10.00V

0.00a
10.00V

Definir la corriente méxima para la entrada
analdgica de tension 2, de acuerdo con las
caracteristicas del sensor conectado.

Sl

[25] Se muestra cuando se selecciona V en el interruptor del circuito de
entrada analdgica de corriente/voltaje (SW2).
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién m; o
defecto
Ajustar la  referencia de  velocidad
correspondiente al rango maximo de la entrada
analdgica de tension 2. Corresponde al nivel
V2 Ref. 0.00a |méaximo de corriente establecido en In.40. Esta
125] 9
L Méxima 100.00% 100.00% |configurado para introducir la referencia de Sl
velocidad a través de la entrada analdgica. El
valor es un porcentaje de la frecuencia
ajustada en el parametro In.1.
1n.46 231 | Invertir V2 N NO |lgual que In.16 pero para la entrada anal6gica sl
Sl |de tension 2.
Nivel 0.04 a |lgual que In.17, pero para la entrada analdgica
In4709 cuanificacion | 0.04 | o8 gual que in. 11, pero p g sl
12 .00% |de corriente 2
Visualizacion 0.00a |Usado para monitorizar la corriente de entrada
126]
[ 12 0.00mA 24.00mA |en la entrada analdgica de corriente 2. NO
Configura el tiempo para que la operacion de
) 0a |frecuencia alcance el 63% de la frecuencia
126]
R filto 2 10ms 10000ms | objetivo basado en la corriente de entrada en i
la EA2.
1n.53 281 IZ’CIomente 4.00mA 0.00a |lgual que In.38, pero para la entrada analégica sl
minima 20.00mA | de corriente 2
- 0.00a |lgual que In.13, pero la entrada anal6gica de
126] 9
In.54 1281 | |2 Ref. minima | 0.00% 100.00% | corriente 2. S|
1n.55 281 12 ’CQmente 20.00mA 0.00a |lgual que In.40, pero para la entrada analégica sl
maxima. 24.00mA | de corriente 2.
12 Ref. 0.00a |lgual que In.11, pero para la entrada analdgica
[26] 0,
.65 4xima 100.00% | 400,00 |de corriente 2. Sl
1.61281 | Invertir 12 N N Igual que In.16, pero para la entrada analégica sl
S de corriente 2.
Nivel cuantifi. 0.04 a |lgual que In.17, pero para la entrada analdgica
126] o
BN > 0.04% | 10.00% |de corriente 2. NO

[25] Se muestra cuando se selecciona V en el interruptor del circuito de
entrada analdgica de corriente/voltaje (SW2).

[26] Se muestra cuando se selecciona | en el interruptor del circuito de
entrada analdgica de corriente/voltaje (SW2).
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Ll Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién o

defecto

In.65

1

Entrada digital | MRCHA

(*)

0ab54

Configuracion de entradas digitales para uso

individual.

OPC.

DESCR.

FUNCION

0

Nada

Entrada no programada.

MRCHA

Envia el comando de
marcha adelante a través
de un contacto abierto
(NA). La forma de
funcionar de la entrada
varia si se selecciona '3
HILOS'.

MRCHA

Envia el comando de
marcha inversa a través de
un contacto abierto (NA).
La forma de funcionar de la
entrada varia si  se
selecciona '3 HILOS'

RESET

Envia comando 'Reset' a
través  de  entradas NO
digitales. (NA)

FLL
EXTER

Genera un fallo externo
para detener la unidad a
través  de  entradas
digitales (NA). Es
aconsejable invertir la
légica de entrada digital
configurada como Fallo
Externo y configurada
como contacto (NC). Ver
parémetro In.87.

PRO
GIRO

Realiza un paro del motor
en giro, forzando una
parada por inercia. (NA)

FREC
FIJA

Activa la ref. de velocidad
programada en dr.11 (NA)

Nota: contintia en la siguiente pagina
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Pantalla| Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

1n.66 Entrada digital

MRCHA
)

0ab4

Nota: viene de la pagina anterior

OPC.

DESCR.

FUNCION

MultVel-B

Referencia de velocidad
del bit 0. Permite
seleccionar las multiples
referencias de velocidad
preconfiguradas. Ver
referencias  multiples en
St1-St3 'y  bA53-bA.56
(NA).

MultVel-M

Bit 1 referencia de
velocidad. Permite
seleccionar las multiples
referencias de velocidad
preconfiguradas. Ver
referencias multiples St1-
St3 y bA53-bA.56 (NA).

MultVel-A

Referencia de velocidad
del bit 2. Permite
seleccionar las multiples
referencias de velocidad
preconfiguradas. Ver
referencias  multiples en
St1-St3 'y  bA53-bA.56
(NA).

NO

"

ACCIDEC-
B

Bit 0 para rampas de
aceleracion  alternativas.
Permite la seleccion de
las mdltiples rampas de
aceleracion/deceleracion
preconfiguradas. Ver

bA.70-83.

Nota: continda en la siguiente pagina.
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

In.67

Entrada digital
3

RESET

0ab4

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESCR.

FUNCION

12

ACCIDEC-
M

Bit 1 para rampas de
aceleracion alternativas.
Permite la seleccion de
las multiples rampas de
aceleracion/deceleracion
preconfiguradas. Ver
bA.70-83.

13

Run Activ

Configura la  entrada
digital a modo de
operacion seguro.

14

3HILOS

Configura las entradas
digitales para un
comportamiento con
pulsadores. Esta entrada
es configurada como NC
y actta como paro frente
a la orden de marcha.
Ejemplo:

DI1=1=> START(+) (NA)
DI2 =14=» 3 HILOS (NC)
DI3 = 18=> BAJAR (NA)
El botéon DI1 ordena
arrancar y los pedidos de
DI2 se detienen. El boton
DI3 disminuye la
velocidad.

15

CTR/REF
2

Activa el modo de control
alternativo  programado
en bA.4 (NA).

Nota: contintia en la siguiente pagina.

NO
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

In.68

Entrada digital
4

RESET

0ab54

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESCR.

FUNCION

16

Intercmb

Esta funcionalidad conmuta
la alimentacion a motor
desde el variador con la
alimentacion directa de red.
Para ello, se utilizan las
opciones de  salidas
digitales 17 ‘Linea In" y 18
‘Linea Co’. Mientras la
entrada digital esta abierta,
la salida digital configurada
como 17 ‘Linea In’
permanece activa. Una vez
que se cierra esta entrada
digital, se desactiva el relé
‘linea In’, espera 500ms y
activa ‘linea Co’. Cuando se
desactiva esta entrada,
‘Linea Co’ se desactiva,
espera 500ms, activa ‘Linea
In" y realiza una busqueda
de velocidad para
sincronizar con el motor.
Ver Figura Configuracion
de relé multifuncién.

17

SUBIR

Asignar a la entrada digital
la funcién de aumento de la
referencia de velocidad
mediante un botén (NA).
Los limites de referencia
seran los del grupo dr.

18

BAJAR

Asignar a la entrada digital
la funcioén de disminucion de
la referencia de velocidad
mediante un botdn (NA).
Los limites de referencia
seran los del grupo dr.

Nota: continda en la siguiente pagina.
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Pantalla| Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

1n.69 Entrada digital

Multvel-
B

0ab54

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC

DESCR.

FUNCION

20

Rst PotM

Resetea la referencia de
velocidad del
potenciémetro motorizado
y la inicializa a 0. De esta
manera, incluso si el
parametro Ad.65 es SI, al
reiniciar el variador, el
variador funcionara
dependiendo de la
referencia establecida en
dr.1.

21

FIJA
ANLG

Establecer una referencia
de velocidad de una EA al
valor presente en el
tiempo de activacion.
Cuando esta entrada
digital estd activa, la
unidad ignorara cualquier
cambio producido en la
referencia de entrada
analdgica (NA).

22

I-Term
Clear

Resetea el error
acumulado por la funcién
de integracién del PID.

23

Lzo Abier

Permite inhabilitar la
funcién PID. Cuando se
desactiva, el PID de
control se reanudara.

Nota: esta opcion debe
utilizarse  cuando la
referencia PID se
establece mediante una
EA. Sila referencia PID se
establece en pantalla,
utilice la opcién ‘INCH1'".

24

Gan
Prop.

Seleccionar la ganancia
proporcional 2 para el
funcionamiento con PID.

Nota: contintia en la siguiente pagina.

NO
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

In.70

Entrada digital
6

Multvel-
M

0ab4

Nota: viene de la pagina anterior

OPC.

DESCR.

FUNCION

25

XCEL
Stop

Ajusta la entrada digital
para detener la
aceleracion 0
deceleracion. Ver Figura
Configuracion de
entradas para operacion
aceleracion i
deceleracion.

26

2 Motor

Ajusta la entrada digital
como la operacién del
segundo motor, que se
utiliza cuando un solo
interruptor  del  variador
opera dos motores.

34

Pre-
Excit

Activar la pre-excitacion
del motor, antes de
arrancar. Puede ajustar
esta funcionalidad en los
pardmetros Ad.7, Ad.1 y
Ad.13.

NO

38

Timer IN

Habilita la funcionalidad
para la salida digital
temporizada.  Si  se
selecciona la opcion 28
"Timer Ou" en OU.31 o
0U.33, la salida digital se
activara una vez
transcurrido el tiempo
programado en OU.56.
Una vez se desactive esta
entrada digital, la salida
digital se  desactivara
cuando haya transcurrido
el tiempo programado en
0u.57.

Nota: continda en la siguiente pagina.
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

In.71

Entrada digital
7

MultVel-
A

0ab4

Nota: viene de la

4gina anterior

OPC.

DESCR.

FUNCION

40

disAuxRe
f.

Esta entrada digital habilita
la  funcionalidad  de
referencia  principal  +
referencia alternativa.
Cuando la velocidad del
equipo es controlada por la
fuente de  referencia
principal, si se activa esta
entrada, la referencia de
velocidad sera calculada
conforme ala seleccion del
parémetro ba.2.

46

F.FIA (+)

47

F.FJA (9

Activar la referencia de
velocidad de arranque
directo segln dr.11.

ACC/DE
C-H

Bit 2 para rampas de
aceleracion  alternativas.
Permite la seleccion de las
miltiples  rampas  de
aceleracion/deceleracion
preconfiguradas. Ver
bA.70 a 83.

50

PLC

Permite  al usuario
implementar  secuencias
simples con varios bloques
de funciones.

51

Modo
Fueg

El convertidor funciona en
Modo  Fuego cuando
Ad.80 = 2 y el terminal
multifuncion  (In.65-71)
configurado para el Modo
Fuego esté activado.

52

Sel KEB1

Para el almacenamiento
de energia  cinética,
seleccione el terminal
multifuncién, ajustelo a
‘KEB1Sel' y active la
entrada digital.

Nota: continda en la siguiente pagina.

NO
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Ll Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién o
defecto
Nota: viene de la pagina anterior
OPC.| DESCR. |FUNCION
En equipos P66, la
- entrada de pulsos Tl y el
In.71 Entrada digial Mulltllel- terminal multifuncion P5
54 |TI comparten el mismo
terminal. En este caso,
ajuste el parametro In.69 a
54 (T1).
Retardo en la Ajustar el tiempo de retardo al activar la
o entrada digital. En caso de que se produzca
activacion de 0a L .
In.85 | 10ms alguna variacién dentro de un intervalo de| Sl
a entrada 10000ms | .. X
digital zempol menor, la entrada permanecerd
lesactivada.
Retardo en la Ajustar el tiempo de retardo al deshabilitar una
In.86 desactivacion 3ms 0a |entrada digital. En caso de que se produzcan sl
) de la entrada 10000ms | variaciones dentro de un intervalo de tiempo
digital menor, la entrada permanecera habilitada.
Ajustar cada bit a 0 o 1 de acuerdo con la
siguiente tabla:
BIT | DESCR.
0 Contacto normalmente  abierto
Seleccion tipo 0000000 (NA)
In.87 |contacto 00000 a 1 Contacto normalmente cerrado NO
entrada digital 11111 (NC)
El orden de asignacion es P1, P2, ..., P7 a
partir del bit situado mas lejos a la derecha. El
nimero de entradas digitales varia segin el
equipo. Los variadores IP20 integran 7 EDs y
los IP66 integran 5.
) Ajusta el tiempo de espera antes de refrescar
In.89 Tiempo scan 1ms 1a Iajs entradas digitales configuradas como multi-|  NO
entrada digital 5000ms

referencia.
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SD300 POWER ELECTRONICS
pack Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién o
defecto
Muestra el estado de las entradas digitales:
BIT | DESCR.
0 Desactivado
Estado 0000000 || 1 Activado
In90 |entradas 00000 a NO
digitales 1111111 |El orden de asignacion es P1, P2, ..., P7 a
partir del bit situado mas lejos a la derecha. El
nimero de entradas digitales varia segin el
equipo. Los variadores IP20 integran 7 EDs y
los IP66 integran 5.
Visualizacion 000a Este pardmetro muestra la frecuencia de
In91 |frec. pulsos 0.00kHz | 50.00 NO
entrada Tl KHz pulsos en esta entrada.
Este parametro permite ajustar el tiempo en el
) cual el pulso de entrada alcanza el 63% de su
Ing2 |Floparala | 4o 14,0909 frecuencia nominal. Es Gtl cuando la| Sl
entrada Tl . - .
frecuencia de pulso se suministra en varias
tramas.
Frecuencia 0.00a | | PARAM. FUNCION
In.93  minima de 0.00kHz | 32.00 Este parametro permite ajustar Sl
entrada en Tl kHz In93 |la frecuencia minima de
Porcentaje de entrada en TI.
frecuencia 0.00a Este parametro permite ajustar
In.94 minima de 0.00% 100.00% | | In.94 | el porcentaje de frecuencia Sl
entrada en Tl minima de entrada en TI.
Frecuencia 0.00a Este parémetlro permit‘e ajustar
o 32.00kH | In.95 la frecuencia maxima de
In95 |méximade 32.00 Sl
z entradaen TlI.
entrada en Tl kHz Este parametro permite ajustar
Porcentaje de In.96 el porcentaje de frecuencia
frec. maxima . | 0.00a maxima de entrada en TI.
Lz de entrada en 100.00% 100.00% Sl
Tl Ver Figura Configuracion entrada TI.
Invertir la N Este pardmetro permite invertir la sefial TI.
In.97 - N Ajustelo a 1 (NA) si necesita una sefial| Sl
sefial Tl S . :
invertida.
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SD300

Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién mla =0
defecto
Ajuste " Este parametro se utiliza para reducir el ruido
reduccion o 0.04a .
In.98 . 0.04% o, |en la entrada TI. El valor se define segun el| Sl
ruido en 10.00% h "
entrada Tl porcentaje de entrada maxima.
Estado del software. Ajuste cada bit a 0 o 1
segun la tabla siguiente:
Ajuste de BIT | DESCR.
In99  |modoen 00 |00att 00 |V2,NPN NO
entradas 01 V2, PNP
10 12, NPN
1 12, PNP

Frecuencia salida

—

Bisqueda velocidad

Comando marcha

ED(lIntercambio)

Relé 1
(Linea variador)

Ql
(Linea comunic.)

Configuracién de relé multifuncién

Frecuencia

5

ED

Comando marcha [

Configuracién de entradas para operacion aceleracion / deceleracion
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Referencia frecuencia
In.96

In.94

In.93 In.95
Configuracién entrada Tl

Entrada TI
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SD300

Grupo 6: Salidas - OU

Pantalla| Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcion

Ajuste
marcha

Seleccion
OU.1  |modo salida
analdgica 1

Frecuenc

0a15

La salida analdgica 1 es programable segin
la siguiente tabla:

OPC.

DESCR!

FUNCION

Frecue
nci

Sefial proporcional a la
velocidad del motor. Para
la frecuencia maxima
definida en M2.20, el valor
analdgico sera de
10V/20mA.

| Salida

Sefial proporcional a la
corriente  del  motor.
10V/20mA se generan
cuando la  corriente
nominal del variador es
200%.

Vol
Salid

Sefial proporcional a la
tension del motor. Para el
valor de tension definido
en  DbA15, el valor
analdgico serd de
10V/20mA.

Volt
Bus

Sefial proporcional a la
tension DC del bus. La
salida analdgica es de
10V/20mA  cuando la
tension de DC es de
410Vdc para unidades de
220Vac y 820Vdc para las
de 400Vac.

Par

Sefial proporcional al par
generado.  Salida  de
10V/20mA al 250% del par
nominal del motor.

Pot
Salid

Sefial proporcional a la
potencia  de  salida.
10V/20mA se generan
operando al 200% de la
potencia nominal.

Nota: continda en la pagina siguiente

Sl
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Pantalla

Valor

Descripcion por

defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Nota: viene de la pagina anterior

OPC.

DESCR.

FUNCION

6

Idse

Corriente  méaxima al
200% de la corriente
sin carga.

lgse

Corriente maxima al
250% de la corriente
nominal.

Frec Equi

Sefial proporcional a la
frecuencia objetivo
establecida en el
variador.

Sefial proporcional a la
frec. que ha ejecutado
las  funciones de

Ramp Frec |aceleracion y

deceleracion;  puede
ser diferente a la frec.
de salida real.

Veloc Fdb

Velocidad real  del
motor.

Ref PID

Sefial de valor de
referencia PID. Genera
6.6V funcionando al
100% de la referencia.

Rim PID

Signo proporcional a la
retroalimentacion en el
modo PID. Genera
6.6V al 100% del valor
de referencia.

Salid PID

Sefial proporcional al
valor de salida del
regulador PID. Genera
5V al 100% del valor de
referencia.

Constante

Valor de OU 5.
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Estos parametros permiten ajustar la
Ganancia -1000.0 |ganancia y el nivel de desplazamiento de la
0U.2 |salida 100.0% a |salida analogica 1. Si se desea una sefial| S|
analdgica 1 1000.0% |de corriente, el valor ajustado seré del 20%
Por ejemplo, cuando la salida analégica
esta configurada como ‘Frecuencia’, la
ecuacion que rige la operacion es:
SA1= Frecuencia X Ganancia SA1+ Of fset SA1
ou3 Offset salida 0.0% -100.0a Frec.Max sl
analdgica 1 100.0% |ponde Ganancia SA1 se ajusta en el
parametro OU.2 y el Offset SA1 en OU.3.
Filtro para el valor de la salida analégica 1.
Seleccion filtro Ocasionalmente, la sefial analdgica es
U4 salida 5ms O0a |ligeramente inestable. Se puede mejorar la S|
’ analdgica 1 10000ms | seleccion de otro valor de filtro.
g Nota: el uso de un filtro puede afiadir un
ligero retraso en la salida analégica
Valor 00a Ajustar un valor constante en la SA1,
0U.5 |constante SA | 0.0% 106 0% siempre que se haya configurado como| SI
1 7 |*Constante’ en el parametro OU.1.
ous |[Aordel@SA T gy | 002 Monitrizala salida analogica 1. sl
Ajustar cuando la salida de relé se configura
como ‘29 FALL'O’:
OPC |FUNCION
001 |Fallo por baja tension.
010 Cualquier fallo que no sea de baja
. . tension.
0u.30 “:’::'?aa"ge e 10 0?:)13 Reinicio automatico del fallo final. || S|

Fallo final re arranque automatico.
El relé se activara siempre que se
100 |hayan realizado todos los intentos
de arranque (Pr9) o haya
transcurrido el tiempo ajustado en el

parametro (Pr.10).
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

0ou.31

Seleccion
fuente de
control relé 1

Fallo

0a40

Configura cada relé y salida digital segin la

siguiente tabla:

OPC.

DESC.

FUNCION

0

NADA

La salida no tiene
efecto.

FDT-1

Comprueba si la
frecuencia de salida ha
alcanzado la
frecuencia definida por
el usuario. El relé se
habilitara Si se
satisface la ecuacion:
F salida >frecuencia-
(Pr.2/2).

FDT-2

El relé estd activo
cuando la referencia de
frecuencia estd
ajustada Pr.1 siendo
Pr2 en ancho de
banda.

FDT-3

El relé se habilitara con
frecuencias de
Pr.1—(Pr.2/2) aPr.1+
(Pr.2/2).

FDT-4

El relé estard activo
siempre  que la
frecuencia de salida
sea mayor que el valor
Pr1 'y permanezca
cerrado  hasta que
disminuya por debajo
de Pr.1 - (Pr.2/2).

Sobrcarg

El relé estard activo
cuando el motor esté
sobrecargado.

Nota: contintia en la pagina siguiente

Sl
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bl Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién e
defecto
Nota: viene de la pagina anterior
OPC.|DESC.  [FUNCION
El relé estara activo en
caso de que se
) produzca un fallo
6 Lt Equi debido a una
proteccion de
sobrecarga.
El relé estara activo en
caso de una
7 Subcarga advertencia de
subcarga.
El relé estara activo en
caso de que se
produzca un fallo del
8 AvsoVent ventilador, si Pr.79 esta
ajustado como 1
‘AVSO'.
La salida digital se
activara cuando el
9 RotorBlog motor este bloqueado y
sobrecargado.
El relé se habilitara
siempre que la tension
10 |Sobrevol dell bus de DC del
variador sea mayor
que el voltaje de
proteccion.
El relé se activara
siempre que el voltaje
1 |Bajovolt DC. del. bus de
accionamiento  sea
inferior al voltaje de
proteccion.
La salida se activara
12 Sobre cuando la temperatura
Temp del equipo alcance un
nivel peligroso.
13 |Com. Perd. Las gomunicagionesse
han interrumpido

Nota: contintia en la pagina siguiente
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESC.

FUNCION

14

Run

El relé se habilitara con el
comando de arranque.
Sin embargo, no se
activara durante el freno
DC.

Paro

El relé se activara
siempre que no se haya
enviado ningn comando
de arranque y no haya
tension de salida en el
variador.

Vel Ajus

El relé se activara cuando
la frecuencia de
referencia y la frecuencia
de salida coincidan, es
decir, que el variador
haya alcanzado la
frecuencia de referencia.

Linea In

Genera una sefial cuando
el motor se controla
desde la parte de linea
del variador.

Linea
Co

Genera una sefial cuando
el motor se controla
directamente desde red.
Véase  opcion "6
Intercambio” en la
configuracion de
entradas digitales
(parametros In.65-71).

Busq
Vel

El relé seguird active
mientras  busca la
referencia de velocidad.

22

Listo

El relé se activard
siempre que el
convertidor esté listo para
arrancar (sin avisos ni
salidas).

Nota: continta en la siguiente pagina

184

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION
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bl Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién e
defecto
Nota: viene de la pagina anterior
OPC.|DESC. |FUNCION
) El relé se activa tras
Timer .
28 Ou agotarse el tiempo
ajustado
El relé se active cuando se
23 |Fallo produce un fallo.
Ajusta la configuracion de
31 UD/O?EWam la resistencia de frenado
(%ED: Duty cycle).
34 Compar|Envia una sefial usando el
ad valor de la entrada digital
35 |CtrFren Se utiliza para controlar la
apertura del freno.
CAP Se habilita la indicacion de
36 Exch cambio de condensador
" |segun el ajuste de Pr.62.
EAN Se hgbilita la indicaci{)n de
37 Exch cambio de ventilador
" |segun el ajuste de Pr.87.
Modo |Configuracién del modo
38
Fuego |fuego.
Envia sefiales de pulso a
dispositivos externos para
9 |10 prqporgiqnar un valor FIe
salida Unico de frecuencia,
corriente, tension o tension
DC.
El relé se active cuando la
operacion de
almacenamiento de
40 |KEB Op|energia ha comenzado
debido a baja tension en el
lado DC por un fallo en la
alimentacién.
ou3s |Fundnsalidal | 0435 |Verparsmetro OU3I. sl

digital 1
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SD300 POWER ELECTRONICS
bl Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién e
defecto
Monitorizacién de la salida multi-funcion.
OPC. | FUNCION
Estado de las 00 | Sin salidas habilitadas
041 |salidas 00 | 0021t "o1 | Salida 1 habitada sl
digitales 10| Salida 2 habilitada
11 Salidas 1y 2 habilitadas
El usuario puede especificar un retraso en
Retardo 0.00a la activacion de relés y salida digital 1. Si
0U.50 |conexidéndela| 0.00s y durante el tiempo de retardo de la conexion| ~ SI
A, 100.00s " AR
salida digital desaparece la condicion de activacion, el
relé no se activara.
El usuario puede especificar un retardo
Retardo 0.00a dentro de la salida digital 1y la desconexion
0U.51 |desconexion 0.00s y de los relés. Si durante el tiempo de retardo| ~ SI
SN 100.00s o I~
salida digital de desconexion desaparece la condicion de
desactivacion, el relé no se desactivara.
Define el tipo de contacto que sigue a este
orden: Salida digital 1, Relé 2 y Relé 1, de
L. izquierda a derecha de acuerdo con la
ousz |L09icaNANC | o0 | 0 441 |asignacion de bits. NO
relés OPC | FUNCION
0 [Contacto normalmente abierto (NO)
1 [Contacto normalmente cerrado (NC)
Retardo
0U.53 |conex. SD 0.00s 0.00a |sj ocurre un fallo, el relé o la salida S|
fallo 100.00s | multifuncion funciona tras el retraso
establecido en OU.53. El terminal se
Retardo 000a |desconecta tras el tiempo ajustado en
0u.54 ?esconA SD 0.00s 100.00s |0U.54. S|
allo
Retardo a la 0.00a Recibe una sefial (On) al temporizador para
0U.55 |conexiondela| 0.00s 1 0'0 00s | 9enerar una sefial de salida (Timer out) tras | Sl
salida digital ' el tiempo ajustado en OU.55. Cuando el
terminal de entrada multifuncion esta en
Retardo OFF, la salida o relé se desconecta tras el
0U.56 |desconexion | 0.00s 1%8%5’5 tiempo de OU.56. 3 sl
salida digital : Véase también la opcion de entradas
digitales 38 ‘Timer In".
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Nivel de . .
0U.57 |funcion de 30.00Hz 0.00a Valgr de la frecuengla de_ s_allda para las sl
. dr.20 |opciones FDT de salidas digitales.
transferencia
Banda de 0.00 a |Banda de deteccion de frecuencia para las
0U.58 |funcién de 10.00Hz | ! . o Sl
. dr.20 |opciones FDT de salidas digitales.
transferencia
Ajuste de la salida de pulso.
OPC.|FUNCION  |OPC.|FUNCION
0 Frequency |8 TargetFq
1 OlpCurr 9 RampFreq
Modo salida  |Frecuenc 2 OlpVolt 10 |SpeedFdb
ou.6t pulso i 0at5 3 DCLinkV 12 |PIDRefVal sl
4 Torque 13 |PIDFdbVal
5 OlpPower 14 |PIDO/p
6 Idse 15 |Constant
7 Igse
Ganancia de -1000.0 |Ajusta valores de salida y de offset.
0U.62 |lasalida de 100.0% a Si se selecciona la frecuencia como una| S|
pulsos 1000.0% |salida, esta operara siguiendo la siguiente
Offset e ecuacion:
set de la
0U.63 |[salida de 0.0% fggg; _ [recuencia ., enancia sl
pulsos . Frec.Max )
X TOBias
Filtro paso ) . .
L 0a |Ajustala constante de tiempo del filtro
0U64 [bajosalidade | 5ms 10000ms | constante en la salida analégica. sl
pulsos
Valor . . . .
constante de 00a Si la salida analgglca se ajusta como )
0u.65 ) 0.0% o, |Constante, la salida de pulsos dependera Sl
la salida de 100.0% .
de los valores ajustados.
pulsos
Visualizacion 00a Monitoriza el valor de la salida analégica.
0U.66 |salida de 0.0% "~ o, |Muestra el pulso maximo de salida (32kHz) Sl
1000.0% o .
pulsos como un porcentaje (%) del estandar.
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POWER ELECTRONICS

Grupo 7: Bus de Comunicaciones - CM

... | Valor por . Ajuste
Pantalla | Descripcion defecto Rango Funcién e e
Identificador ~ de  unidad  para
Direccion de comunicarse dentro de la red. Al
CMA1 o 1 1a250 comunicarse con varios equipos, cada| Sl
comunicacion h o
uno debe ser asignado a una direccion
diferente.
Seleccionar el protocolo utilizado en las
comunicaciones:
OPC. |DESCR. |FUNCION
Protocolo
Protocolo de Modbus Modbus |compatible con
CM.2 21 | comunicacion | Modbus PE BUS 485 MODBUS-RTU. Sl
RS-485 Protocolo de
PE BUS comunicacion
2 485 usadol para
comunicar
variadores.
1200 bps
2400 bps
4800 bps
Velocidad de 9600 bps | Establece la velocidad de transferencia
[27]
Lot comunicacion 9600bps 19200 bps | de datos en la comunicacion Modbus. Si
38400 bps
56 kbps
115200 bps

[27] No se mostrara cuando se establezca P2P y MultiKD.
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... | Valor por " Ajuste
Pantalla | Descripcion defecto Rango Funcién T
Seleccionar la estructura de trama de
comunicacion y defina la longitud de
datos, el método de confirmacion de
paridad y el nimero de bits de parada:
Sefricion D8/PN/S1 |/ OPCIDESCR. Zl:);:cdmtm/ .
D8PN/S2 || o |DgPNist |2 cEETST
onat tcrgrrr?jn?:aci(’)n PAPNST D8/PE/ST gabr!?:dtlts'top & °
D8/PO/S1 ~DIt Gata 7 sin
1 [D8PN/S2 paridad / 2 stop bits
8-bit data / paridad
2 |D8IPE/St par / 1 stop bit
8-bit data / paridad
3 |D&iPOISY impar / 1 stop bit
La  comunicacion ~ MODBUS-RTU
desempefia el papel del dispositivo
esclavo. El esclavo respondera después
Retardo de la del periodo de fi tablecid
transmision el periodo de tiempo establecido en
CM.5 7] desoués de 5ms 0a100ms |este parametro. Esto permite que el| SI
| pucs ¢ dispositivo maestro asista a las
a recepcion o °
comunicaciones dentro de un sistema
donde el maestro no puede administrar
una respuesta esclava réapida.
Version SW Version de software de la tarjeta
CM.6 [ | tarjeta 0.00 opcional de comunicaciones, si se ha| S|
opcional conectado alguna.
CM.7 281 Ithar]eta 1 04a255 Idenhﬂgadqr de la tarJetq de S|
opcional comunicaciones conectada al variador.
CM.8 281 Velocidad 12Mbps Tasa de baudios de la tarjeta de S|
com. tarjeta comunicaciones conectada.
CM.9 281 LEDs estado : La funcién de este parametro varia para S|

comunicacion

cada tarjeta de comunicaciones.

[28] Solo se muestra cuando se haya instalado una tarjeta de

comunicaciones.
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... | Valor por . Ajuste
Pantalla | Descripcion defecto Rango Funcién T
Configurar un grupo de direcciones para
Namero de hacer consultas en bloque de los
CM.30 . parametros de salida. El usuario debe
. paréametros 3 0a8 fi | na d smet Sl
de salida fjar el nimero de parametros y
configurarlos en CM.31-38 segun
corresponda.
CM.31
291 40011 Sl
CM.32
9] 40012 Sl
CM.33 Definir el grupo de pardmetros de salida
PO 40013 para transmision de datos, de manera| Sl
Direcciones que las direcciones configuradas en
CM.34 de 40001 CM.31-38 puedan usarse para transmitir| g
- comunicacion 0265535 varios parametros a la vez en una sola
CM.35 - trama de comunicaciones.
B cBie salidata | 40001 s
.36 El nOmero de parametros que
il 40001 conforman el grupo estd definido en| |
CM.30.
CM.37
29] 40001 Sl
CM.38
9] 40001 Sl

[29] Solo se muestran los parametros que correspondan al valor configurado

en CM.30 (Ej. si CM.30 = 3, se mostraran los pardmetros CM.31, CM.32 y

CM.33).
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SD300

... Valor por » Ajuste
Pantalla | Descripcion defecto Rango Funcién T
Configurar un grupo de direcciones para
Namero de hacer consultas en bloque de los
. parametros de entrada. El usuario debe
CM.50 |parametros 2 0a8 fi | na d A Sl
de entrada fjar el namero de parametros y
configurarlos en CM.51-58  segun
corresponda.
CM.51
301 40006 NO
g‘,’]ﬂ s 40007 NO
Definir un grupo de pardmetros de
CM.53 40001 control para transmision de datos, de| o
1301 manera que las direcciones
CcM.54 |Direcciones configuradas en CM.51-58 puedan
30] de 40001 usarse para transmitir varios parametros|  NO
comunicacion 0a65535 |a la vez en una sola trama de
g‘!}"-55 deentrada1 | 40001 comunicaciones. NO
a
CM.56 El nimero de pardmetros que
130] 40001 conforman el grupo estd definido en NO
CM.50.
CM.57
50] 40001 NO
CM.58
301 40001 NO
! Intercambiar el byte mas significativo
CM.68 Ln;g;:amblar NO Nscl) por el menos significativo para poder| NO
adaptarse a la configuracion del PLC.
Las entradas multi funcion pueden ser
controladas usando la direccion de
CM.70 Configuraci Nada comunicacién 40902. Configure los Sl
n entrga das parametros CM.70-77 y luego configure
multifuncion 0ab4 el bit respectivo en la direccién 40803
1a7 para que operen.
M7 Nada Estas entradas operan de manera S|

independiente a las configuradas en
In.65-71.

[30] Solo se muestran los parametros que correspondan al valor configurado
en CM.50. (Ej. si CM.50 = 2, se mostraran los parametros CM.51 y CM.52).
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... |Valor por " Ajuste
Pantalla | Descripcion defecto Rango Funcién T
OPC. DESCR. OPC. DESCR.
cm.72 Nada 0 |Nada 20 |RstPotv | S
FIJA
1 MRCHA(+) |21 ANLG
|-Term
2 MRCHA(-) |22
cMT3 Nada Clear S|
3 RESET 23 |Lzo ABIER
4 FLL EXTER |24 |Gan Prop.
5 PROGIRO |25 |XCEL Stop
6 FREC FIJA |26 |2 Motor
Cm.74 Nada 7 [Multvel-B |34 [Pre-Excit S
8 MultVel-M |38 |Timer IN
9 MultVel-A 140 | disAuxRef.
11 |ACC/DEC-B [46 |F.FJA(+)
cM.75 Nada 12 |ACC/DEC-M |47 /F\.(’;:é'/AD(l-E)C S|
13 |RunActy 49 |, i
14 |3HILOS 50 |PLC
Modo
CM.76 Nada 15 |CTRREF2 |51 Fueg Sl
16 |Intercamb |52  |Sel KEB1
17 |SUBIR 54 [Tl
18 |BAJAR
CM.77 Nada Nota: consulte los parametros In.65-71| S|
para informacion detallada de cada
opcion.
Monitor .
CM.86 |entradas 0 ) Monitorizar las entradas configuradas NO
e en CM.70-77.
multi funcion
Monitor —
trama PEBUS | PEBUS 485 Visualizar e[ estado de _Ias ltramas de
CM.90 I . datos a través de comunicaciones o del|  SI
comunicacion| 485 Display ext di :
es lisplay extraible.
Contador -
CM91 |tramas 0 | oagssys |Comador de wamas - rechidas) g
recibidas ’
cmgz |Contador 0 0265535 | Contador de tramas recibidas con error.| S
tramas error
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SD300

... | Valor por " Ajuste
Pantalla | Descripcion defecto Rango Funcién T
Contador -
CM.93 |tramas sin 0 | 0agssys |Comador de famas recbidas con) g
ACK '
Actualizar Este pardmetro permite enviar a la
CM.94 comunicacion N NO tarjeta  de  comunicaciones la NO
131 es S| configuracion de datos actual del
variador
La comunicacion P2P permite compartir
dispositivos de entrada y salida entre
varios variadores. Para habilitarla, la
comunicacion RS485 debe estar activa.
» Este parametro permite definir qué
Seleccion | o cabili dispositivos seran maestro y cuales
CM.95 | comunicacién| ~ " '\ 0a3 esclavos en la comunicacién P2P. NO
Fap OPC. | FUNCION
0 Deshabilitar todas
1 Maestro P2P
2 Esclavo P2P
3 M-KPD (Maestro por teclado)
Cuando se usan salidas multi funcién,
un variador configurado como esclavo
P2P puede elegir si utiliza la salida del
c " variador maestro o la suya.
CM.96 ) Seleccion NO | 000a 111 ) sl
salida digital OPC. | FUNCION

001 | Salida analégica

010 | Relé multi funcion

100 | Salida multi funcién

[31] Solo se muestra si se ha conectado una tarjeta de comunicaciones
opcional.
[32] Se muestra cuando AP.1 esté ajustado a 2 (Proc PID).
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Grupo 8: PID > AP

Valor Ajuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcion mja rcha
defecto
Seleccion Nada Seleccion de la funcion de la aplicacion.
AP.1 modo de Proc PID Ajuste este parametro a ‘2’ (Proc PID) para| NO
A Proc PID . )
aplicacion seleccionar funciones del PID.
Activar modo NO  |Muestra los parametros de la secuencia de
AP2 - Tpic N S |usuario (PLC). NO
Valor de salida del regulador PID. A este
-327.68 smet f | idades d
AP.A1652 | Salida PID +0.00% a pardmetro se aplican las unidades de| o
327 689 | ngenieria, el escalado y la ganancia de los
: parametros Ap.42-44.
Valor de referencia del regulador PID. A
! -327.68 . ) -
a7 | Referencia o este parametro se aplican las unidades de
AP.1782 +50.00% a M ) Sl
PID 327,689 | ngenieria, el escalado y la ganancia de los
257 | parametros Ap.42-44.
Valor de entrada del regulador PID en el
-327.68 |Ultimo retroaviso. A este parametro se
AP.18[%2 |Feedback PID | +0.00% a aplican las unidades de ingenieria, el| S|
327.68% |escalado y la ganancia de los parametros
Ap.42-44.
Cuando AP.20 se ajusta a 0 (MREF), el
APA9E2 |PID local +50.00% '102'00 valor de referencia puede introducirse. Sila S|
. R 100.00% referencia se ajusta a otro valor, se omiten

los valores de AP.19.
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Seleccionar la fuente para introducir el
punto de ajuste del regulador PID:
OPC. |DESCR/FUNCION
0 MREF PID establecido desde el
teclado.
Fuente PID: entrada
1 V1 o "
analdgica de tension 1.
3 V2 ;uente PID: EA de tension
4 12 Fuente PID: EA de
Seleccion de corriente 2.
la fuente de MODB PID establecido a través
AP.20 82 |introduccion MREF | 0a11 ||5 Us del protocolo de|| NO
del punto de comunicacién Modbus.
consigna PID establecido a través
7 COMM |de cualquiera de las
S tarjetas de comunicacion
opcionales.
PID establecido a través
8 [PLC lgerpic.
PID establecido a través
11 |Pulso

de la entrada Pulso.

Nota: en caso de que se seleccione una
opcion no disponible, el pardmetro volvera
a su valor anterior.

[32] Se muestra cuando AP.1 esta ajustado a 2 (Proc PID).
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

AP.2112

Seleccion
fuente de
introduccion
de la sefal de
realimentacion

V1

0a6

Seleccionar la fuente a través de la cual se
introducira la sefial de retroalimentacion
ara cerrar el bucle de control.

OPC.|DESCR. [FUNCION

Sefial de realimentacion
0 V1 a fravés de la entrada
analdgica de tension 1.

Sefial de realimentacion
2 V2 a través de la EA de
tension 2.

Sefial de realimentacion
3 12 a través de la EA de
corriente 2.

Sefial de realimentacion
a ftravés de las
comunicaciones Modbus
integradas  en el
variador.

MODBU

Sefial de realimentacion
6 comms |2 Itraves de culalqu'|’er
tarjeta de comunicacion
opcional.

Sefial de retroaviso del

7 PLC PLC.

Sefial de retroaviso de la

10 |PULSO entrada de pulso.

Nota: en caso de que se seleccione una
opcion no disponible, el pardmetro volvera
a su valor anterior.

NO

AP.222

Ganancia P
del regulador
PID

+50.00%

0.0a
1000.0%

Ajustar el valor del controlador de ganancia
proporcional al regulador PID. Este valor
debe aumentarse siempre que se necesite
una mayor respuesta de control.

Nota: aumentar demasiado este valor
puede causar una mayor inestabilidad del
sistema.

Sl

AP.2302

Tiempo
integracion del
regulador PID

10.0ms

0a
200.0s

Ajustar el tiempo de integracion del regulador.
En caso de que se necesite mayor precision,
aumente este valor.

Nota: aumentar este valor puede ralentizar el
sistema.

Sl

196

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION




POWER ELECTRONICS SD300
Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién m; o
defecto
Ajustar el tiempo diferencial del regulador.
Tiempo 0a Siempre que se necesite una mayor respuesta,
AP.2412 | derivacion del | Oms 10000 este valor puede ser incrementado. Sl
regulador PID ™S Nota: aumentar demasiado este valor puede
causar una pérdida de precision.
Ajuste fino a la Realizar un ”ajuste fino en la salida del
AP.255 |salida del +0.0% 0.0a regula.dor. Ut}hzar este parametro cuandg el g
" ad ’ 1000.0% |necesite un ajuste de la constante proporcional
regutador menor al 0.1%.
Este parametro, junto con AP.22, permite fijar
Escalado 00a la ratio de salida para errores entre la
AP.26 %2 |ganancia 100.0% 106 0% referencia y la retroalimentacion. Si AP.22 esta|  NO
proporcional 7 |fijado al 50%, entonces 50% del error es salida.
Para ratios inferiores a 0.1%, use AP.26.
Utilizado cuando la salida del regulador PID
cambia demasiado rapido o todo el sistema es
) inestable debido a una oscilacion severa. En
Filtro paso general, un valor mas bajo (valor por defecto =
bajo para la 0a |0) se utliza para acelerar el tiempo de
[32]
Gl salida del 0ms 10000ms | respuesta, pero en algunos casos un valor mas S
regulador PID alto aumenta la estabilidad. Mientras més alto
el valor, mas estable la salida del regulador
PID, pero se hace més lento el tiempo de
respuesta.
Ajuste del modo del PID.
Proceso | Proceso |[OPC [FUNCION
[32]
AP.28F |Modo PID PID | Normal [[0  [Proceso PID NO
1 PID Normal
Limite +60.00 AP.30 a
AP.29 12 | superior le 300.00 |Ajustar el limite superior de salida PID. Nl
frecuencia PID Hz
P -300.00
AP.3082 |Limite inferior | eo oo | “Hza | Ajustar ef limite inferior de la salida PID. sl
frecuencia PID AP.29

[32] Se muestra cuando AP.1 est& ajustado a 2 (Proc PID).
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

AP.31 152

Invertir PID

Definir si se debe invertir o no la salida PID.

OPC.|FUNCION

El regulador PID responde en modo
normal. Por lo tanto, cuando el valor
de realimentacion excede la sefial
de referencia, disminuird su
velocidad. Sin embargo, si la
realimentacion es menor que el
valor de la sefial de referencia, la
velocidad aumentara.

NO

El regulador PID responde en modo
inverso. Por lo tanto, cuando la
realimentacion supera la sefial de
referencia, la velocidad aumentara.
Sin embargo, cuando el valor de
realimentacion es menor que la
sefial de referencia, la velocidad

Sl

disminuira.

NO

AP.3202

Escala de
salida del PID

+100.00
%

0.1a
1000.0%

Ajustar la magnitud de salida del regulador
PID.

NO

AP.3402

Referencia
PrePID

0.00Hz

0.00a
dr.20

La funcién Pre-PID permite al usuario
configurar el equipo de tal manera que
arrancard a una velocidad fija (AP.34) hasta
que la realimentacion del PID esté por
encima de un nivel predeterminado (AP.35).
Si en un determinado tiempo (AP.36) el
equipo no alcanza el nivel de realimentacion
marcado en AP.35, el equipo dispara por
fallo F23 ‘ROTURA TUBERIA'.

NO

AP.35

Referencia fin
PrePID

0.0%

0.0a
100.0%

Definir el nivel de realimentacién en modo
PID.

NO

AP.36

Tiempo de
seguridad
PrePID

600s

0a
9999s

Definir el tiempo de PrePID antes de fallo
por ‘ROTURA TUBERIA'.

Sl

AP.37

Retardo
activacion
modo dormir

60.0s

00a
999.9s

Ajustar el tiempo de retardo para activar el
modo de dormir. Si el convertidor funciona
con un valor de velocidad inferior a AP.38,
dejara de funcionar e ingresara en el modo
de dormir.

Sl
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Valor Ajuste
Pantalla | Descripcién | por | Rango Funcién mja.-cha
defecto

Ajustar la velocidad bajo la cual, si un
Velocidad 0.00Hz a periodo de tiempo mayor que el definido en
AP.38 activacion 0.00Hz |~ el pardmetro AP.37, el accionamiento| S|

modo dormir dr20 dejara de funcionar e ingresara en el modo
de dormir.
Nivel de 0a Establecer el nivel de control PID de
AP.39  |despertardel | +35% o, |reanudacion después de un periodo de| Sl
: 100% " .
variador suspension (modo de dormir).

Establecer el modo despertar PID, de
acuerdo a la siguiente tabla:

OPC.|DESCR/FUNCION
La operacion PID inicia
cuando la frecuencia es
menor que el valor de
) AP.39.
Modo . Bajo La operacién PID inicia
AP.40 despertar PID Bajo | Alto Al cuando la frecuencia es| Sl
to
Muy alto mayor que el valor de
AP.39.
La operacion PID inicia
cuando la diferencia entre
Muy el valor de referencia y la
alto retroalimentacion es
mayor que el valor de
AP.39.

0 Bajo

—

Definir la unidad del regulador PID, de
acuerdo a la siguiente tabla:

OPC. |DESCR. |OPC. |DESCR.
0 % 7 \
AP.42  |Unidad PID 0% | 0at2 |1 [Bar 8| sI
2 mBar 9 kW
3 Pa 10 HP
4 kPa 11 °C
5 Hz 12 °F
6 rpm
Rango para la o, | 0.00a |Permite definir la ganancia de la unidad
AP.43 ganancia PID 100.00% 300.00% |PID. Si
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

AP.44

Unidad escala
PID

x1

Oa4

Ajustar la escala de acuerdo a la unidad
seleccionada en AP.21.

OPC |DESCR.

0

x100

x10

x1

1
2
3

x0.1

4

x0.01

Sl

AP .45

Ganancia P 2

100.00%

0.0a
100.0%

Ajustar el valor del control de ganancia

proporcional

2.

Este valor debe

incrementarse siempre que se necesite una
mayor respuesta de control.

Nota: aumentar demasiado este valor
puede causar una mayor inestabilidad del

sistema.

NO

La siguiente figura ilustra el funcionamiento del modo PID:

én PID

Velocidad dormir (AP.38)

Frecuencia salida

MARCHA(+)

Control PID ON

Nivel despertar (AP.39)

Retraso dormir (AP.37)

200

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION




POWER ELECTRONICS
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Grupo 9: Protecciones = Pr

Pantalla | Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcion

Ajuste
marcha

Definicion del

Pr.4 tipo de carga

Dura

NRML
DURA

Seleccionar el tipo de carga aplicada.

OPC.

DESCR,

FUNCION

Nrml

Selecciona el tipo de carga
normal (par variable) para
aplicaciones como
ventiladores 0 bombas

NO

Dura

Selecciona el tipo de carga
pesada (par constante)
para aplicaciones como
elevadores y grtas.

Deteccion de

[ fase abierta

NADA

Seleccionar el ti
de fase.

po de proteccion de pérdida

OPC.

DESCR,

FUNCION

0

NADA

Proteccion de pérdida de
fase desactivada.

SALID

Proteccion de pérdida de
fase de salida habilitada.

ENTRA

Proteccion de pérdida de
fase de entrada activada.
Para su correcto
funcionamiento, se debe
configurar el param. Pr.6.

NO

TODO

Proteccion de pérdida de
fase de entrada y salida
activada.  Ajuste el
parametro Pr.6 para su
correcto funcionamiento.

compromete el

Precauci
inhabilita

ion: asegurese de que la
cion de esta proteccion no
funcionamiento de la

instalacion y/o del equipo.
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Ajustar el voltaje de ondulacion del bus de
DC que se debe superar para obtener un
Tension rizado fallo de entrada de fase de pérdida de fase
Pr.6 bus DC 15V |1a100V |cuando Pr5 estd ajustado como 2| NO
‘ENTRAD’ o 3 ‘TODO'. Este valor se
establece siguiendo los requisitos del
cliente.
Tiempo decel. 0.0a |Tiempo de deceleracién cuando salta el
Pr.7 en caso de 3.0s y P Sl
600.0s |fallo.
fallo
Pr.8 Arranque tras N N Los parametros Pr.9 y Pr.10 solo operan S|
’ reset por fallo S cuando Pr.8 est4 fijado a 1 (SI). EI nimero
NGm de intentos de arranque tras de un fallo se
I define en Pr.9
Pr.9 reintentos 0 0a10 | v " Sl
Si ocurre un fallo durante la operacion, el
auto reset ; i
variador se resetea automaticamente
después del tiempo definido en Pr.10.
Con cada reset, el variador cuenta el
Tiempo de 00 Irlulmero de int%ntos y lo Jesta de tPr.9 he;stq
Pr1013 |retardo antes 1.0s . legar a cero. Después de un auto reset, si| g
60.0s  |no ocurre un fallo durante 60 segundos, se

del auto reset

incrementara el contador de reinicios. El
maximo nimero de reinicios esta limitado
por Pr.10.

[33] Aparece cuando Pr.9 es mayor que cero.
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SD300

Pantalla

Descripcion por

Valor
Rango
defecto

Funcién

Ajuste
marcha

Accién en
caso de
pérdida de ref.
de velocidad

Pr.12

Nada

Definir la accion a tomar si la unidad pierde
una referencia de velocidad:

OPC.

DESCR,

FUNCION

0

Nada

Proteccion desactivada.

Giro

El accionamiento corta la
tension de salida y realiza
un paro en giro libre del
motor.

Deceler

Se produce una
desaceleracion hasta
parar en el tiempo definido
en el pardmetro Pr.7

Media

El accionamiento seguira
funcionando al valor de
entrada, valor medio
obtenido de los dltimos 10
segundos  hasta el
momento en que la
referencia S se ha
detectado.

Sl

Media

El accionamiento seguira
funcionando al valor de
entrada, valor medio
obtenido de los ultimos 10
segundos  hasta el
momento en que se
detecta la pérdida de
referencia.

RfPerd

El convertidor funciona a la
frecuencia definida en el
parametro Pr.14.

Precaucion: aseglrese de que la
inhabilitacion de esta proteccidn no
funcionamiento  de

comprometa el
instalacion y/o del equipo.

la
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SD300 POWER ELECTRONICS
e Ajuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién e
defecto
Tiempo
retardo 01a Ajustar del tiempo de retardo después del
Pr.13 B4 |disparo por 1.0s 1'203 cual se activara la proteccion de pérdidade| S|
falta de ref. referencia de velocidad.
vel.
Velocidad en Establecer el valor de frecuencia en el que
el accionamiento funcionara en caso de que
Pr.14 34 cgsgl[;ie d 0.00Hz ddr.1§0a ocurra una pérdida de referencia de| S|
Zsrr\slig?\ae I- velocidad. Por lo tanto, el pardmetro Pr.12
debe fijarse en ‘RfPerd’.
Pr.A5 B4 gr;\g(?:rd'da Medio Néetjio Nivel deldecisién de pérdida de referencia S|
analégica ajo |de velocidad.
Si la sobrecarga alcanza el nivel de
warning, el terminal de salida y relé del
blogque multifuncion se usan para producir
una sefial de advertencia. Si se selecciona
1 (Si), operara. Si selecciona 0 (No), no
PrAT Qviso encaso | ¢ NO |operara. s
e sobrecarga Sl §
OPC.|DESCR/FUNCION
Advertencia de
0 NO sobrecarga deshabilitada.
1 sl Advertencia de
sobrecarga activada.
; ; La advertencia de sobrecarga es una
Pr.18 2‘;\{;:;:;2 POl +150% 138%% combingcién de‘ Ips parémetros Pr.18-29. Bl S
convertidor habilitara algunas de las salidas
Tiempo digitales configuradas como ‘OverLoad’
retardo 00a siempre que la corriente que fluye Qentro
Pr.19 activacion 10.0s . del motor sea mayor que el valor definidoen| S|
aviso 30.0s el parametro Pr.18 durante el tiempo
sobrecarga establecido en el pardmetro Pr.19.

[34] Aparece cuando Pr.12 no esté establecido en Ninguno.
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e Ajuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién e
defecto
El variador tomara las siguientes acciones
en caso de que se produzca un fallo de
sobrecarga:
OPC.|DESCR. |FUNCION
La proteccion estd
Seleccion 0 [Nada | jeshabiltada.
accion en ‘ 1 Giro Se corta la salida de
Pr.20 caso de fallo Giro 0a2 motor. Sl
por Se produce
sobrecarga 2 Dec deceleracion lhasta
paro en el tiempo
definido en Pr.7.
Precaucion: aseglrese de que la
inhabilitacion de esta proteccion no
comprometa el funcionamiento de la
instalacion y/o del equipo.
NliveI de . La proteccion de fallo por sobrecarga es
proq |disparosifallo| a0 | 30@ lyna combinacion de los parametros Pr.20-| g
por 200% |22. El variador llevara a cabo la accion
sobrecarga seleccionada en el parametro Pr.20 siempre
Tiempo de que el flujo de corriente dentro del motor
retardo 0.0a |sea superior al valor del parametro Pr.21
Pr.22 disparo por 600s | 00 |durante el tiempo definido en el parametro| S
sobrecarga Pr.22.
Activar o desactivar la advertencia en caso
de subcarga. Fije este parametro a 1 (Si) y
ajustelos terminales de salida multifuncion
N (OU.31y 0U.33) a“Subcarga”. Se habilitara
Activacion NO |la sefial de advertencia cuando surja una
Pr25 |alarma por NO Sl |condicion de subcarga. Sl
subcarga
OPC.|DESCR/FUNCION
0 NO Advertencia desactivada.
1 Sl Advertencia activada.
Tiempo Establecer el tiempo de retardo al activar la
retardo . ]
Pr.26 activacion de 10.0s 0.0a adverter)ma de subcarga. La umqad se| g
aviso 600.0s |esperard lesta vez antes de activar la
advertencia.
subcarga
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Configurar la proteccion de subcarga
Seleccion OOPC. zEds - :UTCIQ’N inhabilitad
accién en ada roteccion inhabilitada.
Pr21 | codefalo | Nada | 0a2 1 lgiro |Bloquea la salida si hay Sl
por subcarga fallo por baja carga.
El motor decelera y se
2 Dec deti
etiene.
Ret. activ. fallo 0.0a |Definir el tiempo que esperara el variador
Pr.28 30.0 ) Sl
subcarga 600.0s |antes de lanzar el fallo por baja carga.
e  Carga pesada:
Nivel inferior Pr.29 no es soportado. En Pr.30 se decide
., 10a |elnivel de baja carga basado en la corriente
Pr.29 degeccwn de +30% 30% |nominal del motor. Sl
subcarga e  Carganormal:
En Pr.29 se decide la tasa de baja carga
con base en el doble de la frecuencia de la
velocidad nominal de deslizamiento del
Nivel superior 0a motor'(bA.12). En F’r.30 determina la tasla
Pr.30 deteccion de +30% 8 de .b.aJa carga basandoselerj la fref:genma sl
subcarga 100% | definida en dr.18. Los limites minimo y
méaximo se basan en la corriente nominal
del variador.
El variador llevard a cabo una de las
siguientes acciones siempre que se
presente un fallo debido al hecho de que no
se ha conectado ningtn motor al terminal de
salida:
Seleccion OPC.|DESCR/FUNCION
accion efn i N Nada |Proteccion desactivada.
prag |@sodefalo | g, | Made la saida de los| S
por no” d o accionamientos se corta,
conexion de 1 Giro  |teniendo como
motor

consecuencia el paro en
giro libre del motor.

Precaucion: aseglrese de que la
A inhabilitacion de esta proteccién no
comprometa el funcionamiento de la

instalacion y/o del equipo.
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SD300

Valor

Pantalla | Descripcion por Rango Funcién :’a':z:;
defecto
Nivel disparo La proteccion contra fallos si no se detecta
Pr32  |falloausencia | +5% 130 ningln motor es una combinacion de los| g
de motor 100% | parametros Pr.31-33. EI convertidor llevara
a cabo la accion definida en el parametro
Tiempo Pr.31 siempre que la corriente que fluye
Pr33 retardo fallo 3.0s 0.1a |dentro del motor no supere el valor definido sl
’ ausencia de ’ 10.0s |en el parametro Pr.32 durante el tiempo
motor definido en el parametro Pr.33.
El accionamiento realizarda una de las
acciones siguientes en caso de un fallo
electromecanico del motor:
Seleccion OPC. | DESCR,/FUNCION
acci(,g e? ” 0 Nada Iz;iti J:nci()n ETH no esta
caso de fallo .

Pr.40 por proteccion Nada 0a2 Se bloquea la salida del Sl
termo 1 Giro  |variador. El motor entra en
electronica funcionamiento libre.

El variador decelera el
2 Dec motor hasta que se
detiene.
Seleccionar el modo de funcionamiento del
ventilador conectado al motor.
OPC.|DESCR/FUNCION
Como el ventilador esta
conectado al eje del motor,
el efecto de ventilacion
varia de acuerdo a la
) B 0 AUTO velocidad del motor. La
Refrigeracion AUTO mayoria de motores de
Pr.41 del motor a Auo | copoap induccion  tienen este|| SI

velocidad cero

disefio.

Se entrega alimentacion
extra para operar el
ventilador, lo que
FORZA |proporciona  operacion
DO extendida a bajas
velocidades. Los motores
para variadores suelen
tener este disefio.
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Valor

Pantalla | Descripcion por Rango Funcién :’a':z:;
defecto
Ajustar el nivel de corriente que fluye
continuamente durante un minuto en%
Nivel de referido a la corriente nominal del motor. La
Pr42 sobrecorriente 150% 120 a |corriente nominal del motor se ajusta en el S|
’ durante 1 ’ 200% |parametro bA.13. Cada vez que se supere
minuto este limite, se activara la proteccién termo
electrénica y se ejecutara la accion definida
en el pardmetro Pr.40.
Ajustar el nivel de sobrecorriente en trabajo
Nivel continuo o 50a |continuo bajo el cual el convertidor puede
Pr.43 sobrecorriente +120% 150% |trabajar sin activar la proteccion termo- Sl
electronica.
Definir el modo de fallo en giro libre.
OPC.|DESCR/FUNCION
Modo fallo giro Giro El variador corta la tension
Pr.45 libre g Giro Dec |0 Giro de salida y permite el|| NO
funcionamiento libre del
motor.
1 Dec El Imotor decelera y se
detiene.
Limitacién dindmica de corriente. Esta
proteccion limita la corriente de salida a
motor y se puede configurar para
aceleracion, deceleracion u operando el
motor a velocidad constante.
OPC |DESCR. |FUNCION
Activacion de 00 Aceleran |Proteccion durante
Pr.50 la limitacién 00 00a11 do aceleracion. NO
de par A Proteccion cuando se

01 |velocidad |opera a velocidad
constante |constante.

10 Desacele |Proteccion durante
-rando  |deceleracion.

1 FluxBraki |FluxBraking durante

ng deceleracion.
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POWER ELECTRONICS SD300
Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Vel. limitacion dr.19a
Pr.51 de par 1 60Hz Pr.53 Hz Sl
Nivel
S 30a
Pr.52 limitacion de 180% NO
par 1 250%
prs3 | Vel limitacion | o | In55a Esta proteccion permite ajustar diferentes| g
de par 2 Pr.55 Hz | niveles para la limitacion de corriente en
Nivel % funcion de la frecuencia de salida.
A a
Pr.54 limitacion de 180% NO
par 2 ° | 250% |EI nivel de bloqueo puede configurarse por
— encima de la frecuencia base. Los limites
prss | Vellimitacion | o | In53@ |gynerior e inferior se definen utilizando| g
de par3 Pr57Hz | numeros  correlacionados  en  orden
Nivel 30 ascendente. Por ejemplo, el rango de Pr.54
Pr.56 limitacion de 180% 2% 03 se convierte en el limite superior para Pr.52|  NO
par 3 % |y limite inferior de Pr.56.
Vel. limitacién In.55 a
Pr.57 de par 4 60Kz dr.20 Hz Sl
Nivel 0a
Pr.58 limitacién de 180% 2509 NO
par 4 K
Ganancia 0a
Pr.59 frenado por 0% 150% Definir la ganancia de frenado por flujo. Sl
flujo
Nivel
diagnostico o 10a |Ajustar el nivel de diagnéstico de los
Pr.60 condensadore 0% 100[%] |condensadores. Sl
s
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SD300 POWER ELECTRONICS
Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Este parametro permite realizar un
diagnostico de los condensadores.
Para  hacer el diagnoéstico de
condensadores, se debe establecer la
referencia de capacitancia fijando este
parametro a 1 cuando se usa el variador por
primera vez. La referencia medida se
Modo guarda en Pr63 y se utilizard como
iaanosti referencia para el diagndstico.

protia (9200010 1o gag P o NO

s OPC. | DESCR.
0 Nada
1 Diag Ref. (*)
2 Diag Pre.
3 Diag Inic.
(*) Nota: esta opcion se usa para fijar una
referencia de capacitancia. Se recomienda
utilizarla cuando se opera el variador por
primera vez.
Nivel Define el nivel de cambio de los
advertencia 50.0a |condensadores. El mensaje de advertencia
351 0/, 136]

i cambio con- 0% 95.0% |“ECAP” se mostrard cuando se alcance NO

densadores este nivel.
! Este parametro muestra la referencia de
Referencia de o .
Pr.635 |capacitancia | 0.0% 11 0.0a |capacitancia medida en Pr.§1. Este valor S|
: medida : 100.0% |debe ser 100% cuando el variador se opera
por primera vez.
Nivel adver- Definir la configuracion de la resistencia de
f i MR .

Pr.66 tencia sqbre 0% | 0a30% frenado (%DB: ciclo de carga): Def!ne la sl
carga unidad tasa a la cual opera la resistencia de
frenado frenado para un ciclo de operacion.

pry3 |Falopor N N | Fallo por desviacién de la velocidad. sl
desviacion vel. S

Pr74wa Banda 5 | 1220 |Banda de desviacién de la velocidad. sl
desviacion vel.

Pr.75 03¢ Retardo fallo 60 1a120 |Tiempo de desviacion de la velocidad. Sl

desv. vel.

[35] Estos parametros aparecen cuando Pr.60 esté ajustado a mas de 0.
[36] Aparece cuando Pr.73 esta ajustado a Sl.
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto
Seleccionar la accién a realizar en caso de
que se detecte un fallo en el ventilador:
Seleccion de OPC. DESCR, FUNCION
accion en FLL El variador dispara un fallo
0 FLL )
Pr19  easodetalo | AYSO | avso de venilador. St
del ventilador El convertidor habilitara el
1 AVSO |[relé configurado como
‘VentWarn'.
Habilitar un fallo por tarjeta opcional
(cuando se utilice alguna). Este parametro
define el modo de operacion del variador
cuando existe un error de comunicacion
entre la tarjeta opcional y el variador, o
cuando la tarjeta es extraida durante
operacion:
Modo fallo
Pr80  |tarjeta Gio | 0a2 |/OPC:/DESCRIFUNCION sl
opcional 0 Nada |No operacion.
Se bloquea la salida del
. equipo y se muestra la
! Giro informacion del fallo en el
display.
9 Dec El motor decelera al valor
de Pr.7.
Tiempo . .
Pr.81 retardo fallo 0.0s 0.0? Pelrmne clifeﬁmr el retraso para el fallo por NO
) " 60.0% |baja tension.
baja tension
Activacion de NO Cuando este parametro esta fijlado a NO y
Pr.82 fallo por baja NO sl ocurre una situacién de baja tension, saltara| NO
tension un fallo.
Porcentaje o 0.0a |Muestra el porcentaje acumulado de uso del
Pr.86 uso ventilador 0% 100.0% |ventilador. Sl
. ) Configurar el nivel de aviso por
Nivel aviso por o 0.0a |calentamiento del ventilador. Cuando se
Pr.87 calent. 90.0% 100.0% |al | el ) Sl
ventilador .0% |alcanza e§te valor, aparecera el mensaje de
advertencia “EFAN”.
Pr.8s Resgt tiempo N N Resgtear el tiempo de funcionamiento del NO
ventilador S ventilador.
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Valor Aiuste
Pantalla | Descripcion por Rango Funcién mjarcha
defecto
Muestra el estado del ventilador de los
condensadores.
OPC. |DESCR/FUNCION
No hay mensajes de
Estqdo del advertencia ni en los
ventilador de 00 [NADA .
Pr.89 | 0 00a11 condensadores ni en los S|
’ ::n densadore a ventiladores.
s CAP  |Hay una advertencia en el
01  |warnin |capacitor.
g
FAN  |Hay una advertencia en el
10  |warnin |ventilador.
g
Pr.90 Informacpn - - Informacion de advertencias.
Advertencia
Pr.91 Quinto fallo nOn -
Almacena informacion sobre los tipos de
Pr92 |Cuartofallo nOn ©  |fallo, la frecuencia, la corriente y la
condicion de aceleracion/deceleracion en el
Pr.93 Tercer fallo nOn - :
momento del fallo. El ultimo fallo se
Pr.94 Segundo fallo nOn _ almacena automaticamente en “Pr.95 =
Primer fallo”.
Pr.95 Primer fallo nOn -
Borrar U s
Pr.96 historico de 0 0-1 Plermne limpiar eIP hl;s’tor[t;o d’e fallos si
fallos almacenado desde ‘Pr.91" a ‘Pr.95'.
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Grupo 10: 2° Motor > M2

Este grupo aparece si alguno de los parametros In.65-71 esté ajustado a 26
(segundo motor). En la tabla siguiente, los datos sombreados en gris se
mostraran cuando se haya seleccionado un cédigo relacionado.

L Ajuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién o
defecto
Ajustar la rampa de aceleracion para el
segundo ajuste de motor. El ajuste
Rampa 00a establecido dentro del pardmetros es el
M2.4  |aceleracion 20.0s 60.00 tiempo requerido para alcanzar el valor| S|
0s | =0 . ’
motor 2 maximo de frecuencia, a partir de OHz. Esta
rampa se ajustard segin necesidades del
proceso.
Ajustar la rampa de deceleracion para el
segundo ajuste de motor. El ajuste requerido
Rampa 00a dentro del parametro es el tiempo requerido
M2.5 deceleracion 30.0s 60.0 0s para alcanzar el valor maximo de frecuencia, Sl
motor 2 : comenzando con la forma OHz. Esta rampa
se ajustard segln las necesidades del
proceso.
Potencia gi m Ajustar la segunda potencia nominal del
M2.6  |nominal motor | 4.0Kw ' motor de acuerdo con su placa de| NO
2 30.‘0”kW caracteristicas.
Frecuencia 30.00 a |Ajustar la segunda frecuencia del motor al
M2.7 60.00Hz | 400.00 |valor nominal de acuerdo con su placa de| NO
motor 2 .
Hz  |caracteristicas.
Definir el tipo de control del variador.
OPC. |DESCR.|FUNCION
Modo de control escalar. El
0 |VHz valr_iado(; realiza el contgol
Lo aplicanao una rampa e
M2.8 Selecci6n tipo V/Hz Oa4 tepnsic')n/ frecuencia alpmotor. NO
de control ”
Modo de compensacion de
2 Comp. |deslizamiento. Reduce el
Des efecto del deslizamiento del
motor.
4 |Lz Abier |Modo lazo abierto.
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién mla o
defecto
Numero de " 2,4, |Ajustar el nimero de polos en el motor segiin
M2.10 *) o NO
polos 6...48 |su placa de caracteristicas.
Cuando se enfrenta a una carga pesada
Vi 0a |capaz de producir un gran deslizamiento
M2.11 A *) durante el arranque, configure este| NO
deslizamiento 3000rpm A A
parametro para compensar el deslizamiento
del motor.
M2.12 Intensidad “ 1.0a |Ajustar la corriente nominal del motor de NO
. nominal motor 1000.0A |acuerdo con la placa de caracteristicas.
Ajustar la corriente medida a la frecuencia
. nominal sin carga. Si se encuentran
Intensidad del ificul I ir | : )
M243 | motor sin ) 0.5a |dificu t;des al medir la corriente sin carga, NO
1000.0A |este ajuste debe estar entre 30% y 50% de
carga : '
la corriente nominal de la placa de
caracteristicas del motor.
Tension
M2.14 aliment. ) 170 a |Ajustar la tension nominal del motor de NO
. entrada motor 480V |acuerdo con su placa de caracteristicas.
2
Eficiencia " 70a |Ajustarla eficiencia del motor seguin su placa
w25 motor 2 () 100% |de caracteristicas. NO
M216 |RaN9oMnerca | | .8 |Definir el rango de inercia. NO
motor 2
M2.17 Resistencia *) (*)  |Ajuste fino de la resistencia del estator. NO
estator
Ajuste " o . . .
M2.18 inductor fugas *) (*)  |Ajuste fino del inductor de fugas. NO
M2.19 Ajuste estator *) (*)  |Ajuste fino del estator del inductor. NO
. inductor ’
M2.20 |Constante 298 25a |Ajuste fino de la constante de tiempo del
5 : ms NO
171 tiempo rotor 5000ms |rotor.

[37] Aparece cuando M2.8 esta ajustado en S-less.
(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion por Rango Funcién mla o
defecto
Configurar el patron velocidad / frecuencia.
OPC.|DESCR. [FUNCION
La tension de salida
aumenta y disminuye de
0 Lineal manera proporcional a la
relacion
) tension/frecuencia (V/F).
Patron La tension de salida
M2.25 |Velocidad / Lineal 0a3 1 s aumenta de formal NO
Frecuencia qUare | cuadratica de acuerdo a
la frecuencia. K = 1.5.
9 VIF Us Definir un patrén VIF
personalizado.
La tension de salida
aumenta de forma
3 Square2 cuadratica de acuerdo a
la frecuencia. K = 2.
M2.26 Par arranque +2.0% 0.0 0a Ajustar el par intensificado en direccion hacia NO
en avance 15.0% |delante.
Par arranque o 0.0a |Ajustar el par intensificado en sentido
m2.27 en retroceso ¥20% 15.0% |inverso. NO
Limite 0a
M2.28 |intensidad del | 150% 150% Definir el nivel de prevencion de bloqueo. NO
motor 2 °
Ajustar el nivel de corriente que fluye
. continuamente durante un minuto en%
Nivel de . N .
sobrecorriente referldo ala cprnente nominal de! motor. La
o 100 a |corriente nominal del motor se ajusta en el
M2.29 |durante 1 +150% 200% . M2.12. C NO
minuto del 00% param’etm 2. ad’a vez que se supere
este limite, se activara la proteccion termo
motor 2 - : . s .
electronica y se ejecutara la accion definida
en el parametro Pr.40.
Nivel de Ajustar el nivel de sobrecorriente en trabajo
sobrecorriente o 50a |continuo bajo el cual el convertidor puede
M230 continuo del +100% 150% |trabajar sin activar la proteccion termo- NO
motor 2 electronica.
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Grupo 11: Secuencia PLC - US

Este grupo aparece cuando AP.2 esta ajustado a 1 (NA) o CM.95 esta
ajustado a 2 (P2P Master).

Una secuencia PLC crea una secuencia simple a partir de la combinacion
de diferentes bloques funcionales. La secuencia puede comprender un
méaximo de 18 pasos usando bloques de 29 funciones y 30 parametros.

Un bucle se refiere a una Unica ejecucion de una secuencia configurada por
el usuario que contiene un maximo de 18 pasos. El usuario puede configurar
el tiempo de ejecucién del bucle entre 0 y 1000 ms.

Los pardmetros para configurar la secuencia PLC pueden encontrarse en
los grupos US (para ajustes de la secuencia de usuario) y UF (para ajustes
del bloque de funciones).

Valor .
Pantalla| Descripcion | por | Rango Funcion n’:;‘::ﬁ:
defecto
Este pardmetro permite ajustar las
secuencias de paro y marcha.
OPC. | DESCR. |[FUNCION
Secuencia Stop del
0 [Sop Ipc
La  secuencia  se
Modo de 1 Run ejecutara continua-
US.1  |operaciondel | Stop 0a2 mente con la cadencia| NO
PLC programada en US.2.
La secuencia se eje-
cutara con la cadencia
que haya programada
2 Run ED en US.2 mientras la ED
configurada como 50
“PLC” esté activa.
0.01s
0.02s
Tiempo ciclo 0.05s |Ajustar el tiempo del bucle de secuencia del
us.2 PLC 0.02s 04s |PLC. NO
0.5s
1s
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Valor Aiuste
Pantalla| Descripcion | por | Rango Funcién m;rcha
defecto
Direccion Utilice los registros US.11-28 para
USA1 enlace salida 0 configurar los parémetros para conectar 18 NO
: funcion 1 del blogues de funcion. Si el valor de entrada es
PLC de 0, no se puede utilizar un valor de salida.
0a o I
Para utilizar el valor de salida en el paso 1
o 65535 . :
Direccién para la referencia de frecuencia (Cmd
US.A2 enlace salida 0 Frequency), introduzca la direccion de NO
) funcién 2 del comunicacién (0x1101) de la frecuencia
PLC Cmd como el parametro Link UserOut1.
Dir. enlace
US.27 |salida funcion 0 NO
17 del PLC 0a Ver US.11
er US.11.
Dir. enlace 65535
US.28 |salida funcion 0 NO
18 del PLC
US.31 Valor entrada 0 Utilice los registros US.31-60 para NO
’ 1PLC 9999 2 establecer 30 pardmetros vacios. Utilice
9999 cuando se necesite la entrada de
us.3p | Valor entrada 0 parametros constante (Const) en el bloque| No
2PLC de funcién de usuario.
Valor entrada -9999 a
US.60 30 PLC 0 9999 Ver US.31. NO
Valor entrada 0a |Permite ajustar el valor de tensién de la
Us.80 analégica V1 0.000 12.000% | entrada analégica V1. NO
v -12.000 I "
US.81 ant gntrada +0.000 a Permlte ajustar los valoreg lde tension o NO
analdgica 12 12.000% corriente de la entrada analdgica 12.
US.82 Valor de las 0 0a127 Permite ajygtar el valor de tension de las NO
EDs entradas digitales.
US.85 Valor de la 0 0.000 a |Permite ajustar los valores de tension o NO
’ SA 10.000% | corriente de la salida analdgica AO.
Valor de la Permite ajustar el valor de tension de la
Us.88 salida digital 0 0a3 salida digital Q1. NO

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION

217




SD300

POWER ELECTRONICS

Grupo 12: Funcién PLC - UF

Este grupo aparece cuando AP.2 esta ajustado a 1 (Si) o CM.95 esta
ajustado a (P2P Master). El parametro no se puede cambiar mientras se
ejecuta la secuencia de usuario.

Definicién de funciones de usuario para los 18 bloques de funcién. Si el
ajuste del bloque no es valido, la salida en la Salida de Usuario es -1. Todas
las salidas son de solo lectura y pueden ser utilizadas con los parametros

del grupo US.
L Ajuste
Pantalla Descripcion por Rango Funcién
defecto e
Definir la funcién a ejecutar en el bloque de
funciones, de acuerdo a la siguiente tabla:
OPC.|DESCR. [FUNCION
0 NOP Ninguna operacion
1 ADD Suma, (A+B)+C
2 SUB Resta, (A-B)-C
3 ADDSU |Sumay resta compuesta,
B (A+B)-C
El menor valor de los
4 MIN valores de entrada, MIN
(A,B,C)
El mayor valor de los
Funcion 1 5 MAX valores de entrada, MAX
UF.1 PLC NOP 0a28 (A,B,C) NO
6 ABS Valgr absoluto  del
parametro A, | A |
7 NEGAT |Valor  negativo  del
E parédmetro A, -(A)
Multiplicacion y division
8 MPYDIV compuestos, (AxB)/C
9 REMAIN |Resto de la operacion de
DE AyB,A%B

Nota: continda en la pagina siguiente.
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC. DESCR.

FUNCION

COMPA
RE-GT

Operacion de
comparacion: si (A>B) la
salidaes C; Si (A </=B) la
salida es 0. Si C no es
configurado  (valor por
defecto 0x0000), la salida
cuando la condicion se
cumple es 1.

COMPA
RE-GEQ

Operacion de
comparacion; si (A >/= B)
la salida es C; si (A<B) la
salida es 0. Si C no es
configurado  (valor por
defecto 0x0000), la salida
cuando la condicion se
cumple es 1.

COMPA
12 |RE-
EQUAL

Operacion de
comparacion, si (A == B)
la salida es C. De lo
contrario, la salida es 0.
Si C no es configurado
(valor  por  defecto
0x0000), la salida cuando
la condicion se cumple es
1.

COMPA
RE-
NEQUA
L

Operacion de
comparacion, si (A != B)
la salida es C. De lo
contrario, la salida es 0.
Si C no es configurado
(valor  por  defecto
0x0000), la salida cuando
la condicion se cumple es
1.

Nota: continGia en la pagina siguiente.

DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS DE PROGRAMACION

219




SD300 POWER ELECTRONICS
Valor Aiuste
Pantalla Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESCR.

FUNCION

TIMER

Agrega 1 cada vez que
una secuencia de usuario
completa un bucle.

La entrada A establece el
valor del temporizador.
La entrada B activa o
desactiva el
temporizador. SiB = 0, el
temporizador se activa.
La entrada C define el
modo de funcionamiento
del temporizador. Si C =
0, la salida sera 1 cuando
el valor del temporizador
sea igual que el valor de
A.SiC=1,lasalidaesel
valor actual del
temporizador.

Cuando A es igual al valor
del temporizador, el valor
se resetea.

LIMIT

Establece un limite para
el parametro A. Si la
entradaaAestdentre By
C, sale la entrada a A. Si
la entrada a A es mayor
que B, salida B. Si la
entrada de A es menor
que C, salida C. B debe
ser mayor o igual que C.

AND

La salida es la operacion
AND, (AyB)yC.

OR

La salida es la operacion
OR,(A|B)]|C.

XOR

La salida es la operacion
XOR, (A*B)"C.

Nota: continGia en la pagina siguiente.
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Valor Aiuste

Pantalla Descripcion por Rango Funcién mjarcha
defecto

Nota: viene de |a pagina anterior.

OPC.

DESCR.

FUNCION

19

ANDOR

La salida es la operacion
AND/OR, (AandB) | C.

20

SWITCH

Salida de un valor
después de seleccionar
una de dos entradas, si
(A) entonces B, de lo
contrario C.
SilaentradaenAes1,la
salida serd B. Si la
entrada en A es 0, el
parametro de salida sera
C

21

BITTEST

Pruebe el bit B del
pardmetro A, BITTEST
(A, B).

Si el bit B de la entrada A
es 1, lasalidaes 1. Sies
0, entonces la salida es
0.

El valor de entrada de B
debe estar entre 0-16. Si
el valor es mayor que 16,
se reconocerd como 16.
SilaentradaenBesO0,la
salida es siempre 0.

22

BITSET

Establezca el bit B del
parametro A, BITSET (A,
B). El valor de B debe
estar entre 0-16.
Devuelve el valor
cambiado después de
ajustar el bit B a la
entrada en A. Si el valor
es mayor que 16, se
reconocera como 16. Si
la entrada en B es 0, la
salida es siempre 0.

Nota: continGia en la pagina siguiente.
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Valor Aiuste
Pantalla Descripcion por Rango Funcién mja o
defecto

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESCR.

FUNCION

23

BIT
CLEAR

Borra el bit B del parametro
A

BITCLEAR (A, B).
Devuelve el valor cambiado
después de borrar el bit B a
la entrada en A.

El valor de entrada de B
debe estar entre 0-16.

Si el valor es mayor que 16,
se reconocera como 16. Si
la entrada en B es 0, la
salida es siempre 0.

24

Low
PASS
FILTER

Devuelve la entrada en A a
medida que el B gana
constante de tiempo, B x
us.2.

En la formula anterior, fije el
tiempo cuando la salida de
Aalcanza 63.3% C significa
la operacion del filtro. Si es
0, se inicia la operacion.

25

PI_CON
TORL

P, ganancia | = A, entrada
de pardmetros B, luego
salida como C. Condiciones
para la salida
PI_PROCESS:

C=0: Const PI,

C = 1: PLLPROCESS-B >=
PI_PROCESS-OUT >=0,

C =2: PI_LPROCESS-B >=
PI_PROCESS-OUT -
(PI_PROCESS-B),
Ganancia P = A/M100,
ganancia | = 1/(Tiempo de
Bucle Bx),

Si hay un error con los
ajustes Pl la salida es -1.

Nota: contintia en la pagina siguiente.
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Pantalla

Descripcion

Valor
por
defecto

Rango

Funcién

Ajuste
marcha

Nota: viene de la pagina anterior.

OPC.

DESCR.

FUNCION

26

PI_PROC
ESS

Aes un error de entrada,
B es un limite de salida,
C es el valor de la salida
Const PI.
El intervalo de C es de 0
a 32767.

27

Sube los pulsos y luego
devuelve el valor
UPCOUNT (A, B, C).

Después de recibir una
entrada de activacion
(A), las salidas son
contabilizadas por las
condiciones C. Si las
entradas B son 1m no

UPCOUNT |opere y muestre 0. Si las

entradas B son 0, opere.
Si C es 0, se incrementa
cuando A cambia de 0 a
1.
Si C es 2, se incrementa
cada vez que la entrada
A cambia.

Elrango de salidaes: 0 a
32767.

28

DOWN
COUNT

Descenso de los pulsos y
luego salida del valor
DOWNCOUNT (A, B, C).
Después de recibir una
entrada de activacion
(A), las salidas son
reducidas por
condiciones C. Si la
entrada B es 1, no opere
y muestre el valor inicial
deC.SilaentradaBes0
opere. Descenso cuando
el parametro A cambia
delat.
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Valor Aiuste
Pantalla Descripcion por Rango Funcién mja i
defecto
Entrada A L N .
” Oa |Direccion de comunicacion del primer
UF.2 q)agi(lza funcién 0 65535 |parametro de entrada de la funcién PLC: NO
UF.3 Entrada B 0 Oa |Direccion de comunicacion del segundo NO
' funcién 1 PLC 65535 |parametro de entrada de la funcién PLC.
UF.4 Entrada C 0 Oa |Direccion de comunicacion del tercer NO
' funcién 1 PLC 65535 |parametro de entrada de la funcién PLC.
UF5 Salida funcion 0 -32767 a | Valor de salida (solo lectura después de NO
) 1PLC 32767 |realizar el bloque de funcion).
UFg | Funcion2 NOP | Ver UF.1|Ver UF.1. NO
PLC
Entrada A
UF.7 funcion 2 PLC 0 Ver UF.2 | Ver UF.2. NO
Entrada B
UF.8 funcion 2 PLC 0 Ver UF.3 | Ver UF.3. NO
Entrada C
UF.9 funcion 2 PLC 0 Ver UF.4 | Ver UF 4. NO
UF.g0 | Saldafundion |y yer up 5| ver UF 5 NO
) 2PLC ' -
Funcién 18
UF.86 NOP | Ver UF.1|Ver UF.1. NO
PLC
Entrada A
UF.87 |funcion 18 0 Ver UF.2 | Ver UF.2. NO
PLC
Entrada B
UF.88 |funcion 18 0 Ver UF.3 | Ver UF.3. NO
PLC
Entrada C
UF.89 |funcion 18 0 Ver UF.4 | Ver UF 4. NO
PLC
Salida funcion
UF.90 18PLC +0 | VerUF.5|Ver UF.5. NO
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COMUNICACION MODBUS

Para controlar el variador de velocidad con un PLC o un ordenador, se utiliza
el protocolo de comunicaciones estandar industrial de Modicon, Modbus.
Conecte los cables de comunicacion™! y configure los parametros de
comunicacion en el variador de acuerdo con las directrices de esta seccion.

Introduccion

Pueden conectarse en una red RS485 varios variadores u otros dispositivos
esclavos que se pueden controlar mediante un PLC o una computadora. De
esta manera, la parametrizacién y la monitorizacion se pueden realizar
desde un ordenador, a través de un programa de usuario.

Para comunicarse, se puede utilizar cualquier tipo de convertidor RS485.
Las especificaciones dependen del fabricante.

VARIADOR VARIADOR VARIADOR
#1 #2 #n

1]
H.

Convertidor
RS485

PC

SD30ITROO0OTAE

Configuracién del sistema de red RS485

[1] Para obtener instrucciones detalladas sobre cémo realizar las conexiones,
por favor contacte con Power Electronics.
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El propésito del Bus de Comunicaciones Serie del SD300 es integrar el
variador en una red compatible con el protocolo de comunicaciones Modbus.
Esto es posible utilizando el puerto de comunicaciones fisicas RS485 o el
puerto USB.

El sistema de comunicacién Modbus permite que los variadores SD300 sean
controlados y/o supervisados como esclavo por un maestro Modbus desde
una ubicacién remota.

La red RS485 permite conectar hasta 16 equipos en la misma red.

Los variadores SD300 funcionan como un esclavo periférico cuando se
conectan al sistema Modbus. Esto significa que la unidad no inicia la tarea
de comunicacion, lo hace el maestro.

Practicamente todos los modos de funcionamiento, pardmetros y
caracteristicas del variador se pueden acceder a través de comunicaciones
serie. Por ejemplo, el maestro puede dar érdenes de arranque y parada al
variador, controlar el estado del SD300, leer la corriente utilizada por el
motor, etc., en resumen, el maestro puede acceder a todas las funciones del
variador.

Estandares de comunicacion

ITEM ESTANDAR

Método de comunicacion/
Tipo de transmision
Numero de variadores
conectados/ Distancia de

RS-485/Tipo de bus, sistema de enlace multi-drop

Maximo de 16 inversores / Maximo 1,200m
(distancia recomendada: dentro de 700m)

transmision
Tamafio de cable 0.75mm?, (18AWG), Cable blindado de par
recomendado trenzado (STP)

Terminales dedicados (S+/S-/SG) en el bloque de
terminales de control

Suministrado por la Fuente de alimentacion

Tipo de instalacion

Fuente de alimentacion aislada por el inversor del circuito interno del
inversor
. - 1,200/2,400/9,600/19,200/38,400/57,600/115,200
Velocidad de comunicacion bps
Procedimiento de control Sistema de comunicaciones asincronas
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ITEM ESTANDAR
Sistema de comunicacion Sistema Half duplex
Sistema de caracteres Modbus-RTU: Binary / PE Bus: ASCII

Longitud del bit de parada 1-bit/2-bit

Comprobacion de error de

secuencia Al
Comprobacién de paridad Ninguno/Par/Impar
S- =» RS485 A (negativo)
Terminales S+ =» RS485 B (positivo)
SG =» RS Comun (0VDC)
Nivel de la sefial de salida '1'16gico = +5V diferencial

'0' 16gico = -5V diferencial
Nivel de la sefial de entrada '1'16gico = +5V diferencial
'0" l6gico = -5V diferencial
Entradas programables via 7 entradas digitales en variadores IP20 y 5
Modbus entradas digitales en variadores IP66
2 entradas analdgicas programables (0~10V /
4~20mA)
Salidas programables via 1 salida de relé; 1 salida de pulsos (TO) en
Modbus variadores IP20
1 salida analégica programable (0~10 V / 0~32
mA)
1 salida digital
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Conexion RS485

La siguiente figura muestra el esquema de cableado tipico para una
conexion RS485

MODBUS
SD300 MASTER
E i A
[
= -
sG JH PE
> ==
- -
SD300
S |-
s+ e
SG
-
SD300
5
s+
5G

* La conexién del blindaje podria hacerse en los terminales de puerta o en el
extramo cpuesto del cable, dependiendo de las condiciones de instalacién.

SD30DTRO0OD1AE

Conexién RS485
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Codigos de funcion Modbus soportados

El protocolo de comunicaciones serie proporcionado por la unidad SD300
se adhiere a Modbus. El variador utiliza funciones de lectura y escritura entre
todas las funciones que existen en el protocolo Modbus. Las funciones
utilizadas por el variador son las siguientes:

Funcion Descripcién
3 Lectura Holding Register
4 Lectura Input Register
6 Escritura Single Register
16 Escritura Multiple Register

La implementacién de este cédigo de funcién en el variador permite la
lectura de hasta 120 registros dentro de un mismo Grupo de Parametros en
una misma trama. En caso de querer acceder a registros de memoria
consecutivos, pero pertenecientes a distintos grupos, se debe realizar en
tantas tramas como grupos se vean involucrados.

Cadigo de funcion modbus N°3: lectura de
registros

Este codigo de funcién permite al controlador Modbus (maestro) leer el
contenido de los registros de datos indicados en el variador (esclavo).
Este codigo de funcion so6lo admite direccionamiento unicast y no es
posible con el direccionamiento broadcast o groupcast.

La implementacion de este cédigo de funcion en el variador permite la
lectura de hasta 120 registros con direcciones consecutivas del variador
en una sola trama.
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A continuacion, se muestra una trama de ejemplo donde el maestro
intenta leer el contenido de 3 registros de un variador donde se
encuentran la corriente consumida por cada fase. La informacién que se
debe adjuntar en la trama de pregunta es la que sigue:

. Direccion de datos del esclavo.
. Cadigo de funcién Modbus (3 Lectura de registros).
. Direccion de Datos de Inicio.
. NUmero de registros a leer.
. Cédigo CRC-16.
La respuesta del variador (esclavo) debe contener los siguientes campos:
. Direccion de datos del esclavo.
. Caodigo de funcién Modbus (3 Lectura de registros).
. Numero de bytes a leer.
. NUmero bytes / 2 registros.
. Cédigo CRC-16.

Cada registro estd formado por 2 bytes (2x8bits=16 bits). Esta es la
longitud por defecto de todos los registros de que consta el SD300.
Ejemplo:

Supongamos que queremos leer la corriente del motor (datos de placa) a

través de comunicaciones. Este dato corresponde al parametro bA.13
=0.0A. La trama a transmitir seria:

Direccién Codigo de Direccion de MirEeds
Funcion datos de . CRC-16

-l Modbus Inicio (44622) s
0x0A 0x03 0x0120D 0x0001 0x2493

Supongamos que la corriente instantanea del equipo es de 8.2 A. (valor
Modbus 82 decimal = 0x52 Hexadecimal). La respuesta del esclavo sera:

Direccion Cédigo’de Numero de Datc’»s
Modbus Funcion Bytes (direccion 20) CRC-16
Modbus (=110)
0x0A 0x03 0x02 0x0052 0x9C78
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Cadigo de funcion Modbus N° 16: escritura de
registros

Este cddigo de funcion permite al controlador Modbus (maestro) escribir
el contenido de los registros de datos indicados en el variador (esclavo),
siempre que dichos registros no sean Solo Lectura. Hay que hacer notar
que la escritura de registros por parte del maestro no impide la posterior
modificacién de los mismos por parte del esclavo.

La implementacion de este codigo de funcion en el variador permite la
escritura de hasta 5 registros del variador en una sola trama.

Seguidamente se adjunta una trama de ejemplo donde el maestro intenta
escribir el contenido de 1 registro donde se almacena el tiempo de
aceleracion. La informacién que se debe adjuntar en la trama de pregunta
es la que sigue:

. Direccion de datos del esclavo.

. Codigo de funcién Modbus (16 Escritura de registros)
. Direccién de Datos de Inicio.

. Numero de registros a escribir.

. Numero de bytes a escribir.

. Contenido de los registros a escribir.

. Cddigo CRC-16.

La respuesta del esclavo contiene:
. Direccion de datos del esclavo.
. Codigo de funcién Modbus (16 Escritura de registros).
. Direccion de Datos de Inicio.
. Numero de registros escritos.

e Codigo CRC-16.
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Modos de direccionamiento

Modo de direccionamiento Broadcast

El modo de direccionamiento Broadcast permite al maestro accede al
mismo tiempo a todos los esclavos conectados a la red Modbus. El cédigo
de funcién Modbus que admite este modo de direccionamiento global es:

Funcion

Descripcion

16

Escritura de Registros

Para acceder a todos los equipos conectados en una red Modbus se debe

emplear la direccién 0.

Cuando se utiliza esta direccién, todos los esclavos dentro de la red
Modbus realizan la accién solicitada pero no preparan ninguna respuesta.
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Resumen de direcciones Modbus

Area comdin

Direccion Modbus

Decimal

Hexadecimal

Parametro

Escala

Unidades

Valores

40000

0h0000

Modelo Variador

B: SD300

40001

0h0001

Potencia nominal

0: 0.75kW
1. 1.5kW
2:2.2kW
3: 3.7TkW
4: 5.5kW
5:7.5kwW
6: 11kW
7: 15kW
8:18.5kW
9: 22kW

40002

0h0002

Tension entrada

0: 220VAC
1: 400VAC

40003

0h0003

Version SW

(Ex) 0x0100: Version 1.0
(Ex) 0x0101: Version 1.1

40005

0h0005

Frecuencia referencia

0.01

Hz

Frecuencia arranque a
Frecuencia Maxima

40006

0h0006

Comando arranque /
parada

RW

Bit 0: Paro

Bit 1: Arranque hacia
adelante

Bit 2: Arranque hacia
atras

Bit 3: Reiniciar fallos

Bit 4: Paro emergencia

Bit 5: No utilizado

Bit 6 — 8: Fuente
referencia

0: Local

1: Arranque/Paro-1
2: Arranque/Paro -2
3: RS485 integrado
4: Opcion
comunicaciones

5: Opcion PLC
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Direccion Modbus

Decimal

Hexadecimal

Parametro

Escala

Unidades

RW

Valores

Bit 9 - 14: Referencia
frecuencia

0: Local

1: No utilizada

2: Frecuencia paso 1

3: Frecuencia paso 2

4: Frecuencia paso 3

5: Frecuencia paso 4

6: Frecuencia paso 5

7: Frecuencia paso 6

8: Frecuencia paso 7

9: Frecuencia paso 8
10: Frecuencia paso 9
11: Frecuencia paso 10
12: Frecuencia paso 11
13: Frecuencia paso 12
14: Frecuencia paso 13
15: Frecuencia paso 14
16: Frecuencia paso 15
17: Aumentar velocidad
18: Bajar velocidad

19: Constante

20 - 21: Reservado

22: Entrada analégica V1
24: Entrada analdgica V2
25: Entrada analdgica 2
26: Reservado

27: RS485

28: Opcion
comunicaciones

29: Opcién PLC

30: Fijar frecuencia
31:PID

Bit 15: No utilizado

40007

0h0007

Tiempo aceleracion

Seg

40008

0h0008

Tiempo deceleracidn

Seg

40009

0h0009

Corriente salida

40010

0h000A

Frecuencia salida

Hz

40011

0h000B

Tension salida

40012

0h000C

Tension bus DC

40013

0h000D

Potencia salida

kW
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Direccion Modbus

Decimal

Hexadecimal

Parametro

Escala | Unidades

RW

Valores

40014

0h000E

Estado variador

Bit 0: Paro

Bit 1: Arranque (+)

Bit 2: Arranque (-)

Bit 3: Fallo

Bit 4: Acelerando

Bit 5: Decelerando

Bit 6: Estado estacionario

Bit 7: Freno DC

Bit 8: Paro

Bit 9: Fijar frecuencia

Bit 10: Abrir freno

Bit 11: Comando
arranque (+)

Bit 12: Comando
arranque (-)

Bit 13: Arranque / Paro
por comunicaciones

Bit 14: Frecuencia Ref.
por comunicaciones

Bit 15: 0-Remoto; 1-Local

40015

0h00OF

Informacion fallo

Bit 0: Fallo latch

Bit 3: Fallo nivel

Bit 10: Diagndstico HW

40016

0h0010

Estado entradas
digitales

Bit 0: P1

Bit 1: P2

Bit 2: P3

Bit 3: P4

Bit4: P5

Bit 5: P6

Bit 6: P7

40017

0h0011

Estado salidas
digitales

Bit 0: Relé 1

Bit 1: Salida multi funcién

40018

0h0012

%

Entrada Tension V1

40019

0h0013

%

Entrada Tensién V2

40020

0h0014

%

Entrada Corriente 12

40021

0h0015

rpm

Salida Velocidad

40026

0h001A

Unidad visualizacion

0: Hz
1:rpm

40027

0h001B

Namero de polos

x| XU (||| =D

Visualizacién polos motor
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Notas:

. Arranque / Paro a través de comunicaciones (direccién 40006/0h0006)
Cada bit se habilita cuando cambia su estado de 0 a 1. Por ejemplo, el variador se
detiene debido a un fallo durante el arranque. Hasta que no se resuelva el fallo y se
dé la orden de arranque, el variador no iniciara operacion.

. Direcciones 40005/0h0005 y 40006/0h0006

Los valores almacenados en estas direcciones se borraran si el variador pierde la
alimentacion. Estas direcciones solo mantienen su valor mientras el equipo
permanezca encendido.
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Parametros de monitorizacion

Nota: estos parametros son de solo lectura.

Direccion Modbus

Decimal

Hexadecimal

Parametro

Escala

Unidades

Valores

40768

0h0300

Modelo Variador

SD300: 006h

40769

0h0301

Potencia nominal

0.75kW: 3200h
1.5kW: 4015h
2.2 kW: 4022h
3.7 kW: 4037h
5.5 kW: 4055h
7.5 kW: 4075h
11 kW: 40B0h
15 kW: 40FOh
18.5 kW: 4125h
22 kW-: 4160h

40770

0h0302

Tension entrada

220VAC: 0221h
400VAC: 0431h

40771

0h0303

Version SW

(Ex) 0x0100: Version 1.0 (Ex)
0x0101: Versién 1.1

40773

0h0305

Estado operacion
variador

Bit0-3:

0: Paro

1: Operando marcha hacia
adelante

2: Operando en marcha hacia
atrés

3: Operando en DC (control
velocidad 0)

Bit4 -7

1: Buscando velocidad

2: Acelerando

3: Operando a velocidad
constante

4: Decelerando

5: Decelerando a paro

6: HW OCS

7: SIW OCS

8: Operacion dwell

Bit12-15

0: Estado normal

4: Ha ocurrido una advertencia
8: Ha ocurrido un fallo. Operara
de acuerdo al ajuste en Pr.30.
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Dlrecclon MOdst Parametro Escala |Unidades Valores
Decimal | Hexadecimal
Bit 0 - 7: Fuente comando
frecuencia
0: Velocidad por teclado
1: Par por teclado
2-4: Operacion arriba/abajo
5:V1,7:V2, 8:12, 9: Pulso
10: RS485 integrado
11: Tarj. Opc. comunicaciones
12: PLC
Fuente comando 13: Jog
40774 0h0306 referencia 14: PID
25-39: Frecuencia velocidad
multi referencia
Bit 8 - 15: Fuente comando
operacion
0: Teclado
1: Tarj. Opc. comunicaciones
2:PLC
3: RS485 integrado
4: Bloque terminales
40775 0h0307 | Version SW - - (Ex) 0x0100: Version 1.0
40776 0h0308 | Version SW - - (Ex) 0x0101: Version 1.1
40784 0h0310 | Corriente salida 0.1 A -
40785 0h0311  |Frecuencia salida 0.01 Hz -
40786 0h0312  |Rpm salida 0 rpm -
40787 0h0313 Velocid_a’d retroali- 0 pm '3.2768. rom - 32767 rpm
mentacion motor (direccional)
40788 0h0314 | Tension salida 1 \ -
40789 0h0315 | Tension bus DC 1 \ -
40790 0h0316 | Potencia salida 0.1 kW -
40791 0h0317  |Par salida 0.1 % -
40792 0h0318  |Referencia PID 0.1 % -
w793 | onostg  Revoalmentacon o4 g, -
40794 | ono3ta | Namerodepolos | - Visualizacién polos motor 1
motor 1
40795 | ono3tg | Namerodepolos | - Visualizacién polos motor 2
motor 2
40796 0h031C Nﬂmerlo polos motor | } Visualilzacién polos  motor
seleccionado seleccionado
40797 0h031D | Seleccionar Hz/rpm |- - 0: Hz, 1: rpm
40800 0h0320 Bit 0: P1
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Direccion Modbus

: : Parametro Escala |Unidades Valores
Decimal | Hexadecimal
Bit 1: P2
Bit 2: P3
Informacion entradas Bit 3: P4
multi funcion Bit 4: P5
Bit 5: P6
Bit 6: P7
Informacion salidas Bit 0: Relé 1
40801 0h0321 digitales ) Bit 1: Salida multi funcién
Bit 0: Entrada 1 (CM.70)
Bit 1: Entrada 2 (CM.71)
Informacion Bit 2: Entrada 3 (CM.72)
40802 | 0h0322 direcciones de . . g:ti; E;::g: g Egmgii
comunicacion Bit 5: Entrada 6 (CM.75)
Bit 6: Entrada 7 (CM.76)
Bit 7: Entrada 8 (CM.77)
40803 | 0h0323 |Motor seleccionado |- . 0: Motor 1
1: Motor 2
40804 0h0324 |V1 0.01 % Entrada Tension V1
40805 0h0325 |V2 0.01 % Entrada Tension V2
40806 0h0326 |12 0.01 % Entrada Corriente 12
40807 0h0327  |SA1 0.01 % Salida analogica 1
40808 0h0328  |SA2 0.01 % Salida analogica 2
40813 0h032D | Temperatura variador |1 °C -
40814 0h032E  |Consumo potencia |1 kWh -
40815 0h032F  |variador 1 kWh
Bit 0: Sobrecarga
Bit 1: Subcarga
Bit 2: SC equipo
Bit 3: Electro térmico
Bit 4: Fallo a tierra
Bit 5: Pérdida fase salida
40816 0h0330 Informacién fallo latch | ) Bit 6: Pérdida fase entrada

1

Bit 9: NTC

Bit 10: Sobrecorriente

Bit 11: Sobrevoltaje

Bit 12: Fallo externo

Bit 13: Arm short

Bit 14: Sobre temperatura

Bit 15: Fusible abierto
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Direccion Modbus

Decimal | Hexadecimal

Parametro

Escala

Unidades

Valores

40817 0h0331

Informacion fallo latch

2

Bit 0: Fallo MC

Bit 2: PTC

Bit 3: Fallo ventilador

Bit 5: Error escritura parametro

Bit 6: Pre PID

Bit 7: Fallo contacto tarjeta
externa

Bit 8: Fallo freno

Bit 9: No motor fallo

Bit 10; Fallo tarjeta externa

40818 | 0h0332

Informacion fallo nivel

Bit 0: Paro giro

Bit 1: Bajo voltaje

Bit 2: Pérdida Comando

Bit 3: Pérdida Comando Display

Bit 4: Seguridad A

Bit 5: Seguridad B

40819 0h0333

Fallo diagnéstico HW

Bit 0: ADC Error

Bit 1: Fallo EEPROM

Bit 2: Watchdog1

Bit 3: Watchdog 2

Bit 5: Cola completa

40820 | 0h0334

Informacion
advertencia

Bit 0: Sobrecarga

Bit 1: Subcarga

Bit 2: Sobrecarga

Bit 3: Pérdida comando

Bit 4: Ventilador funcionando

Bit 5: DB

Bit 6: Fallo instalacién encoder

Bit 7: Desconexion encoder

Bit 8: Pérdida de teclado

Bit 9: Fallo auto tuning

40832 0h0340

Dias encendido

Dias

Nimero de dias que lleva
encendido el equipo.

40833 | 0h0341

Minutos encendido

Minutos

NUmero de minutos que lleva
encendido el equipo quitando el
numero total de dias.

40834 0h0342

Dias operacion motor

Dias

NUmero de dias en que el
equipo ha estado controlando el
motor.
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Dlrecclon MOdst Parametro Escala |Unidades Valores
Decimal | Hexadecimal
Numero de minutos, quitando el
Minutos operacion . numero total de dias, en que el
40835 0h0343 motor 0 Minutos equipo ha estado controlando el
motor.
40836 | 0h0344 |Dias ventiador 0 Dias  |Numero de dias que lleva
funcionando el ventilador.
NUmero de minutos que lleva
' ’ . funcionando el ventilador
40837 0h0345 |Minutos ventilador |0 Minutos quitando el ndmero total de
dias.
. . 0: Ninguna
40842 0h034A | Tarjeta opcional - - 9: CANopen
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Parametros de control

Nota: estos parametros son de lectura y escritura.

Direccion Modbus

. . Parametro Escala Unidades Valores
Decimal | Hexadecimal
40896 | 0h0380 |Comandofrecuencia |0.01  |Hz fJUSte del comando de
recuencia
40897 0h0381 | Comando rpm 1 rpm Ajuste de comando rpm
Bit 0
0: Orden paro
1: Orden marcha
Bit 1
40898 0h0382 | Comando operacion - 0: Marcha hacia atras
1: Marcha hacia adelante
Bit2: 0 - 1: Inicializacion
de fallo
Bit 3: 0 > 1: Paro giro libre
40899 0h0383  [Tiempo aceleracién  |0.1 s Ajuste tiempo aceleracion
40900 0h0384 | Tiempo deceleracion 0.1 s Ajuste tiempo deceleracion
Bit 0: Entrada 1 (CM.70)
Bit 1: Entrada 2 (CM.71)
Control direcciones Bit 2. Entrada 3 (CM.72)
40901 | 0h0385 |comunicacion Bt 3: Entrada 4 (CM.73)
(0: OF, 1: Activa) B!t4. Entrada 5 (CM.74)
Bit 5: Entrada 6 (CM.75)
Bit 6: Entrada 7 (CM.76)
Bit 7 Entrada 8 (CM.77)
Control salidas Bit 0: Relé 1
40002 | 0h0386 ?ég'gf'fej Activa) Bit 1: Salida mult funcién
40904 0h0388 |Referencia PID 0.1 % Comando referencia PID
40905 0h0389 | Retroalimentacion PID |0.1 % Valor retroalimentacion PID
40906 0h038A Corriente nominal 04 A }
motor
40907 0h038B Tension nominal 1 v }
motor
40912 0h0390 | Referencia par 0.1 % Comando par
Limite par positivo N Limite par motor hacia
40913 0h0391 adelante 01 % adelante
40914 0h0392 Limite par negativo 04 % Limite par regenerativo hacia
adelante adelante
40915 | 0h0393 ;2&6 parpositvo g4 o Limite par motor hacia atrds
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Direccion Modbus

. . Parametro Escala |Unidades |Valores
Decimal | Hexadecimal
40916 0h0394 Lmjlte par negativo 04 % Lm]lte par regenerativo hacia
atras atrés
40917 0h0395 | Tendencia par 0.1 % Tendencia par

Area control memoria

Nota: estos parametros son de lectura y escritura.

D|.r eccion MOdb'.'ls Parametro Escala Unidades LG Funcion
Decimal | Hexadecimal marcha
40992 O0h03E0  |Guardar parametros - - Sl 0: No, 1: 8l
40993 | ono3eq | Mcializacion modo . NO  |0:No,1:Sl
monitor
0: No, 1: Todos.
Por grupos:
2: Funcionamiento, 3:
bA, 4: Ad, 5: Cn, 6: In,
40994 0h03E2 |Inicializar pardmetros |- - Sl 7:0U, 8: CM, 9: AP,
12: Pr, 13: M2.
Nota: no  pueden
hacerse ajustes durante
interrupciones por fallo.
40995 | oho3ey | Moshar parametros - NO |0:No,1:Sl
modificados
40997 | Oho3E5 |DOrarhistoricode NO  |0:No,1:Sl
fallos
40998 | onho3gs |Borer codigos de NO  |0:No, 1:8I
usuario
Escribir: 0-9999
40999 0h03E7  |Modo parametro oculto |0 Hex NO Leer: 0: Desbloquear,
1: Bloguear
Blogueo de edicion de Escribir. 0-9999
41000 0h03E8 q 0 Hex NO Leer: 0: Desbloquear,
parametros )
1: Bloguear
41001 | onoseg |Definicion féci - NO  |0:No,1:Sl
parametros
41002 | onoaga  |Micilizar consumo - NO  |0:No,1:Sl
potencia
41003 | onosgp | Mmicializar tiempo op.| . NO  |0:No, 1: I
acumulado
41004 | ohosc |Mcializar tempo op.| | NO  |0:No,1:Sl

acumulado vent.
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SD300

POWER ELECTRONICS

Parametros de programacion
s Direccion Modbus
Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
0.00 Velocidad Local 44353 0h1101 dr.19 a dr.20 dr.19 adr.20
dr.2 Par Local 44354 0h1102 -180.0 2 180.0%  -1800 a 1800
ACC Rampa aceleracion 44355 0h1103 0.0 a 600.0s 0a 6000
dEC Rampa deceleracion 44356 0h1104 0.0 a 600.0s 0 a 6000
LOCAL 0
REMOTO 1
REMOTO2 3
drv Modo control 1 44358 0h1106 MODBUS 4
COMMS 5
PLC 6
LOCAL 0
V1 2
V2 4
Fuente referencia 12 5
9 Velocidad 1 4359 Ont107 MDBUS 6
COMMS 8
PLC 9
PULSO 12
LOCAL 0
V1 2
V2 4
. 12 5
dr.8 Referencia 1 par 44360 0h1108 MDBUS 6
COMMS 8
PLC 9
PULSO 12
V/Hz 0
) Comp.Des 2
dr.9 Tipo de control 44361 0h1109 Lz Abier 4
PM Sensor-less 6
dr.10 Modo par 44362 0h110A g (1)
dr.11 Velocidad Fija 44363 0h110B dr.19 adr.20 dr.19 adr.20
drig  (EMPORCAEAON 4364 onit0C  0.0a6000s 026000
gr13 [ EMPOCCCEAON  yuz65  ont10D  0.0a6000s 026000
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POWER ELECTRONICS

SD300

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
0.2 kW 0
0.4 kW 1
0.75 kW 2
1.1kW 3
1.5kW 4
2.2 kW 5
3.0 kW 6
. 3.7kW 7
dr.14 Potencia Motor 44366 0h110E 40KW 8
5.5 kW 9
7.5kW 10
11.0 kW 1
15.0 kW 12
18.5 kW 13
22.0 kW 14
30.0 kW 15
Manual 0
dr.15 Voltaje inicial 44367 0h110F Auto1 1
Auto2 2
Par de arranque en
dr.16 avance 4 44368 0h1110 0.0a15.0% 0a150
gra7  PArdeAMEANUEE 0 gnitt 00a150% 0a150
dr.18 Frecuencia Motor 44370 0h1112 30.00 a 400.00Hz 3000 a 40000
dr1g  Frecuenciade 43711 0h1113  0.01a10.00Hz 121000
arranque
droo  Limite velocidad 4372 Oh1114  40.002400.00Hz 4000 a 40000
maxima
dr.21 Unidad visualizacion 44373 0h1115 Hz 0
Rpm 1
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POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus

Frec. Func. 0

Tiempo Acel. 1

Tiempo Decel. 2

Modo Control 3

Fuente Ref. 4

MultiRef. 1 5

MultiRef. 2 6

MultiRef. 3 7

. Corr. Sal. 8

dr.80 Seleccionar rango 44432 0h1150 RPM Motor 9
Tension DC 10

Sel. Usuar. 1 11
Fuera Serv. 12
Sel. Dir. Gir 13
Corr. Sal. 2 14
RPM Motor2 15
Tension DC2 16
Sel. Usuar. 2 17

Seleccion codigo de VoitV 0

dr.81 L 44433 0h1151 Pot kW 1

visualizacion

Tq kgf 2

dr89  Visualizarcambios 40995  Oh3E3 Todos 0
Camb. 1

Mov. In. Pos. 0

dr.90 Funcién tecla ESC 44442 0h115A Manual 1
Local/Rem. 2

Nada 0

dr.91 Funcién Eloader 44443 0h115B Download 1
Upload 2

No 0

All 1

dr 2

bA 3

Ad 4

Cn 5

dr.93 Inicializar parametros 44445 0h115D In 6
ou 7

CcM 8

AP 9

Pr 12

M2 13

run 16

246

COMUNICACION MODBUS



POWER ELECTRONICS SD300
N Direccion Modbus
Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
dr.94 Registrar contrasefia. 44446 0h115E 029999 029999
dr.95 Registrar contrasefia. 44447 0h115F 029999 0a 9999
dr.97 Version Software 44449 0h1161 029999 029999
dr.98 Version Software 44450 0h1162 0 a 65535 0 a 65535
dr.99 Version Hardware 44451 0h1163 0 a 65535 0 a 65535
Nada 0
Fuente de referencia M !
bA.1 o 44609 0h1201 V2 3
auxiliar
12 4
Pulso 6
M+(G*A) 0
Mx (G*A) 1
M/(G*A) 2
bA.2 Tipo célculo aux 44610 0h1202 M’\f:;[’\g(,&esgg/]n ) z
Mx[G*2(A-50%) 5
M/[G*2(A-50%)] 6
M+M*G*2(A-50%) 7
bag ~ Canancadela 4611 O0h1203  -200.0a2000  -2000 2000
referencia auxiliar
LOCAL 0
REMOTO 1
REMOTO2 3
bA4 Modo de control 2 44612 0h1204 MODBUS 4
COMMS 5
PLC 6
Fuente de la LOCAL 0
bA.5 referencia de 44613 0h1205 V1 2
velocidad 2 V2 3
12 4
Referencia alternativa MDBUS 6
bA.6 44614 0h1206 COMMS 8
par PLC 9
PULSO 12
Lineal 0
Patron Velocidad / Variab 1
bAT Frecuencia 4615 On1207 VIF Us 2
Variab2 3
bAg  lPOTampa 4616 0n1208 MaxFreq 0
aceleracion FrgDelta 1
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POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
0.01s 0
bA.9 Escala tiempo 44617 0h1209 0.1s 1
1s 2
bAM0  Frecuenciaentrada 44618  Oh120A 60Hz 0
50Hz 1
bA.11 Numero de polos 44619 0h120B 2a48 2a48
bAfp  Compensacion 44620  Oh120C 0.a 3000rpm 023000
deslizamiento
bA13 'mmo‘“:gf'dad nominal 44621 om1200  10a10000A 10410000
bat4 Intensidaddelmotor  yuenn  gng0E  0.5a200.0a 532000
sin carga
bA15 ;‘fgi‘f” nominal 4623 ORM20F 170 a 480V 170 2 480
bA.16 _ Eficiencia del motor 44624 Oh1210 64 2 100% 642 100
bA.17 __ Rango de inercia 44625 0h1211 0a8 0a8
batg  Austevisualizacion - guen6  gpaqa 702 130% 702130
potencia
Tension alimentacion 170 a 230V 170 a 230
bA19 entrada 44627 0n1213 320 a 480V 320 a 480
Nada 0
Todo 1
. Todst 2
bA20  Autoajuste 44628 01214 ReslLeig 3
Tr 6
Todo PM 7
bA.21 Resistencia estator 44629 0h1215 b den del 029999
bA22 _ Inductancia fuga 44630 0h1216 a.uesi’:r;elegofor 0.a 9999
bA.23 Inductancia estator 44631 0h1217 ! 029999
bA 24 g‘:grsta”‘e tiempo 4632 O0h1218  25a5000ms 25 25000
bags ~ EScalainductancia - gueas gpaqg 502 150% 502150
estator
bA.26 E)Stgf'a ole.tempo 44634 on121A 502 150% 502150
bA31 rEeSg":r:a inductancia 44639 gh121F 702 100% 702100
pagy ~ Escalaajuste 44640 01220 502 100% 50100

inductancia eje Q
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POWER ELECTRONICS SD300
N Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Dec?cmal Hexadecimal Rango Rango Modbus

bag4 Nveldeauoaiuste gpery  gpggpg 20.0-50.0% 20.0-50.0
paralLdyLq
Frecuencia de

bA.35  autoajuste paraldy 44642 0h1222 80.0-150.0% 80.0-150.0
Lq

bA.41 Frecuencia usuario 1 44649 0h1229 0.00 adr.20 0.00 adr.20

bA.42  Tension usuario 1 44650 0h122A 0a 100% 0a100

bA.43  Frecuencia usuario 2 44651 0h122B 0.00 adr.20 0.00 adr.20

bA.44  Tension usuario 2 44652 0h122C 0a100% 0a 100

bA.45  Frecuencia usuario 3 44653 0h122D 0.00 a dr.20 0.00 a dr.20

bA.46  Tension usuario 3 44654 0h122E 0a100% 0a100

bA.47  Frecuencia usuario 4 44655 0h122F 0.00 adr.20 0.00 adr.20

bA.48  Tension usuario 4 44656 0h1230 0a100% 0a100

St1 MultiReferencia1 44658 0h1232

St2 MultiReferencia2 44659 0h1233

St3 MultiReferencia3 44660 0h1234

bA.53  MultiReferencia4 44661 0h1235 0.00 a dr.20 0.00 a dr.20

bA.54  MultiReferencia5 44662 0h1236

St3 MultiReferencia6 44663 0h1237

bA.56  MultiReferencia7 44664 0h1238

bA.70  Rampa aceleracion 2 44678 0h1246

bA.71 Rampa deceleracion 2 44679 0h1247

bA.72  Rampa aceleracion 3 44680 0h1248

bA.73  Rampa deceleracion 3 44681 0h1249

bA.74  Rampa aceleracion 4 44682 0h124A

bA.75  Rampa deceleracion 4 44683 0h124B

bA.76  Rampa aceleracion 5 44684 0h124C

bA77 _ Rampa deceleracion 5 44685 Ohizap 026000 026000

bA.78  Rampa aceleracion 6 44686 0h124E

bA.79  Rampa deceleracion 6 44687 0h124F

bA.80  Rampa aceleracion 7 44688 0h1250

bA.81 Rampa deceleracion 7 44689 0h1251

bA.82  Rampa aceleracion 8 44690 0h1252

bA.83  Rampa deceleracion 8 44691 0h1253

Ad.1 Patron aceleracion 44865 0h1301 Lineal 0

Ad.2 Patrén deceleracion 44866 0h1302 Curva S 1

g3 Pendente inico 44867 0h1303 12100% 12100

aceleracion curva S
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SD300 POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Ad4  Pendiente fin 44868 0h1304 12100% 12100
aceleracion curva S
pgs  Pendienteiniciodecel. 469 gpy305 12100% 12100
curva S
Adg  Fendiente fin 44870 0h1306 1a100% 12100
deceleracion curva S
RAMPA 0
Ad.7 Modo arranque motor 44871 0h1307 ACEL DC 1
RAMPA 0
FENO DC 1
Ad8  Modo paro 44872 0h1308 RO )
FREN REG 4
Permiso inversion Nada 0
Ad.9 docideg 44873 0h1309 PrevADE 1
veloc! PrevINV 2
Adfo  Aranque tras bajo 44874 Oh130A N 0
voltaje S 1
Ad.12_ Tiempo arranque DC 44876 0h130C 0.00 a 60.00s 026000
Ad.13 gg"'eme amanqué 44877 0h130D 0.a 200% 02200
Adt4  lempoprevio 44878 Oh130E  0.00a60.00s 026000
blogueo frenado DC
AdA5__ Tiempofrenado DC___ 44879 Oh130F___ 0.00 a 60.00s 0.a 6000
Ad.16 gge' corriente frenado  44e80  on1310 0a200% 02200
Adq7  Frecuenciainicio 44881 0h1311 dr19a60.00  dr19a 6000
frenado DC
Ad2o  Frecuencia pausa 44884 01314 dr19adr.20 dr.19.adr.20
aceleracion
Ad21  iempo pausa 44885  0h1315 0.0a60.0 02600
aceleracion
Ad2e  Frec.pausa 44886 0h1316 dr19.adr.20 dr.19adr.20
deceleracion
Ad23  Tlempo pausa 44887  0h1317 0.0a60.08 02600
deceleracion
Ad.24  Uso limites frecuencia 44888 0h1318 g ?
Adgs  Limite inferior 44839 0h1319 0.00 a Ad.26 0aAd.26

frecuencia
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SD300

Pantalla Descripcion

Direccion Modbus

Decimal Hexadecimal andg EEDIL e

Ad.26

Limite superior

44890 0h131A Ad.25adr.20 Ad.25adr.20

frecuencia
Ad27 Act|v§0|on saltos 44891 0h131B NO 0
velocidad Sl 1
Ad.28 %‘m' inferior frec. salto  44a97  on131c 0.00adr.29 0adr29
Ad.29 ;’Hﬁpe”‘“ frec. 44893 031D Ad28adr20  Ad.28adr20
aggp  LImiteinerorfiec - yug04  omt3te 00023t 0adr3t
Ad31 ;’E{-};“F’e”‘” flec. 44895  OM3MF  Ad30adr20  Ad30adr20
Ad.32 ;‘m' inferior frec. salo 14806 o0h1320  0.00adr.33 0adr33
Ad.33 ';;’?:633”"6”‘” frec. 44897  0h1321 Ad32adr20  Ad32adr20
Ad41 ggrr]r;ente apertura 44905  0h1329 0.0a 180.0% 0a 1800
Ad.42 fT:nrr;po ret. apert. 44906  Oh132A  0.00a10.00s 0a1000
Ad44  Frec-apert. freno 44908 0h132C 0.00a dr.20 0adr20
avance
Ad4s  Frecaperturafieno g9 gpqaan 0.00adr.20 0adr20
en retroceso
Ad46 fT:nfgm retardo cieme  yia10  onf32E  0.00a10.00s 021000
Ad4T ;;%“e”c'a clere 44911 Oh132F 0.00a dr.20 0adr20
NADA 0
Ad50  Flujo minimo 4914 01332 MANU 1
AUTO 2
pdsy  Nivelfluominimoen  gia15 4333 0230% 0a30
modo manual
Adgp  Frecuencia pausa 44924 0h133C 0.00adr.20 0adr.20
aceleracion
Modo control Run 0
Adg4 odocontio 44928  0h1340 Fijo 1
ventiladores
Ctrl Temp 2
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SD300 POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Guardar frec. func. N 0
Ad.65  potenciémetro 44929 0h1341 s 1
motorizado
Nada 0
Seleccionar fuente M. !
Ad.66 44930  0h1342 V2 3
comparador 12 4
PULSO 6
pdgy  Nivelactvacionsalida  gia34  ghq343 Q68210000  Ad68a 10000
modo comparador
Nivel desactivacion
AdSB e comparador 44932 0h1344  -100.00aAd.67  -10000 a Ad.67
Seleccionar modo Siempre ON 0
Ad70 operacion seguro 44934 0n1346 Ent Digital 1
Func. Libre 0
Ad.71 Modo de paro seguro 44935 0h1347 Q-Stop 1
Q-Stop Res 2
Ad.72 _ Tiempo Q-Stop 44936 0h1348 0.0 600.0s 0.a 6000
Ad74 Actvarayuda 44938 Oh134A N 0
regeneracion S 1
Nivel tensién ayuda 300 a 400V 300 a 400
AAT5  ooeneracion 44939 ORM34B g0, o gooy 600 a 800
Ad7  Limitefrecuendia para a0 gpqsac 0,004 10.00Hz 0a1000
ayuda regeneracion
g7y Ganancia P ayuda 44941 Om134D  0.0a100.0% 0a 1000
regeneracion
Ad7g  Ganancial ayuda 44942 Oh134E  0.0a3000.0ms 0.a 30000
regeneracion
Nada 0
Ad.80  Seleccion modo fuego 44944 0h1350 Modo Fuego 1
Test Modo Fueg 2
Ad.81 Er:gcge"”a modo 44945 01351  0.00a60.00Hz 0a 6000
Ad82  Direccibnmodofuego 44946  Oh1352 Adelan. 0
Atras 1
Cn4  Frecuencia 45124 Oh1404 0.7a15.0 72150
conmutacién
Cn5  Modoconmutacién 45125  Oh1405 Normal 0
Baj. Per. 1
Cn.9 Tiempo pre-excitacion 45129 0h1409 0.00 a 60.00s 0a 6000
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POWER ELECTRONICS SD300
N Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus

Cn.10  Flujo pre-excitacion 45130 0h140A 100.0 a 500.0% 1000 a 5000

Cn.11 Retraso power off 45131 0h140B 0.00 a 60.00s 0a 6000

Cnip ~ Genandiaproporcional  yo4as  gpq40n 0-5000 0-5000
1 regulador vel

Cnq3 Cenandiaintegral 1 ypias ops0r 0-5000 0-5000
regulador vel

Cn5 ~ Gananciaproporcional  yg4ag o499 0-5000 0-5000
2 regulador vel

Cnqg CananciaintegralZ  ggiae gpygqg 0-9999 0-9999
regulador vel

Cn.20 Visualizar ganancia 45140 oh1414 N 0
sensorless 2 S 1

Cnpq ~Ganandiaproporc.tygquy gpias 0.a5000% 0a 5000
regulador vel.

Cng2  lempointegral f 45142 0h1416 10 a 9999ms 10 2 9999
regulador vel.

Cnp3 ~Gananciaproporc.2. sius 0n1417 102 1000.0% 10 a 10000
contr. indep.

Cno4  Genanciaint 2 45144  0h1418  1.0a1000.0% 10 a 10000
controlador indep.
Tiempo int. cont. vel.

Cn25 oo 45145  0h1419 10 a 999ms 10 a 9999
Ganancia proporc. o

On26 o or Mo 45146 Oh141A 12200% 12200
Ganancia integral o

Cn27 O or o 45147 Oh141B 12200% 12200

Cnog ~ Cananciaproporc.t g4 guigqc 04332767 04332767
estimador vel

Cngg Cananciaintegral 1 4pi.q  gueaqp 100 a 1000 1002 1000
estimador vel.

Ccngp Genanciaintegral2 o ygich  gpqgE 100 a 10000 100 a 10000
estimador vel.

Cn3q ~ Ganandia proporc. 45151  Oh141F 1021000 1021000
contr. sensorless

Cn3p ~ Ganandiaintegral 45152 0h1420 10 a 1000 10 a 1000
contr. sensorless
Ganancia estimada

Cn33  ejedfuerza 45153 O0h1421 0-300.0% 0-300.0

contraelectromotriz
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POWER ELECTRONICS

Pantalla

Descripcion

Direccion Modbus

Decimal Hexadecimal

Rango

Rango Modbus

Cn.34

Ganancia estimada
eje q fuerza
contraelectromotriz

45154 0h1422

0-300.0%

0-300.0

Cn.35

N de reintentos
estimacion posicion
inicial del polo

45155 0h1423

0-10

0-10

Cn.36

Intervalo estimacion
posicion inicial del
polo

45156 0h1424

1-100ms

1-100

Cn.37

Pulso de corriente
estimacion posicion
inicial del polo

45157 0h1425

10-100%

10-100

Cn.38

Pulso de corriente
estimacion posicion
inicial del polo

45158 0h1426

100-4000

100-4000

Cn.39

Rango de tiempo
muerto motores
imanes permanentes

45159 0h1427

50.0-200.0%

50.0-200.0

Cn.40

Tiempo muerto
tension imanes
permanentes

45160 0h1428

50.0-200.0%

50.0-200.0

Cn.41

Ganancia proporcional
del estimador 1 de vel.
mot. imanes
permanentes

45161 0h1429

0-32000

0-32000

Cn.42

Ganancia integral del
estimador 1 de vel.
mot. imanes
permanentes

45168 0h1430

0-32000

0-32000

Cn.43

Ganancia proporcional
del estimador 2 de vel.
mot. imanes
permanentes

45169 0h1431

0-32000

0-32000

Cn.44

Ganancia integral del
estimador 2 de vel.
mot. imanes
permanentes

45170 0h1432

0-32000

0-32000

Cn.45

Estimador de la
velocidad de la
realimentacion de alta
vel.

45171 0h1433

0-1000%

0-1000
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POWER ELECTRONICS SD300
N Direccion Modbus
Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Tipo de estimacion
Cn.46 inicial de la posicion 45172 0h1434 0-2 0-2
del polo
Cn48 _ Ganancia P 45168 0h1430 10 a 10000 10 a 10000
Cn49 _ Ganancial 45169 0h1431 10.a 10000 10 a 10000
Cnso LM contoladorde ygezg  gpg3p 0-1000% 0-1000
tension
Ccnsi  Genintegial o ugigy g4z 0-20000% 0-20000
controlador de tension
Cns  Fillro ref. control 45172 OM1434  0a2000ms 0422000
velocidad
LOCAL 0
Vi1 2
V2 4
o 2 5
Cn.53  Referencia limite par 45173 0h1435 MDBUS 6
COMMS 8
PLC 9
PULSO 12
Cns4  Limite deparposiivo 454z, gp4sg 0.0 2200.0% 022000
adelante
Cnss  Limite deparnegalivo  yg4z5 o437 0.0 2200.0% 022000
adelante
Cnsg  LMCAePArPOSING 4er7g  ghtass  0.0a2000% 022000
Cn57 ;gﬁe deparnegaivo 4547z ongaze  0.0a2000% 022000
LOCAL 0
Vi 2
V2 4
Cn62  Limite Vel Ref 45182 Oh143E 2 5
MDBUS 6
COMMS 7
PLC 8
Cngy  Limite velocidad 45183 OR143F  000a400.00Hz 040000
adelante
Cn.64  Limite velocidad atras 45184 0h1440 0.00 a 400.00Hz 0 a 40000
Cn.65 _ Ganancia lim. Vel. 45185 O0h1441 100 a 5000% 100 2 5000
Seleccién modo busq. Flying Start1 0
Cn70 e velocidad 45190 W46 i stano 1
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POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus

Cnyq  Seleccionmodobisq. 45491 0n1aa7 00004 15.000 0at5
de velocidad

Cnyp  Intensidad modo 45192 0h1448 80 a 200% 802200
busqueda veloc.

Cny3 ~ Ganandia proporc. 45193 0h1449 029999 029999
modo bUsq. vel.

Cn74  Genanciaintegral 45194 Oh144A 029999 029999
modo bUsq. vel.

Cn.75  Retraso busq. vel. 45195 0h144B 0.0 a 60.0s 0a600

Cn.76  Ganancia busg. vel. 45196 0h144C 50 a 150% 50a 150
Modo salida energia No 0

T Gindtion ! gl 45197  Oh144D KEB1 1

KEB2 2

Valor inicial almac. 0

Cn78 o ia unétion 45198 Oh144E  110.0a2000% 1100 a 2000
Valor final almac. o

CNT9 o ia angtion 45199 Oh144F  Cn.78a210.0%  Cn.78a2100

Cng  oanandaproporional 4550 ghtaso 1220000 1220000

Cn81 f\fgga”C'a integral 45201 Oh1451 1220000 1220000

Cngp Genandadesiza- ygh4p  gnigsy  0a2000.0% 020000
miento energia

Cn83  Tiempoaceleracion  4eo93  gpq4s3 0.0a600.0s 0a 6000
almac. energia

Cngs ~ Ganandia prop. 45205  Oh1455 1002 700 100 a 700
estimador flujo

Cngg ~ Ganancia prop.2 45206  0h1456 0a100 02100
estimador flujo

Cngy ~ Ganancia prop.3 45207  0h1457 02500 02500
estimador flujo
Ganancia integral 1

Cn88 imador o 45208 0h1458 0a200 0a200
Ganancia integral 2

Cn89  imador o 45209  0h1459 0a200 0a200
Ganancia integral 3

Cn90  iador o 45210 Oh145A 0a200 02200

cngt Comp-tensionsalida  4poqq  gpqgsg 0260 0260

1 sensorless
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N Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus

Cngp  Comptensitnsalida 45545 gpqgsc 0a60 0a60
2 sensorless

Cngy  Comp.tensinsalida 45545 gpqgsp 0a60 0a60
3 sensorless

Cng4  Frec. fluctuacion 45214  Oh145E  80.0a110.0% 800 a 1100
carga sensorless

Cngs  Frecuenciasalio 45215  Oh145F  0.00a8.00Hz 02800
ganancia sens
Maxima frecuencia

In.1 o onrada anglogica 45377 01501 dr19adr.20 dr19adr.20

lng  Parméximo por 45378 0h1502 0.02200.0 022000
entrada analdgica

Ins  Valormedioent 45381  OMI505  0.00a12.00% 021200
analdgica V1
Seleccion modo 0-10v 0

In6 entrada analdgica V1 45382 0n1506 -[+10V 1

7  Fiopasobajoent  4gaes on1507 04 10000ms 0210000
analdgica V1

In.8 Ei”\sl'f” rangominimo 45384 0n1508  0.00a 10.00V 0a1000

ng  Velocidad rango 45385  0h1509  0.00 a 100.00% 0.a 10000
minimo EA V1

In.10 Ei”\sl'f” rangomax. 45386 O0h150A  0.00a 10.00V 0a1000
Velocidad rango 5

LNTR A 45387  Oh150B  0.00a100.00%  0a 10000
Tension rango min.

12 oV 45388  Oh150C  -10.00a 0.00V -1000a0

g~ Velocdadrangomin. - ggseq  gntsoD  -100.002000%  -10000a0
negativo V1

14~ TenSiONTANGQOmMAX. pagq  gpisgE 10.00a0.00V -1000a0
negativo V1

s~ Velocidadrangomax.  gagq  gpqs0F  .100002000%  -10000a0
negativo V1

16 Invertir V1 45392 0h1510 g ?

In17 \'\}'1"9' cuantficacion. 45393 ops11  0.04a10.00% 421000

Inas  valormedioentr 45411 0n1523  0.00a12.00V 01200
analdgica V2
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SD300 POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
37 Fiopasobaioent ey ghisps  0.210000ms 0a10000
analégica V2
In.38 V2 V Minimo 45414 0h1526 0.00 a 10.00V 0a 1000
In.39 V2 Ref. Minima 45415 0h1527 0.00 a 100.00% 0a 10000
In.40 V2 tension maxima 45416 0h1528 0.00 a 10.00V 0a 1000
In.41 V2 Ref. Maxima 45417 0h1529 0.00 a 100.00% 0a 10000
46 Invertir V2 45422 OMM52E \ ¢
In.47 Nivel cuantificacion 12 45423 0h152F 0.04 a2 10.00% 4a 1000
In.50 Visualizacion 12 45426 0h1532 0.00 a 24.00mA 0a 2500
In.52 Filtro 12 45428 0h1534 0 a 10000ms 0210000
In.53 12 Corriente minima 45429 0h1535 0.00 a 20.00mA 0a 2000
In.54 12 Ref. minima 45430 0h1536 0.00 a 100.00% 0210000
In.55 12 Corriente maxima 45431 0h1537 0.00 a 24.00mA 0a 1000
In.56 12 Ref. Méxima 45432 0h1538 0.00 a 100.00 0a 10000
In.61 Invertir 12 45437 0h153D g ?
In.62 Nivel cuantificacion 12~ 45438 0h153E 0.04 a 10.00% 421000
Nada 0
In65  Entrada digital 1 45441  Oh1541 MRCHA (+) 1
MRCHA (-) 2
RESET 3
FLL EXTER 4
L PRO GIRO 5
In§6  Entrada digital 2 45442 Oh1542 FREC FUUA 6
MultVel-B 7
MultVel-M 8
MultVel-A 9
In.67 Entrada digital 3 45443 0h1543 ACC/DEC-B 1"
ACC/DEC-M 12
Run Activ 13
3 HILOS 14
In68  Entrada digital 4 45444 Oh1544 CTR/REF 2 15
Intercamb 16
SUBIR 17
BAJAR 18
- RESERVADA 19
In.69  Entrada digital 5 45445 0h1545 Rst PotM 20
FIJA ANLG 21
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POWER ELECTRONICS SD300
N Direccion Modbus
Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
|-Term Clear 22
- Lzo ABIER 23
In.70 Entrada digital 6 45446 0h1546 Gan Prop. 2%
XCEL Stop 25
2 Motor 26
Pre-Excit 34
Timer IN 38
disAuxRef 40
FFJA(+) 46
In.71  Entrada digital 7 45447 0h1547 FFIA() 47
ACC/DEC -H 49
PLC 50
Modo Fueg 51
Sel KEB1 52
Tl 54
In.85 Retardo activacion ED 45461 0h1555 0 a 10000ms 0a 10000
In.86 Eg‘am desactivacion  se60  ohi556 0.a 10000ms 0210000
Seleccion tipo O:al\g?erﬁ?:l(mgr;te
In.87 g(ijr;glcto entrada 45463 0h1557 1: Normalmente 0000 a 1111
9 cerrado (NC)
In.89 (T,I'glrg'lm scan entr. 45465  0h1559 1.25000ms 125000
Filtro paso bajo 0: Desactivado
% dgia 45466  O0h155A T Activado 0000 a 1111
Visualizacion frec.
In.91 pulsos entrada T 45467  O0h155B  0.00 a 50.00kHz 025000
n92 ;‘l“m paralaentrada 68 gnyssc 029999 029999
In.93 Frec. min. entrada Tl 45469 0h155D 0.00 a 32.00kHz 0a 3200
lng4 ~ Porcentajefrec.min. 5470 ongssE 0004 100.00% 0.a 10000
entrada Tl
In.95 Frec. Max. entrada TI 45471 0h155F 0.00 a 32.00kHz 0a 3200
lnge ~ Corcentajefiec. max. puzs  op1se0 000a10000%  0a10000
entrada Tl
In97  Invertir la sefial TI 45473  0h1561 g ?
Ingg  Aj-reduc.rudoent  izh gngse2  0.0421000% 421000

Tl
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SD300 POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
V2, NPN 00
Ajuste de modo en V2, PNP 01
In.99 entradas 45475 0h1563 12 NPN 10
12, PNP 11
Frecuenci 0
| Salida 1
Vol Salid 2
Volt Bus 3
Par 4
Pot Salid 5
Seleccion modo salida ldse 6
ou1 analogica 1 45633 0h1601 lgse 7
Frec Equi 8
Ramp Frec 9
Veloc Fdb 10
Ref PID 12
Rim PID 13
Salid PID 14
Constante 15
Ganancia salida -1000.0a
ou.2 analdgica 1 45634 0h1602 1000.0% -10000 a 10000
ou3 g;;sl‘;;f:;"f 45635  Oh1603  -100.0a100.0%  -1000a 1000
ous Selecconiitosalida  yee36  onggos  0atoo00ms  0a 10000
analdgica 1
ous Jaorconstantesalida yee3;  onggos 0.0 100.0% 021000
analégica 1
oup  Valordelasalida 45638 01606 0.0a1000.0% 0210000
analdgica 1
Baja tension
Aparte de baja 8(1)(1)
0U.30  Salida derelé por fallo 45662 0h161E tension
Reinicio
p 100
automatico
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SD300

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Nada 0
FDT-1 1
FDT-2 2
FDT-3 3
FDT-4 4
” Sobrcar 5
ousz Seleccionfuentede  4pees gpegqr U Equig 6
control relé 1
Subcarga 7
AvsoVent 8
Puesto 9
SobreVol 10
BajoVolt 1
SobrTemp 12
Run 14
Paro 15
Vel Ajus 16
Linea In 17
Linea Co 18
Busq Vel 19
Listo 22
L e Timer Ou 28
0U.33 f“”°'°” salidadigital 45665 o162t Fallo 29
DBWarn%E 31
Compara 34
CtrFreno 35
CAP Exch. 36
FAN Exch. 37
Fire Mode 38
T0 39
KEB Op. 40
ougt oadodelassaldas ygers  gngez 00a 11 0a3
igitales
Retardo conexion de
0u.50 la salida digital 45682 0h1632 0.00 a 100.00s 0a 10000
0U.51 ijs;d;;?;“”em” 45683  O0h1633  0.00210000s  0a 10000
0: Contacto
normalmente
0US2 LogcaNANCRle  4s684  ontess oo N0 00a 11
: Contacto
normalmente
cerrado (NC)
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SD300 POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pzl sl Decimal Hexadecimal

Rango Rango Modbus

Retardo conexion

ou.53 45685 0h1635 0.00 a 100.00s 0a 10000

salida dig. fallo
ous4 Refardodesconexion  ygeaq  gn1g3g 0,004 100.00s 0.a 10000
salida dig. fallo
ouss Retardoconexibnde  ygeqr  gn1g37 0,004 100.00s 0.a 10000
la salida digital
ouse Refardodesconexion  ygeaq  gn1g3g 0.0 100.00s 0.a 10000
salida digital
Nivel funcion
OUST e 45689  0h1639 0.00 2 dr.20 0adr20
ousg DBandadefuncionde  4geqy  gpgg3a  0.00adr20 0adr.20
transferencia
Frequenci 0
| Salida 1
Vol Salid 2
Volt Bus 3
Par 4
Pot Salid 5
ldse 6
0U.61  Modo salida pulso 45693 0h163D lgse 7
Frec Equi 8
Ramp Frec 9
Veloc Fdb 10
Ref PID 12
Rim PID 13
Salid PID 14
Constante 15
Ganancia salida -1000.0 a
ousz o 45694  Oh163E 1000.0°% -10000 a 10000
OU.63 _ Offset salidapulsos 45695 Oh163F _ -100.0a100.0% _ -1000 a 1000
OU.64__ Filtro salida pulsos 45696 0h1640 0.a 10000ms 0.a 10000
0U.65 m’g’gs""”s‘ar‘te salida 45697 ont641 0.0a100.0% 0421000
Visualizacion de la o
OUSE e do pusos 45698  0h1642  0.0a1000.0% 0.a 10000
Direccion de
CMA e e 45889  0h1701 12250 12250
Protocolo de Modbus 0
CM.2 comunicacion RS-485 45890 0n1702 PE BUS 485 1
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POWER ELECTRONICS SD300

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
1200 bps 0
2400 bps 1
4800 bps 2
Velocidad de 9600 bps 3
M3 comunicacion 43891 0n1703 19200 bps 4
38400 bps 5
56 kbps 6
112 kbps 7
D8/PN/S1 0
Definicion trama de D8/PN/S2 1
CM4 - Comunicacion 45892 On1704 D8IPE/S1 2
D8/PO/S1 3
cms  Retardofransmision - 4oeq3  gn705  0a100.0ms 021000
después de recepcion
CM6 Ver§|on SW tarjeta } 0h1706 ) )
opcional
CMm.7 1D tarjeta opcional - 0h1707 0a255 0a255
CM.8 Velocidad com. tarjeta - 0h1708 - -
LEDs estado
CM9 Comunicacion ) 0n1709 ) )
cmap  Nimeode . Oh171E 0a8 0as
parametros de salida
CM.31 - 0h171F
CM.32 - 0h1720
CM.33 Direcai d - 0h1721
=74 Direcciones de — Q79
% comunicacion de % 0000 a FFFF 0000 a FFFF
=—— _salidat1a8 _—
CM.36 - 0h1724
CM.37 - 0h1725
CM.38 - 0h1726
CMso  Nimero parametios - 0h1732 0as8 0a8
de entrada
CM.51 - 0h1733
CM.52 - 0h1734
CM.53 _ Direcciones de - 0h1735
CM.54  comunicacion de - 0h1736 0000 a FFFF 0000 a FFFF
CM.55 entradata8 - 0h1737
CM.56 - 0h1738
CM.57 - 0h1739
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SD300 POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
CM.58 - 0h173A
cM6s | i NO 0
. ntercambiar bytes - 0h1744 si 1
Nada 0
MARCHA (+) 1
CM.70 - 0h1746 MARCHA () 2
RESET 3
FLL EXTER 4
PRO GIRO 5
CM.71 - 0h1747 FREC FIJA 6
MultVel-B 7
MultVel-M 8
MultVel-A 9
ACC/DEC-B 11
CM.72 - 0h1748 ACC/DECM 12
Run Activ 13
3HILOS 14
CTRIREF 2 15
cM.73 - 0h1749 Intercamb 16
Configuracion SUBIR 17
entradas multifuncion ————— BAJAR 18
1a7 Rst PotM 20
CM.74 - 0h174A FUAANLG 21
|-Term Clear 22
Lzo ABIER 23
Gan Prop. 24
XCEL Stop 25
CM.75 - 0h174B 2 Motor %
Pre-Excit 34
Timer IN 38
disAuxRef. 40
CM.76 - 0h174C F.FJA (+) 46
FFA() 47
ACC/DEC-H 49
PLC 50
R Modo Fueg 51
CM.77 0h174D Sel KEB 52
Tl 54

Monitor entradas multi

CM86 ¢ ncien

0h1756 -
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SD300

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
CM.90 Mon|tor trama : Oh175A PE BUS 485 0
comunicaciones Display extr. 1
Cmg1  Contadortramas - OMTB 0a655% 0265635
recibidas
CM.92  Contador tramas error - 0h175C 0 a 65535 0 a 65535
Ciga  Sontador ramas sin 0h175D 0265535 0465535
CM.94 Actuali;ar ) : : NO 0
comunicaciones Sl 1
Deshabilitar todas 0
Seleccion Maestro P2P 1
CM95 comunicacion P2P : Oh1760  Ecclavo 2P 2
M-KPD 3
" . Salida analdgica 001
CM.96 jie'if;°'°" salida - - Relé mult func 010
g Salida multi func 100
" Nada 0
AP.1 j’el'ii;‘;zz modode 46145 ohiso1 - 1
P Proc PID 2
AP.2 Activar modo PLC - - g ?
. -327.68a
AP.16  Salida PID 46160 0h1810 327.68% 32768 a 32768
. -327.68 a
AP.17  Referencia PID 46161 0h1811 327.68% 32768 a 32768
-327.68 a
AP.18  Feedback PID 46162 0h1812 327.68% 32768 a 32768
-100.00 a
AP.19  PID local 46163 0h1813 100.00% 10000 a 10000
MREF 0
V1 1
Seleccion fuente de \|/22 i
AP.20 getrggrtgimﬁg del punto 46164 0h1814 MODBUS 5
9 COMMS 7
PLC 8
PULSO 11
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Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Vi 0
Seleccion fuente de \I/22 g
AP.21 'S”Q%‘;‘f‘(‘fec'o” dela 46165  0h1815 MODBUS 4
realimentacion COMMS 6
PLC 7
PULSO 10
Apgp  Gananciaproporc.del - yeiee  ghqgg 0.0 1000.0% 0.a 10000
regulador PID
AP23  lempointegracion - geqer  gpygey 0a200.0s 022000
regulador PID
AP24  lempoderivaciondel - yeq68  ghigsg  0a10000ms 0410000
regulador PID
Apos Austefinoalasalida 60 ghqgre  0.0210000% 0.a 10000
del regulador
Apoe  Escaladogananca ez op1g1A 002 100.0% 021000
proporcional
apgy  Fitopasobaosalida  yeq7q  gpqgp 0.a 10000ms 02100000
regulador PID
Proceso PID 0
AP.28  Modo PID 46172 Oh181C oD Nommal ]
AP.29 E:‘BC' limite superior 46473 0n181D  AP.30a300.00Hz AP.30a 30000
Frec. limite inferior -300.00Hz a
AP0 o 46174 Oh181E AP 29 30000 a AP.29
AP.31  Invertir PID 46175  Oh181F g ?
AP.32 _ Escala salida PID 46176 0h1820  0.1a 1000.0% 12 10000
AP.34  Referencia PrePID 46178 0h1822 0.00 a dr.20 0adr.20
AP.35 _ Referencia fin PrePID 46179 Oh1823 0.0a 100.0% 0a 1000
A3 llempodeseguridad  yeran  gpqgas 02 9999s 029999
PrePID
ppgy  Retardoactivacion  yeia4 gpgas 0029999 029999
modo dormir
Ap3g  Velocidadactvacion  yeie  gpggag  0.00Hzadr20 0adr.20
modo dormir
AP.39 _ Nivel despertar 46183 0h1827 0a100% 02100
Bajo 0
AP.40  Modo despertar PID 46184 0h1828 Alto 1
Muy alto 2
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N Direccion Modbus
Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
% 0
Bar 1
mBar 2
Pa 3
kPa 4
Hz 5
AP.42  Unidad PID 46186 0h182A rpm 6
vV 7
| 8
kw 9
HP 10
°C 1
°F 12
Rango para la 0.00a
AP.43 ganancia del PID 46187 0h182B 300.00% 0a 30000
x100 0
x10 1
AP.44  Unidad escala PID 46188 0h182C x1 2
x0.1 3
x 0.01 4
AP.45  Ganancia prop. 2 46189 0h182D 0.0a100.0% 0a 10000
Pra Definicion del tipo de 46916 Oh1B04 Nrml 0
carga Dura
NADA 0
Deteccion de fase SALIDA 1
Pr.5 ablerta 46917 0h1B05 ENTRAD 2
TODO 3
Pré Becns'm fizadobus 46918 0n1B0G 12100V 12100
Pr7  Hempodecel.encaso  yeqig  ghqo7  0.0a6000s 026000
de fallo
Arranque tras reset N 0
Pr.8 fallo 46920 0h1B08 s 1
Numero reintentos
Pr.9 auto reset 46921 0h1B09 0a10 0a10
Prig  Hemporelardoantes e on1BoA  0.0a60.0s 02600

del auto reset
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SD300 POWER ELECTRONICS
N Direccion Modbus
Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Nada 0
Accioén en caso de Dgzlgl)er ;
Pr.12 pérdida de ref. de 46924 0h1B0C )
velocidad Med!a R 3
Media S 4
RfPerd 5
pri3  llemporetardo 46925  Oh1BOD 0.1a120s 0a1200
disparo fallo ref. vel.
prig ~Velcdadencasode  yeqs  gppoE  gr19adr20  dr19adr20
pérdida de consigna
Nivel pérdida entrada Medio 0
Pr.15 analégica 46928 0h1B10 Bajo 1
Aviso en caso de NO 0
Pr.17 sobrecarga 46929 0h1B11 sl 1
Nivel aviso o
Pr.18 sobrecarga 46930 0h1B12 30a180% 302180
pr.1g  Retardoaviso 46931  OMB13  00a300s 02300
sobrecarga
Seleccion accion en Nada 0
Pr.20 caso de fallo por 46932 0h1B14 Giro 1
sobrecarga Dec 2
P21 Niveldisparo 46933  Oh1B15 30 a 200% 30a200
sobrecarga
Retardo aviso
Pr.22 sobrecarga 46934 0h1B16 0.0 60.0s 0a600
Pr25  Avisosubcarga 46937  Oh1B19 "0 ¢
pros  Retardoaviso 46938  OhMBIA 0026000 026000
subcarga
Seleccion accion en Nada 0
Pr.27 caso de fallo por 46939 0h1B1B Giro 1
subcarga Dec 2
Pr.28 Retardo fallo subcarga 46940 0h1B1C 0.0 a 600.0s 0a 6000
Pr.29 Nivel inferior subcarga 46941 0h1B1D 10 a 30% 10 a 30
Nivel superior o
Pr.30 subcarga 46942 0h1B1E 30a100% 302100
Accion en caso de Nada 0
Pr.31 fallo por no conexion 46943 0h1B1F Giro 1
de motor Dec 2
Pr.32 Nivel fallo no motor 46944 0h1B20 1a100% 1a100
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Direccion Modbus

Pantalla Descripcion - n Rango Rango Modbus
Decimal Hexadecimal
Pr.33 Retardo fallo no motor 46945 0h1B21 0.1210.0s 1a100
Seleccion accion en
caso de fallo por Nada 0
Pr.40 > 1alo p 46952 0h1B28 Giro 1
proteccion termo
o Dec 2
electronica
Refrigeracion del
. AUTO 0
Pr.41 motor a velocidad 46953 0h1B29 FORZAD 1
cero
Nivel sobrecorriente 5
Pr.42 durante 1 min 46954 0h1B2A 120 a 200% 120 a 200
Nivel continuo o
Pr.43 sobrecorriente 46955 0h1B2B 50 a 150% 50 a 150
L Giro 0
Pr.45 Modo fallo giro libre 46957 0h1B2D Dec 1
Acelerando 00
R Velocidad
prso  Activaciondela 46962  01B32 constante ol
limitacién de par 10
Decelerando 1
FluxBraking
Pr 51 ;’::ﬂc'dad miacion 46963 0n1B33  dr19aPr53Hz  dr19aPr53
Pr52 T"’e' limitacion depar  se064  on1B34 30 a 250% 30a 250
P53 ;’::?'dad miacion 46965 0n1B35  InS5aPr55Hz  InS5aPrss
Pr.54 Nivel limitacién par 2 46966 0h1B36 30a250% 302250
Pr55 ;’::?'dad miacion 46967 0M1B37  n53aPr5THz  InS3aPrs7
Pr 56 g"ve' limitacion depar  yeo68  on1B38 30 a 250% 30a 250
Pr.57 :”::‘f'dad mitacion 46969 0M1B39  I55adr20Hz  InS5adr20
Pr.58 Nivel limitacién par4 46970 0h1B3A 30 a250% 302250
Pr.59 Ganancia frenado flujo 46971 0h1B3B 0a 150% 0a150
Preo  Nivel diagndstico 46972 Oh1B3C  10a100% 02100
condensadores
Nada 0
Pr61 Modo diagnéstico 46973 0h1B3D D!ag Ref. 1
condensadores Diag Pre. 2
Diag Inic. 3
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POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
preo  Nivel adv. cambio 46974  OhB3E  50.0a95.0% 500 a 950
condensadores
Pr.63 ﬁzzi‘ézpac'tanc'a 46975  Oh1B3F  0.0a100.0% 0a1000
Prep  Nvelsobrecargaund.  geqze  gnqpag 0a30% 0a30
frenado
Pr73 Fallo por desviacion 46946 0h1B22 N 0
velocidad S 1
Pr.74 Banda desviacion vel. 46947 0h1B23 1a20 1a20
Pr.75 VReeltard° fallo desv. 46948  Oh1B24 12120 12120
Seleccion accion en FLL 0
Pr.79 caso de fallo 46991 0h1B4F
. AVSO 1
ventilador
. Nada 0
Pr.80 (’;"°c‘i’gnf:|"° tarjeta 46992 0h1BS50 Giro 1
P Dec 2
Tiempo retardo fallo o
Pr8l b tencion 46993 Oh1B51 0.0 60.0% 02600
Activacion de fallo por NO 0
PL82 o tnsion 46994  0Oh1B52 S ;
Prgs  Forcentaje uso 46998  Oh1B56 002 1000% 021000
ventilador
prg7  Nivelavisoporcalent  yee99  opgs7  0.0a100.0% 021000
ventilador
prgg  Resettiempo 47000 0h1BS58 N 0
ventilador S 1
. 00
prgo  Estadodelventlador —4zq0, g qpsg 00a 11 01
de los condensadores 10
Pr.90 Informacion 47003 0h1B5A }
) Advertencia
Pr91___ Quinto fallo 47004 0h1B5B -
Pr.92 Cuarto fallo 47005 0h1B5C -
Pr93__ Tercer fallo 46917 0h1B04 -
Pr.94 Segundo fallo 46918 0h1B05 -
Pr.95 Primer fallo 46919 0h1B06 - -
Pr95 _ Borrar historico fallos 46920 O0h1B07 0al 0ai
M24  Rampaaceleracion  uz4zo  gnacos 0.0 600.0s 0.2 6000

motor 2
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N Direccion Modbus
Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Mp5 ~ Rampadeceleracion 47473 gpqcos 0.0 600.0s 0a 6000
motor 2
0.2kW 0
0.4kW 1
0.75kW 2
1.1KW 3
1.5kW 4
2.2kW 5
3.0kW 6
Potencia nominal 3.7kW 7
mas oo 47174 0h1CO06 20k 8
5.5kW 9
7.5kW 10
11.0kW 1
15.0kW 12
18.5kW 13
22.0kW 14
30.0kW 15
M2.7 __ Frecuenciamotor 2 47175 O0h1C07 _ 30.00 a 400.00Hz 3000 a 40000
Seleccin tipo d VHz 0
M2.8 eleccion tipo de 47176 Oh1CO08 Comp.Des 2
control ’
Lz Abier 4
2 2
M210  Namero de polos 47178 OMICOA 4 4
48 48
M2.11 VI deslizamiento 47179 0h1CO0B 0 a 3000rpm 0a 3000
M2.12 'r:f;gf'dad nominal 47180 Oh1COC  10a10000A  10a2000
M2.13 L”atfg”:'dad molorsin 47481 OMCOD  0.5a 1000.0A 522000
M2.14 ;ens'”‘ enfradamotor o189 phacoE 170 a 480V 180 a 480
M2.15  Eficiencia motor 2 47183 0h1COF 70 a 100% 70 a 100
M2.16  Rango inercia motor 2 47184 0h1C10 0a8 0a8
Ajuste resistencia
M2.17 4 h1c11
estator 8 ohic Dependen del 0299
M2.18  Ajuste inductor fugas 47186 0h1C12 ajuste del motor 029999
M2.19  Ajuste estator inductor 47187 0h1C13 029999
Mo ~ Constante fiempo 47188 OhIC14  25a5000ms 5000

rotor
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POWER ELECTRONICS

Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
Lineal 0
Patrén Velocidad / Square 1
M2.25 Frecuencia 47193 Oh1C19 VIF Us 2
Square2 3
M226  Pararranque avance 47194 0h1C1A 0.0a15.0% 0a150
M7  Paramanque 47195  0h1C1B 0.0a15.0% 0a150
retroceso
Moog  Limite deintensidad 47496 gpicqc 302 150% 302150
del motor 2
M2.29 x‘;’gf;b’e”"' Tmin. 47197 omiciD  100a200% 100 a 200
Niv. sobrecorriente
M230 e g 47198  OhICIE 50 a 150% 50 150
" Stop 0
Us.1 g"eﬁfl_‘ée OPEraclon 47425 oh1DO1 Run 1
Run ED 2
0.01s 0
0.02s 1
US2  Tiempo ciclo PLC 47426 Oh1DO02 0&555 §
0.5s 4
1s 5
us.qq  Dir-enlace salida 47435  0h1DOB 0a 65535 0265535
funcion 1 PLC
us.gp  Dir-enlace salida 47436 0h1DOC 0a 65535 0265535
funcion 2 PLC
Dir. enlace salida
VERE R 47437 0h1DOD 0a 65535 0a65535
Ust4 Dir-enlace salida 47438 Oh1DOE 0265535 0265535
funcion 4 PLC
Dir. enlace salida
Usts o SIEE e 47439 Oh1DOF 0a 65535 0a 65535
Ustg  Direnlace salida 47440 Oh1D10 0265535 0265535
funcion 6 PLC
ugt7  Direnlace salida 47441 Oh1D1 0265535 0265535
funcion 7 PLC
ustg  Dir-enlace salida 47442 Oh1D12 0265535 0265535

funcion 8 PLC
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Direccion Modbus

Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus

us1g  Dir-enlace salida 47443 Oh1D13 0a 65535 0265535
funcién 9 PLC

usgo Dir-enlace salida 47444 Oh1D14 0a 65535 0265535
funcion 10 PLC

uspt Dir-enlace salida 47445  Oh1D15 0a 65535 0265535
funcion 11 PLC
Dir. enlace salida

Us22 o e 47446 Oh1D16 0a 65535 0265535
Dir. enlace salida

Us2s o e 47447 Oh1D17 0265535 0265535

Ug4  Direnlace salida 47448 Oh1D18 0265535 0265535
funcion 14 PLC

Uggs  Direnlace salida 47449 Oh1D19 0265535 0265535
funcion 15 PLC

s  Dir-enlace salida 47450 OMIDIA 0265535 0265535
funcion 16 PLC

usgy  Dir-enlace salida 47451 OnIDIB 0265535 0265535
funcion 17 PLC

uspg  Dir-enlace salida 47452 0h1DIC 0a 65535 0265535
funcion 18 PLC

US31_ Valorentrada 1 PLC___ 47455 ORIDAF____ 999929999 -0999 a 9999

US.32_ Valorentrada 2 PLC 47456 0h1D20 _ -9999a 9999 -9999 a 9999

US.33__ Valorentrada 3PLC___ 47457 0h1D21 -999929999 __ -9999 a 9999

US34  Valorentrada4PLC___ 47458 O0h1D22 999929999 -0999 a 9999

US.35_ Valorentrada 5 PLC 47459 O0h1D23 _ -9999a 9999 -9999 a 9999

US.36__ Valorentrada 6 PLC___ 47460 O0h1D24 999929999 -0999 a 9999

US.37  Valorentrada7 PLC 47461 O0h1D25  -9999a9999  -9999 a 9999

US.38__ Valor entrada 8 PLC 47462 0h1D26 _ -9999a 9999 -9999 a 9999

US39  Valorentrada9PLC___ 47463 O0h1D27 999949999 -0999 a 9999

US40 Valor entrada 10PLC 47464 O0h1D28 _ -9999a 9999 -9999 a 9999

USA1__ Valorentrada 11 PLC__ 47465 O0h1D29 999949999 -0999 a 9999

USA2 _ Valorentrada 12PLC__ 47466 Oh1D2A____ 999929999 -0999 a 9999

US43 Valorentrada 13PLC__ 47467 Oh1D2B___ -9999a 9999 -9999 a 9999

USA4_ Valorentrada 14 PLC__ 47468 Oh1D2C____ 999949999 -0999 a 9999

USA45__ Valor entrada 15 PLC__ 47469 Oh1D2D 999929999 -0999 a 9999

USA6_ Valorentrada 16 PLC__ 47470 OhID2E___ -9999a 9999 -9999 a 9999

USA7 _ Valorentrada 17 PLC__ 47471 Oh1D2F 999949999 -0999 a 9999

USA8_ Valor entrada 18 PLC__ 47472 0h1D30 _ -9999a9999 _ -9999 a 9999

USA9 _ Valor entrada 19 PLC__ 47473 0h1D31 -999929999 9999 a 9999
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US.50 _ Valorentrada 20 PLC 47475 0h1D32 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.51 _ Valor entrada 21 PLC 47475 0h1D33 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.52 _ Valorentrada 22 PLC 47476 0h1D34 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.53 _ Valorentrada 23 PLC 47477 0h1D35 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.54  Valor entrada 24 PLC 47478 0h1D36 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.55 _ Valorentrada 25 PLC 47479 0h1D37 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.56 _ Valor entrada 26 PLC 47480 0h1D38 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.57 _ Valor entrada 27 PLC 47481 0h1D39 -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.58  Valor entrada 28 PLC 47482 0h1D3A -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.59 _ Valorentrada 29 PLC 47483 0h1D3B -9999 a 9999 -9999 a 9999

US.60 _ Valorentrada 30 PLC 47484 0h1D3C -9999 a 9999 -9999 a 9999

Valor de |a entrada

US.80 - 47504 0h1D50 0a12.000% 04a 12000
analégica V1
Valor de la entrada -12.000 a

US.81 analégica 12 47505 0h1D51 12.000% -12000 a 12000
Valor de las entradas

Us.82 digitales 47506 0h1D52 0a127 0a127
Valor de la salida o

Us.85 analogica 47509 0h1D55  0.000 a 10.000% 0a 10000

US.88 ;Z'ﬁ;lde la salida 47512 Oh1D58 0a3 0a3
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NOP
ADD 0
SUB 1
ADDSUB 2
MIN 3
MAX 4
ABS 5
NEGATE 6
MPYDIV 7
REMAINDER 8
COMPARE-GT 9
COMPARE-GEQ 10
COMPARE- 1
EQUAL 12
COMPARE- 13
UF1  Funcion 1PLC 47681 Oh1EO1 NEQUAL 14
TIMER 15
LIMIT 16
AND 17
OR 18
XOR 19
ANDOR 20
SWITCH 21
BITTEST 2
BITSET 23
BITCLEAR 2
LOWPASSFILTER 25
PI_CONTORL 2%
PI_PROCESS 27
UPCOUNT 28
DOWNCOUNT
UF2 Efgada Afuncion 1 47689 ontE02 0a 65535 0265535
UF.3 Eﬂgada Bfundon 1 47683 on1E03 0265535 0265535
UF.4 Eﬂgada Cfuncion 47684 on1E04 0265535 0265535
UF5 \Fff'gr salidafuncion 1 yzee5  oniEQ5 32767232767  -32767 a 32767
UF6  Funcion2PLC 47686  Oh1E06 Ver UF.1 Ver UF.1
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Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
UF.7 EEtC'ada Afund6n 2 47687 onmE07 Ver UF.2 Ver UF.2
UF.8 EEtC'ada Bfuncion2 47688 on1E0s Ver UF.3 Ver UF.3
UF.9 EEtC'ada Cluncion2 47689 ontE09 Ver UF 4 Ver UF 4
UF.10 \éf'g' salidafuncion2 47690 opiE0A Ver UF.5 Ver UF.5
UF11  Funcién 3 PLC 47691  Oh1EOB Ver UF.1 Ver UF.1
UF.12 EEtCrada Afuncion3 47692 ontE0C Ver UF.2 Ver UF.2
UF.13 Efgada Bfuncion3 47693 oh1EOD Ver UF.3 Ver UF.3
UF.14 Efgada Cfuncion3 47604 ontE0E Ver UF 4 Ver UF 4
UF.15 '!f'gr salidafuncion3  yz695  gn1EOF Ver UF 5 Ver UF 5
UF.16  Funcién 4 PLC 47696  Oh1E10 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.17 Efgada Afuncion4 47697 oniEM Ver UF.2 Ver UF.2
UF.18 Efgada Bfuncion4 47608 ontE12 Ver UF.3 Ver UF.3
UF.19 Eftcrada Cluncion4 47609 ontE13 Ver UF 4 Ver UF 4
UF.20 \Fff'gr salidafunciond 47700 on1E14 Ver UF 5 Ver UF 5
UF21  Funcién5PLC 47701 Oh1E15 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.22 Efgada Afuncion5 47700 ontEts Ver UF.2 Ver UF.2
UF.23 Efgada Bfunciond 47703 ontE17 Ver UF.3 Ver UF.3
UF.24 Efgada Cluncion> 47704 ontE1s Ver UF 4 Ver UF 4
UFzs  porsalde funcion5 47705 ontEt9 Ver UF 5 Ver UF 5
UF.26  Funcién 6 PLC 47706 OhME1A Ver UF.1 Ver UF.1
Urz7  SrradeA fncién® 47707 ontE1B Ver UF 2 Ver UF 2
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Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
UF.28 EEtC'ada Bfuncion6 47708 oniE1C Ver UF.3 Ver UF.3
UF.29 EEtC'ada Clunci6n® 47709 ontE1D Ver UF 4 Ver UF 4
UF.30 \éf'g' salidafuncion6 47749 onEtE Ver UF.5 Ver UF.5
UF31  Funcién 7 PLC 47711 OMEfF Ver UF.1 Ver UF.1
UF.32 Eftcrada Afindon7 47712 onte20 Ver UF.2 Ver UF.2
UF.33 EEtCrada Bncon7 47743 oniE21 Ver UF.3 Ver UF.3
UF.34 Efgada Clundon 7 42714 onte22 Ver UF 4 Ver UF 4
UF.35 '!f'gr salidafuncion 7 47715 gnqE23 Ver UF.5 Ver UF 5
UF.36  Funcion 8 PLC 47716 Oh1E24 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.37 EEtCrada Afuncion8 47797 ontE2s Ver UF.2 Ver UF.2
UF.38 Efgada Bfuncion® 47748 ontE26 Ver UF.3 Ver UF.3
UF.39 Efgada Cluncion8 47719 onte27 Ver UF 4 Ver UF 4
UF.40 \Fff'gr salidafuncion ! 47759 on1E28 Ver UF 5 Ver UF 5
UF41  Funcién 9 PLC 47721 OME29 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.42 Efgada Afuncion® 47729 oniE2A Ver UF.2 Ver UF.2
UF43 Efgada BRundion9 47723 ontE28 Ver UF.3 Ver UF.3
UF.44 Efgada Clunci6n® 47724 ontE2C Ver UF .4 Ver UF 4
UF.45 \F/,f'gr salidafuncion 8 47795 onqE2D Ver UF 5 Ver UF.5
UF.46  Funcién 10 PLC 47726 OhMEZ2E Ver UF.1 Ver UF.1
UF.47 Eftéada Afundon 10 47797 ontE2F Ver UF.2 Ver UF.2
UF.48 gEtC'ada Bfuncion 10 47728 ontE30 Ver UF.3 Ver UF.3
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Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
UF.49 EEtC'ada Cluncion 10 47729 ontE3t Ver UF 4 Ver UF 4
UF.50 \éf'g' salidafunc- 10 47739 onqE32 Ver UF 5 Ver UF 5
UF51  Funcién 11 PLC 47731 OME33 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.52 EEtC'ada Afundion 11 47739 oniE34 Ver UF.2 Ver UF.2
Urss  SiedaB fncion 11 47733 ontE3s Ver UF.3 Ver UF.3
UF.54 EEtCrada Cluncion 11 47734 on1E36 Ver UF 4 Ver UF 4
UF.55 \Fff'é’r salidafunc. 11 47735 ontEsy Ver UF.5 Ver UF.5
UF.56  Funcién 12 PLC 47736 ORE38 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.57 Efgada Afundon 12 47737 ontE39 Ver UF.2 Ver UF.2
UF.58 Efgada Bfuncion 12 47738 on1E3A Ver UF.3 Ver UF .3
UFsy  oiradaCRncont2  yrzsg  ontess Ver UF 4 Ver UF 4
UF.60 \F’,E'é’r salidafunc. 12 47749 onE3C Ver UF.5 Ver UF.5
UF61  Funcién 13 PLC 47741 OMME3D Ver UF.1 Ver UF.1
UF.62 Eftcrada Afundon 13 47749 omiE3E Ver UF.2 Ver UF 2
UF.63 Eftcrada Bfuncion 13 47743 oniE3F Ver UF.3 Ver UF .3
UF.64 Ettéada Cluncion 13 47744 ontEdo Ver UF 4 Ver UF 4
UF.65 \Fff'g salidafunc. 13 g77p5  oniEMq Ver UF 5 Ver UF 5
UF.66  Funcion 14 PLC 47746 Oh1E42 Ver UF.1 Ver UF.1
Ursr  orredeA funcion 14 47747 on1E43 Ver UF.2 Ver UF.2
UFes  SiidaB funcion 14 47748 on1E44 Ver UF 3 Ver UF 3
UFsy ol Cfuncion 14 47749 ontE4s Ver UF 4 Ver UF 4
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Pantalla Descripcion Decimal Hexadecimal Rango Rango Modbus
UF.70 \éf'g' salidafunc. 14 47750 on1Eds Ver UF 5 Ver UF 5
UF.71  Funcion 15 PLC 47751 Oh1E4T Ver UF.1 Ver UF.1
U7z SrtdeA funcion 15 47752 onte4s Ver UF.2 Ver UF.2
UF.73 Eftcrada Bfuncion 15 47753 oniEd Ver UF.3 Ver UF.3
UF.74 Eftcrada Cluncon 15 47754 ontE4A Ver UF .4 Ver UF 4
UF.75 \Fff'é’r salidafunc. 15 47755 on1E4B Ver UF 5 Ver UF.5
UF.76  Funcién 16 PLC 47756 Oh1E4C Ver UF.1 Ver UF.1
UR77 EEtCrada Afuncion 16 47757 on1E4D Ver UF.2 Ver UF.2
UF.78 EEtCrada Bfuncion 16 47768 on1E4E Ver UF.3 Ver UF.3
UF.79 EEtCrada Cuncion 16 47759 on1E4F Ver UF 4 Ver UF 4
UF.80 \F/,f'é’r salidafunc- 16 47760 on1ES0 Ver UF 5 Ver UF.5
UF.81  Funcién 17 PLC 47761 Oh1ES1 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.82 Eftcrada Afund6n 17 47769 ontES2 Ver UF.2 Ver UF.2
UFg3  onadeBnGOn T yrzes  oniess Ver UF.3 Ver UF.3
UF.84 Efgada Cluncion 17 47764 on1ES4 Ver UF 4 Ver UF 4
UF.85 \Fff'gr salidafunc. 17 47765 on1ESS Ver UF.5 Ver UF.5
UF.86  Funcién 18 PLC 47766 Oh1ES56 Ver UF.1 Ver UF.1
UF.87 Eftéada Afuncion 18 47767 ontEs? Ver UF.2 Ver UF.2
UFgs  oiredaB funcion 18 47768 ontess Ver UF.3 Ver UF.3
UF.89 Eftcrada Cluncion 18 47769 ontEs9 Ver UF.4 Ver UF.4
UF.90 \P/f'g' salidafunc-18 47770 ontEsA Ver UF 5 Ver UF 5
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ACCESORIOS

CODIGO (*) TIPO DESCRIPCION

La familia SD300 es compatible con los protocolos de

comunicacién mas utilizados (Profibus-DP, Modbus
Ver seccion TCP, Ethernet IP, CANOpen...), gracias a sus tarjetas

“Comunicaciones” Comunicaciones | opcionales.

Consulte la seccion “Comunicaciones” para adquirir

tarjetas de comunicacion adicionales:

Médulo de expansion E/S: 3 Entradas digitales, 2

Salidas Digitales, 2 Entradas analégicas y 1 Salida

SD3I0 Médulo de analdgica.
expansion E/S

Para mas informacion, consulte la seccion “Madulo de

expansion E/S”.

Certificacion tipo UL abierto y cerrado de tipo 1:

o Eltipo UL abierto se ofrece por defecto.
Kit de e La instalacion UL cerrada tipo 1 requiere la
GEEsEh |nstqla0|on del kit de conductos de cables
SD3EBFOI cables (opcional).

CondURe) Pregunte por el médulo de conductos que corresponda
ala talla de su variador para cumplir NEMA1. Para mas
informacién, consulte la seccion “Conduit kit”.

El disipador de calor se puede montar fuera del panel
en caso de tener el espacio limitado.

SD3FLGFD Marco Opcional
Pregunte por el marco que corresponda a su talla de
variador. Mas informacion sobre este tema se puede
encontrar en la seccion “Marco opcional”.

SD3CF1 Ex{)t-.;z;;)al;lde Kit extensor de display de 3 metros.
280 ACCESORIOS




POWER ELECTRONICS SD300

CODIGO (*) TIPO DESCRIPCION

Unidad de pantalla extraible para instalacién remota.
Integra tres LEDs que indican el estado de
funcionamiento del variador, una pantalla LCD con 4
lineas de 16 caracteres y un teclado de control para el
ajuste de parametros y la puesta en marcha. Para mas
informacién, contacte con Power Electronics.

SD3DSP Display opcional

(*) Consultar disponibilidad con Power Electronics.

Comunicaciones

La familia SD300 es compatible con los protocolos de comunicacién mas
utilizados (Profibus-DP, Modbus TCP, Ethernet IP, CANOpen...), gracias a
sus tarjetas opcionales.

Consulte la tabla a continuacién para adquirir tarjetas de comunicacion
adicionales:

Cadigo Descripcion

SD3CO Mddulo de comunicaciones CANOpen

SD3PB Mddulo de comunicaciones Profibus-DP.

SD3ETH | Mddulo de comunicaciones Ethernet I/P — Modbus TCP.
SD3ETC | Médulo de comunicaciones EtherCAT.

SD3PN Mddulo de comunicacion Profinet.

Médulo de expansion E/S

La tarjeta opcional de ampliacién de entrada y salida ofrece la posibilidad de
aumentar el nimero de entradas y salidas analégicas y digitales para los
inversores de la serie SD300. Esta tarjeta incluye:

. 3 Entradas Digitales y 2 Salidas Digitales.

. 2 Entradas Analégicas y 1 Salida Analégica.

Para obtener més detalles e instrucciones de instalacién, consulte el Manual
de Mddulo de Expansion E/S.
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Conduit kit

El tipo abierto de UL se ofrece por defecto. Para cumplir con UL cerrado
tipol, este kit debe ser instalado.

Conduit kit opcional

Pida el conducto de cables que corresponda con el tamafio de su variador
para cumplir NEMAL:

Codigo Talla
SD3EBIP6F1 1F
SD3EBIP6F2 2F
SD3EBIP6F3 3F
SD3EBF4 4
SD3EBF5 5
SD3EBF6 6
SD3EBF7 7
SD3EBF8 8
SD3EBF9 9

282  ACCESORIOS



POWER ELECTRONICS

SD300

Marco opcional

El marco opcional se puede montar fuera del panel en caso de que el
espacio sea limitado. Su principal objetivo es favorecer la disipacion de calor
generado durante la operacién, funcionando como un sumidero de calor.

Marco opcional

Pregunte por el marco que corresponda a su talla de variador:

Codigo Talla
SD3FLGIP6F1 1F
SD3FLGIP6F2 2F
SD3FLGIP6F3 3F
SD3FLGF4 4
SD3FLGF5 5
SD3FLGF6 6
SD3FLGF7 7
SD3FLGF8 8
SD3FLGF9 9
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Instalacion mecanica

Tallas 1F, 2F y 3F:

Para instalar el marco opcional:

. Ajuste ambos lados del marco a la base del variador usando
los tornillos M3 incluidos y aplicando un par de apriete de
entre 2.1y 6.1 kgf-cm.

. Utilice los tornillos restantes para fijar el marco como se
muestra en la siguiente figura.

SD30ITM0002A

Instalacion del marco opcional en talla F
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Tallas 4,5,6,7,8y9:
Para instalar el marco opcional:

. Ajuste ambos lados del marco a la base del variador usando
los tornillos M4 incluidos con un par de apriete de 0.2 — 0.6
Nm y los tornillos M5 con un par de apriete de 0.4 — 1 Nm.

. Utilice los tornillos restantes para fijar el marco como se

muestra en la siguiente figura.
p ?

o

| sp300

$D30ITM0003A

Instalacién del marco opcional en tallas 4, 5, 6, 7,8y 9
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Dimensiones

Talla 1F:

o SD30DTDOO0SAE
Dimensiones marco opcional para talla 1F
w H D1 D2 | A1 | A2 | B1 | B2 B3 @ | Peso*
Modelo mm | mm mm | mm | mm | mm|mm | mm mm| mm | kg
(in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (Ib)
gggggggi 106 | 220 | 130 | 388 | 92 | 725 |211.4|197.8| 971 | 35 | 15
SD300342F (4.17) | (8.66) | (5.12) | (1.53) | (3.62) | (2.85) | (8.32) | (7,79) | (3.82) | (0.14) | (3.3)

*Peso total del variador con el marco opcional instalado
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Talla 2F:
Al
™ ~ N Recorle
B3
f 8
: o B1%2 d
N
TEEE 5D30D0TDOO0GAE
Dimensiones marco opcional para talla 2F
w H D1 D2 | A1 | A2 | B1 | B2 B3 @ | Peso*
Modelo mm | mm mm mm | mm | mm | mm | mm mm mm | kg
(in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (Ib)
SD300612F
SD300912F | 140 | 220 | 140 | 526 | 126 | 103.1|209.6 | 196.2 | 849 | 45 | 2.2
SD300542F | (5.51) | (8.66) | (5.51) | (2.07) | (4.96) | (4.06) | (8.25) | (7.72) | (3.34) | (0.18) | (4.85)
SD300742F

*Peso total del variador con el marco opcional instalado
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Talla 3F:
. w

- o "
Recorte

SD30DTDOOOTAE

Dimensiones marco opcional para talla 3F
A2 | B1 | B2 B3 | @ |Peso

w H D1 | D2 | A1
Modelo mm | mm mm | mm | mm | mm|mm mm mm| mm | kg
(in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (Ib)
851 | 45 | 23

SD301042F | 180 | 220 | 140 | 52.2 | 166 | 1433 [210.1196.7
(6.54) | (5.64) | (8.27)| (7.74) | (3.35) | (0.18) | (5.07)

SD301212F | (7.09) | (8.66) | (5.51) | (2.06)

*Peso total del variador con el marco opcional instalado
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Tallas 4,5y 6:

Al _ @
B - 2 -/ Recorte
i g
i !
B1B2
1 1 -
EEa———
SD30DTDOD0BAE
Dimensiones marco opcional para tallas 4,5y 6
w H D1 | D2 | A1 A2 B1 B2 | B3 | @ | Peso*
Modelo mm | mm mm | mm | mm mm | mm| mm| mm| mm kg
(in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (Ib)
SD303022,
SD304022 206 | 2645 | 140 | 551 | 186 | 178 | 2515 | 235 | 84 5 37
SD301642F, ©.11) | (1041) | (551) | (217) | (7.32) | (7.01) | (9.90) | (9.25) | (0.33) | (0.20) | (8.16)
SD302342F
| a2 | 327 | 163 | 721 2052 | 1975|3097 | 2925 | 93 | 5 | 515
SD03B42F (8.87) | (1271) | (6.42) | (2.84) | (8.09 | (7.78) |(12.19)|(1152) | (0.37) | (0.20) | (11.35)
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w H D1 D2 | A1 | A2  B1 B2 | B3 @ | Peso*
Modelo mm | mm mm | mm | mm mm | mm| mm| mm| mm kg
(in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (Ib)
e eana 267 | 3845 | 187 | 936 | 247 | 239 |3715| 352 | 95 | 6 | 54
aD305842F (10.51)| (15.14) | (7.36) | (3.69) | (9.72) | (9.41) | (14.63)| (13.86) | (0.37) | (0.24) | (11.91)

*Peso total del variador con el marco opcional instalado
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Tallas 7,8y 9:
& </ 'i
8 [ U d
e Al PR ) |
B 5] 2 - A2 . . 2
L SD30DTDO0Z3A
Dimensiones marco opcional para tallas 7, 8y 9
W1 | W2 H1 | H2 | D1 |[D2| A1 | A2 B1 B2 B3 C1 C2| @ Peso*
Modelo | mm | mm | mm | mm | mm mm| mm  mm mm mm mm| mm mm mm| kg
(in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (in) | (Ib)
SD307542F 275 | 232 | 495 |4785 | 284 | 100 | 275 | 275 | 75 | 55 | 355 | 24 | 24 7 | 264
(10.83)] (9.13) | (19.49)|(18.84)|(11.18)((3.94)|(10.83)|(10.83) | (0.30) | (2.17) | (1.40) |(0.95) | (0.94) | (0.28) | (58.20)
SD309042F | 325 | 282 | 5555 | 539 | 284 | 100 | 325 | 325 | 7.5 |57.3 (355 | 24 | 24 | 7 | 354
SD310542F |(12.80) | (11.10) | (21.87) | (21.22) | (11.18) | (3.94) | (12.80)  (12.80)  (0.30) | (2.26) | (1.40) | (0.95) | (0.94) | (0.28) | (78.04)
SD314042F | 325 | 275 | 605.5 | 587 | 309 [131.6| 325 | 325 | 95 | 685|465 | 24 | 24 9 | 435
SD317042F |(12.80) | (10.83) | (23.84) | (23.11) | (12.17)| (5.18) | (12.80) | (12.80) | (0.37) | (2.69) | (1.83) | (0.95) | (0.94) | (0.35) | (95.90)
*Peso total del variador con el marco opcional instalado.
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Montaje del variador + marco opcional

Los variadores de velocidad SD300 han sido disefiados para el montaje

en pared o en un panel.

El variador puede calentarse durante el funcionamiento. Instale el variador
en una superficie que sea resistente al fuego o ignifuga y con suficiente
espacio alrededor del inversor para permitir que el aire circule.

Aseglrese de seguir las recomendaciones de montaje y distancias
minimas indicadas en las secciones 6.2 y 6.3, respectivamente.

El nimero de tornillos necesarios para fijar el conjunto variador + marco
varia dependiendo de la talla y se muestra en la table a continuacién. Por
favor, consulte la seccién “DIMENSIONES” para comprobar la talla y
medidas exactas de su variador SD300 drive.

Talla

Tornillos de fijacion
(nUimero * métrica)

4,5

4°M4

4*M5

4*"M5

4*M5

© ||~

4*M5
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Montaje de variador talla 5 + marco opcional: utilice cuatro

Ejemplo:
tornillos M4 para fijar el variador a la pared/armario.

SD30ITMOOR

Montaje variador talla 5 + marco opcional
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CONFIGURACIONES TIiPICAS 17

9 AVISO

Las siguientes instrucciones parten del supuesto de que todos los
pardmetros estan ajustados a los valores de fabrica. Si los parametros han
sido modificados, los resultados podrian ser diferentes. En este caso,
inicialice los valores de los parametros para devolverlos a los ajustes de
fabrica y siga las instrucciones a continuacion.

Control Marcha/Paro y ajuste de velocidad por
teclado

Configuracion de parametros

Valor por

Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
Frecuencia de x.xxHz (Ajustar referencia de frecuencia
0.00 0.00Hz Referencia deseada).

ACC 20.0 seg |Tiempo Aceleracion 10.0 seg

dEC 30.0 seg | Tiempo Deceleracion  |10.0 seg

drv 1 Control Marcha/Paro  |0: Marcha/Paro por teclado.

Modo de Ajuste de

frq 0 Frecuencia

0: La referencia sera dada por el teclado.

0: Paro con rampa deceleracion previa.

Ad8 0 Modo de Paro del 1: Paro por freno DC.

variador 2: Paro por giro libre.
4: Paro por freno regenerativo.
Ad10 0 Arranque tras bajo 0: NO (Por pérdida de alimentacion no arranca).
) voltaje. 1: Sl (Por pérdida de alimentacién si arranca).
0: NO (Los limites los establece la frec. méax. y la
Ad.24 0 Uso de los limites de  |frec. de arranque).
) frecuencia 1: Sl (Los limites los establece los limites
superior ¢ inferior de frecuencia).
Ad.25 0.50Hz Limite Inferior de 0.00Hz

Frecuencia
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SD300

. Valor por s .
Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
Ad.26 | 50.00Hz ';'m“e Superiorde 55 411,
recuencia
bA.13 *) Corriente nominal del ?A (Ver placa del motor).
motor
0.2 0.2kW
. Ajuste de la potencia
L O |del motor 55 5.5kW
75 7.5kW
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de
giro por separado, en dr.16 =» ‘Par de Arranque
Voltaie inicial o par de | €" sentido positivo’ y en dr.17 =>» ‘Par de
dr.15 0 arra nJ e P Arranque en sentido negativo’).
q 1'y 2: Par auto. El variador calcula
autométicamente el par de arranque en base a
los parametros del motor.
dr.18 60.00Hz |Frecuencia del motor  {50.00Hz
dr.19 0.50Hz |Frecuencia de arranque |0.10Hz
dr.20 60.00Hz |Velocidad maxima 50.00Hz
Inicializacion de 1: Inicializa todos los parametros con los valores
dr.93 0 . ; o e :
parémetros ajustados de fabrica (sélo si es necesario).
dr.97 2.x  |Versién Software -
Ajuste de la Frecuencia
Cn.4 3kHz Portadora 5kHz

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Control Marcha/Paro por teclado y ajuste de
velocidad por entrada analégica

Configuracion de parametros

Valor por

Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
0.00 0.00Hz Frecuenpla de x.xxHz (Visualiza referencia).
referencia
ACC 20.0 seg |Tiempo aceleracion 10.0 seg
dEC 30.0 seg | Tiempo deceleracion  |10.0 seg
drv 1 Control Marcha/Paro | 0: Marcha/Paro por teclado.
Modo de ajuste de 2: La referencia sera dada por analégica V1.
frq 0 . : } . e
frecuencia 5: La referencia sera dada por analégica 12.
0: Paro con rampa deceleracion previa.
Modo de Paro del 1: Paro por freno DC.
Ad.8 0 ) : o
variador 2: Paro por giro libre.
4: Paro por freno regenerativo.
Arranque tras bajo 0: NO (Por pérdida de alimentacion no arranca).
Ad.10 0 ’ ~p - o
voltaje. 1: Sl (Por pérdida de alimentacién si arranca).
0: NO (Los limites los establece la frec. méx. y la
Ad.24 0 Uso de los limites de  |frec. de arranque).
' frecuencia 1: Sl (Los limites los establece los limites
superior ¢ inferior de frecuencia).
Ad25 | 0.50H |Limite Inferior de 0.00Hz
Frecuencia
Ad26 | 50.00Hz |Limite Superiorde gy ooy,
Frecuencia
Corriente nominal del
* 2
bA.13 ) motor ?A (Ver placa del motor).
0.2 0.2kW
" Ajuste de la potencia
dr14 €| gel motor 55 5.5kW
75 7.5kW

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Parametro St Descripcion Valor Ajuste
defecto
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de
giro por separado, en dr.16 =» Par de Arranque
Voltaie inicial o par de |€" sentido positivo’ y en dr.17 =» Par de
dr.15 0 arranj e P Arranque en sentido negativo’).
q 1y 2: Par auto. El variador calcula
automaticamente el par de arranque en base a
los pardmetros del motor.
dr.18 60.00Hz |Frecuencia del motor  |50.00Hz
dr.19 0.50Hz |Frecuencia de arranque |0.10Hz
dr.20 60.00Hz |Velocidad méxima 50.00Hz
dr.93 0 Inicializacion de 1: Inicializa todos los parametros con los valores
) parametros ajustados de fabrica (sélo si es necesario).
dr.97 2x  |Version Software -
Cn.4 3kHz |Ajuste frec. portadora  |5kHz
Frecuencia para
InA 50.00Hz méximo valor de EA 50.00Hz
Filtro paso bajo para . . "
In.7 10 para EA V1. 10ms (Filtro de entrada analégica de tension).
Ing o Tension rango minimo  |0.00V (Ajuste de la tensién minima de la entrada
i de la entrada V1 V1).
Velocidad. min. para o .
In.9 0.00 tension min. entrada V1 0.00 (% de lo fijado en In.1)
In10 10v Tension rango maximo | 10.0V (Ajuste de la tension maxima de la entrada
i de la entrada V1 V1).
Velocidad. méx. para
In.11 100.00 |tension méx. entrada  {100.00 (% de lo fijado en In.1)
V1
Cte. tiempo Filtro EA de | 10ms (Filtro de la entrada analdgica de
In.52 10ms . .
corriente (entrada 12) | corriente).
In.53 4.00mA Corriente minima de la |4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la
entrada 12 entrada [2).
Vel. min. para corriente .
In.54 0.00 min. entrada 12 0.00 (% de o fijado en In.1)
In.55 20.00mA Corriente maxima de la |20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la
entrada 12 entrada [2)
In56 | 100,00 | /el max para cormente 44, o0 o g o fiado en In.f)
méax. entrada [2
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Esquema de conexiones

Terminales 12/CM: Entrada analdgica 4 — 20mA.

Terminales VR/V1/CM: Entrada analdgica 0 — 10V.

Alimentacién potenciémetro 10V

Entrada 0-10V
Terminal comun 0Vdc

Entrada 4-20mA

Entradas Entradas
Config Config
1-4 57

11
[a]c1]e1] [ai]ec]24]pi]r2]Ps]ra[ T1]cm[ps]pe]rr]salslscTo]vr] vi]cM1z]ao] [s+]s-]sq]
Salida sefial
error

SD30DTCO008BE
Control Marcha/Paro por teclado y ajuste de velocidad por entrada analégica
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Control Marcha/Paro por terminales y ajuste de
velocidad por entrada analégica

Configuracion de parametros

Valor por

Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
0.00 0.00Hz Frecuenqa de x.xxHz (Visualiza referencia).
referencia
ACC 20.0 seg | Tiempo aceleracion 10.0 seg
dEC 30.0 seg | Tiempo deceleracion  |10.0 seg
drv 1 Control Marcha/Paro 1: March‘alParo por terminales FX — Adelante o
Rx — Atras.
it 0 Modo de ajuste de 2: La referencia sera dada por analogica V1.
q frecuencia 5: La referencia sera dada por analégica 12.
0: Paro con rampa deceleracion previa.
AdS 0 Modo de paro del 1: Paro por freno DC.
' variador 2: Paro por giro libre.
4: Paro por freno regenerativo.
Arranque tras bajo 0: NO (Por pérdida de alimentacion no arranca).
Ad.10 0 ’ : i - g
voltaje. 1: Sl (Por pérdida de alimentacién si arranca).
0: NO (Los limites los establece la frec. méax. y la
Ad.24 0 Uso de los limites de  |frec. de arranque).
" frecuencia 1: Sl (Los limites los establece los limites
superior e inferior de frecuencia).
Ad25 | 050Hz |cmie ferorde 0.00Hz
Tecuencia
Ad.26 | 50.00Hz ::'”"te superiorde |50 nokz
Tecuencia
bA13 (5 |Corriente nominal del ) e\ piaca del motor).
motor
dr14 “ Ajuste de la potencia 02 0.2
' del motor
55 5.5kW
7.5 7.5kW

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Parametro St Descripcion Valor Ajuste
defecto
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de
giro por separado, en Dr.16 =» Par de Arranque
Voltaie inicial 0 par de  |&" sentido positivo’ y en Dr.17 =» Par de
dr.15 0 arra nJ e P Arranque en sentido negativo’).
q 1y 2: Par auto. El variador calcula
automaticamente el par de arranque en base a
los pardmetros del motor.
dr.18 60.00Hz |Frecuencia del motor  |50.00Hz
dr.19 0.50Hz |Frecuencia de arranque |0.10Hz
dr.20 60.00Hz |Velocidad maxima 50.00Hz
dr.93 0 Inicializacion de 1: Inicializa todos los parametros con los valores
i parametros ajustados de fabrica (sélo si es necesario).
dr.97 2x  |Version Software -
Cn4 3kHz |Ajuste frec.portadora  |5kHz
Frecuencia para
InA 50.00Hz méximo valor de EA 50.00Hz
Filtro paso bajo para . . "
In.7 10 para EA V1. 10ms (Filtro de entrada analégica de tension).
I8 o Tension rango minimo | 0.00V (Ajuste de la tensién minima de la entrada
’ de la entrada V1 V1).
Velocidad. min. para o .
In.9 0.00 tension min. entrada V1 0.00 (% de lo fijado en In.1)
In10 10v Tension rango maximo |10.0V (Ajuste de la tension méaxima de la entrada
i de la entrada V1 V1).
Velocidad. méax. para
In.11 100.00 |tension max. entrada  {100.00 (% de lo fijado en In.1)
V1
Cte. de tiempo Filtro EA | 10ms (Filtro de la entrada analdgica de
In.52 10ms . .
corriente (entrada 12) | corriente).
In.53 4.00mA Corriente minima de la |4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la
entrada 12 entrada [2).
Vel. min. para corriente .
In.54 0.00 min. entrada 12 0.00 (% de o fijado en In.1)
In.55 20.00mA Corriente maxima de la |20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la
entrada [2 entrada [2)
In56 | 100,00 | VSl max. paracomente 44, oo o g o fiado en In.f)
max. entrada 12
In.65 1 Configuracion enirada 1: Orden de marcha adelante

digital P1
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Esquema de conexiones

Terminales CM/P1: Orden de marcha (estado NO).
Terminales 12/CM: Entrada analdgica 4 — 20mA.

Terminales VR/V1/CM: Entrada anal6gica 0 — 10V.

>
2
4
]
E
5} 2 o
o o o
> = >
=] 2 =]
c Q c <
° 3 2 > 3 E
5 E c © E o
a 8 2 5 89
-~ = 8 © = =+
2 fE £8%s
2 £ E EEE
o H = E 5 B
2 < TR T}
I
Entradas Entradas
Config. Config
14 5.7

11
[at]ci]B1] [ot|ec]24]p1[p2]r3[Pa] T1]cM[Ps]rs[p7]sa]sBlsc] Tolvr]vilcm] 12 |ao] [s+]s-[sg]
Salida sefial
error

SD30DTCO0007BE
Control Marcha/Paro por terminales y ajuste de velocidad
por entrada analégica
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Control de multivelocidades (frecuencias
multipaso) a través de terminales P5, P6 y P7

Configuracion de parametros

Valor por

Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
000 | 000H |Frecuenciade 50.00Hz (Multivelocidad 0)
referencia
ACC 20.0 seg |Tiempo aceleracion 10.0 seg
dEC 30.0 seg | Tiempo deceleracion | 10.0 seg
drv 1 Control Marcha/Paro 1: March‘alParo por terminales FX — Adelante o
Rx — Atras.
frq 0 Modo deA ajuste de 0: La referencia sera dada por el teclado.
frecuencia
St1 | 10.00H Mult-referencia 30.00Hz (Muliivelocidad 1)
velocidad 1
stz | 20.00H Mult-referencia 35.00Hz (Muliivelocidad 2)
velocidad 2
$t3 | 30.00H |Mult-referencia 40.00Hz (Multivelocidad 3)
velocidad 3
0: Paro con rampa deceleracion previa.
Ad.8 0 Modo de paro del 1: Paro por freno DC.
: variador 2: Paro por giro libre.
4: Paro por freno regenerativo.
Ad.A0 0 Arranque tras bajo 0: NO (Por pérdida de alimentacion no arranca).
) voltaje. 1: Sl (Por pérdida de alimentacién si arranca).
0: NO (Los limites los establece la frec. méax. y la
Ad.24 0 Uso de los limites de  |frec. de arranque).
' frecuencia 1: Sl (Los limites los establece los limites
superior e inferior de frecuencia).
Ad25 | 0.50Hz |Hmte inferiorde 0.00Hz
recuencia
Ad26 | 50.00Hz 'f'”“"e superiorde 155 hokz
recuencia
bA.13 ) S&":”te nominal del |0 ver placa del motor).
0.2 0.2kW
" Ajuste de la potencia
dr.14 O |del motor 55 5.5kW
75 7.5kW
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Parametro Bl e Descripcion Valor Ajuste
defecto
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de
giro por separado, en Dr.16 =» Par de Arranque
Voltaie inicial 0 par de  |&" sentido positivo’ y en Dr.17 =» Par de
dr.15 0 arra nJ e P Arranque en sentido negativo’).
q 1y 2: Par auto. El variador calcula
automaticamente el par de arranque en base a
los pardmetros del motor.
dr.18 60.00Hz |Frecuencia del motor  |50.00Hz
dr.19 0.50Hz |Frecuencia de arranque |0.10Hz
dr.20 60.00Hz |Velocidad maxima 50.00Hz
dr.93 0 Inicializacion de 1: Inicializa todos los parametros con los valores
) parametros ajustados de fabrica (sélo si es necesario).
dr.97 2x  |Version Software -
Cnd 3KkHz Ajuste de la frecuencia 5KHz
portadora
In.65 1 Qopﬁguracmn entrada 1: Orden de marcha adelante
digital P1
Configuracion entrada |, ! o
In.69 7 digit. multifuncién P5 T: Velocidad Baja (Bit Bajo).
Configuracion entrada | 4. ! o )
In.70 8 digit. multifuncién P6 8: Velocidad Media (Bit Medio).
Configuracion entrada |4, . .
In.71 9 digit. multifuncién P7 9: Velocidad Alta (Bit Alto).
bAS3 | 40.00H |Multi-referencia 45.00Hz (multivelocidad 4).
velocidad 4
bAS4 | 50.00H |Multi-referencia 50.00Hz (multivelocidad 5).
velocidad 5
bAS5 | 60.00H |Multi-referencia 47.00Hz (multivelocidad 6).
velocidad 6
bAS6 | 60.00H |Multi-referencia 42.00Hz (multivelocidad 7).
velocidad 7

Dependiendo del estado de los bornes de entrada P5, P6 y P7, se pueden
seleccionar las diferentes frecuencias programadas:

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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Frecuencia Parametro Velocidad Velo_cidad Vel9cidad

programada Alta (P7) Media (P6) Baja (P5)
50.00Hz 0.00 0 0 0
30.00Hz St1 0 0 1
35.00Hz St2 0 1 0
40.00Hz St3 0 1 1
45.00Hz Ba.53 1 0 0
50.00Hz Ba.54 1 0 1
47.00Hz Ba.55 1 1 0
42.00Hz Ba.56 1 1 1

Esquema de conexiones

Terminales CM/P1:
Terminales CM/P5:
Terminales CM/P6:
Terminales CM/P7:

Marcha / Paro

Entradas
Canlfig.
14

Terminal comin 0Vdc
Velocidad baja - Bit bajo
Velocidad media - Bit medio
Velocidad alta - Bit alto

Entradas

Orden de marcha (estado NO).

Velocidad Baja (Bit Bajo) (estado NO).
Velocidad Media (Bit Medio) (estado NO).
Velocidad Alta (Bit Alto) (estado NO).

[a1]e1]B1] [oi]ec]2a]P1]P2]pa]pa[ T1]cmPs]rs]P7]salsE]scTo]vR] vi]cm[12]a0] [s+]s-[s¢]

Salida sefial
error

|

Control de multivelocidades a través de los terminales P5, P6 y P7

SD30DTCO009BE
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Control de presidon constante con paro
automatico para caudal cero.

La consigna de presién se establece por teclado.

Configuracion de parametros

Parametro V:;?erc;:gr Descripcién Valor Ajuste
ACC 20.0 seg |Tiempo Aceleracion 10.0 seg
dEC 30.0 seg | Tiempo Deceleracion | 10.0 seg
drv 1 Control Marcha/Paro 1: March‘alParo por terminales FX — Adelante o
Rx — Atras.
frq 0 Modo ajuste frecuencia |0: La referencia sera dada por el teclado
0: Paro con rampa deceleracion previa.
Modo de Paro del 1: Paro por freno DC.
Ad.8 0 ) : Ao
variador 2: Paro por giro libre.
4: Paro por freno regenerativo.
Ad10 0 Arraqque tras bajo 0: NO (Por pérdida de glimenta;ién no arranca).
) voltaje. 1: Sl (Por pérdida de alimentacién si arranca).
0: NO (Los limites los establece la frec. méx. y la
Ad.24 0 Uso de Iqs limitesde |frec. de arrgngue). o
’ frecuencia 1: Sl (Los limites los establece los limites
superior ¢ inferior de frecuencia).
Ad25 | 0.50H |Limite Inferiorde 0.00Hz
Frecuencia
Limite Superior de
Ad.26 | 50.00Hz Frecuencia 50.00Hz
bA.13 ) g%rtgfnte nominal del ?A (Ver placa del motor).
0.2 0.2kW
" Ajuste de la potencia
dr.14 | gelmotor 55 5.5kW
7.5 7.5kW
dr.18 60.00Hz |Frecuencia del motor  |50.00Hz
dr.19 0.50Hz |Frecuencia de arranque |0.10Hz
dr.20 60.00Hz |Velocidad maxima 50.00Hz
ar.93 0 Inicializacion de 1: Inicializa todos los parametros con los valores

parémetros

ajustados de fabrica (sélo si es necesario).

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.
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. Valor por s .
Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
dr.97 2x  |Version Software -
Ajuste de la Frecuencia
Cn.4 3kHz Portadora 5kHz
AP.1 0 Modo de control PID | 2: Control PID habilitado.
AP.19 50.0 |Referencia PID 40.0 (Ajustar consigna PID deseada en %)
AP.20 0 Ff):llsente de consigna 0: PID establecido desde el teclado
AP.21 0 Fuente sefial realim. | 3: Entrada |2 (Realimentacion a través de una
i PID sefial de 0 — 20mA).
AP.22 500 Sganma P en modo 500
AP.23 10.0 Sgancia | en modo 10.0
AP.24 0.0 Sgancia D en modo 0.0
AP.28 0 Seleccion modo de 0: Control PID de proceso.
i control PID 1: Control PID normal.
Limite superior frec.
AP.29 60.00 salida en modo PID 50.00Hz
Limite inferior frec.
AP.30 -60.00 salida en modo PID 00.00Hz
AP37 60 seg Retraso para entrar en |40 seg (Tiempo de retardo para que el variador
modo dormir se detenga).
AP.38 0.00Hz Velocidad qctwamon 10.00Hz (Frecuencia para realizar la condicion
modo dormir de paro).
AP.39 35% |Nivel de despertar 10% (% de la realimentacion para re arranque).
Frecuencia para
InA 50.00Hz méximo valor de EA 50.00Hz
In.52 10ms Cte. tiempo Filtro EA de | 10ms (Filtro de la entrada analégica de
i corriente (entrada 12) | corriente).
Corriente minima de la |4.00mA (Ajuste de la corriente minima de la
In.53 4.00mA entrada 12 entrada 12).
Vel. min. para corriente .
In.54 0.00 min. entrada 12 0.00 (% de lo fijado en In.1)
Corriente maxima de la |20.00mA (Ajuste de la corriente maxima de la
In.55 20.00mA entrada 12 entrada 12)
Vel. max. para corriente )
In.56 100.00 méx. entrada 12 100.00 (% de lo fijado en In.1)
In.65 1 Configuracion entrada 1: Orden de marcha adelante

digital P1
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Esquema de conexiones

Terminales CM/P1: Orden de marcha (estado NO).
] o c 5
> he] S
= = -
& S S<a
5 5 55
E S E ES?®
8 o 8 T+ 5
T 3 ) -]
c £ £ TED
E 2 £ 28 g
E £ E ¥ &
2 = & B2t
I Entradas Entradas
Config. Config
14 57

[at]c1]1] [ai|ec|z4p1[Pz]P3|pa] T1|cmlps|ps[p7]salsalsc|To[vr|vi[cm 12 [ao] |s+]s-]sg|

Salida sefial
error

SD30DTCO0010BE
Control de presién constante con paro automatico para caudal cero. La
consigna de presion se establece por teclado

Nota: para transductores de presion a 2 hilos, conectar 1 a borna 24y 2
aborna 12
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Control de velocidad por pulsadores
(potenciometro motorizado) y Marcha/Paro por

terminales

Configuracion de parametros

Valor por

Parémetro defecto Descripcion Valor Ajuste
0.00 0.00Hz |Frecuencia referencia | x.xxHz (Visualiza referencia).
ACC 20.0 seg |Tiempo Aceleracion 10.0 seg
dEC 30.0 seg |Tiempo Deceleracion  |10.0 seg
drv 1 Control Marcha/Paro 1R March’a/Paro por terminales FX — Adelante o
X — Atras.
Frq 0 ;\:I;):uoeg;:juste en 0: Local
0: Paro con rampa deceleracion previa.
Ad.8 0 Modo de Paro del 1: Paro por freno DC.
i variador 2: Paro por giro libre.
4: Paro por freno regenerativo.
Ad.A0 0 Arranque tras bajo 0: NO (Por pérdida de alimentacién no arranca).
) voltaje. 1: Sl (Por pérdida de alimentacion si arranca).
0: NO (Los limites los establece la frec. méx. y la
Ad.24 0 Uso de los limites de  |frec. de arranque).
' frecuencia 1: Sl (Los limites los establece los limites
superior e inferior de frecuencia).
Ad.25 0.50Hz | Limite inferior frec. 0.00Hz
Ad.26 50.00Hz |Limite superior frec. 50.00Hz
bA.13 ) fq‘(’)rtzf”te nominal del |5 (Ver placa del motor).
dr14 (*) Ajuste de la potencia 02 0.2k
. del motor
55 5.5kW
7.5 7.5kW
0: Par manual (Ajustable en los 2 sentidos de
giro por separado, en Dr.16 =» ‘Par de Arranque
Voltaje inicial o par de en sentido positivo’ y en Dr.17 =» ‘Par de
dr.15 0 arranque Arranque en sentido negativo’).
1y 2: Par auto. El variador calcula
automaticamente el par de arranque en base a
los parametros del motor.
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. Valor por s .
Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
dr.18 60.00Hz |Frecuencia del motor  |50.00Hz
dr.19 0.50Hz |Frecuencia de arranque |0.10Hz
dr.20 60.00Hz |Velocidad maxima 50.00Hz
Inicializacion de 1: Inicializa todos los parametros con los valores
dr.93 0 . ; L o )
parametros ajustados de fabrica (s6lo si es necesario).
dr.97 2.x  |Version Software -
Cnd 3KkHz Ajuste de la Frecuencia 5KHz
Portadora
In.65 1 Cppﬂguraaon entrada 1: Orden de marcha adelante
digital P1
Configuracion entrada .
In.70 8 digital P6 17: SUBIR
Configuracion entrada .
In.71 9 digital P7 18: BAJAR

(*) Estos valores dependen del ajuste del motor.

Cuando se da la orden de marcha FX (comin CM), el variador arrancara
manteniendo la velocidad a OHz. En el momento en que se pulse el botén
P6, la velocidad subira hasta la velocidad minima Ad.25, o en la velocidad
guardada en memoria si Ad.65=s

Esquema de conexiones

Terminales CM/P1:  Orden de marcha (estado NO).
Terminales CM/P6:  Pulsador subir velocidad (estado NO).

Terminales CM/P7:  Pulsador bajar velocidad (estado NO).
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Salida sefial
\ il

Control de velocidad por pulsadores (potenciémetro motorizado) y
Marcha/Paro por terminales

SD30DTCO0MMBE
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Control de motores sincronos de imanes
permanentes

Configuracion de parametros por
funcionalidades

1. Parametros basicos variador/motor

Estos parametros son los necesarios para configurar correctamente el
motor y la configuracién del variador. Es obligatorio introducir todos los
parametros ya que el modelo térmico y el célculo interno dependen de
estos parametros para el correcto funcionamiento del control vectorial

Sensorless.
Parametro VeIt Descripcion Valor Ajuste
defecto
dr9 V/Hz  |Tipo de control 6 PM Sensor-less
dr14 ) Potencia Motor Ajustar la potencia nominal del motor de

acuerdo con su placa de caracteristicas.
Ajustar de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor.

Ajustar de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor.

bA.11 - Numero de polos 4
Ajustar de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor.

bA.15 0V |Tensién nominal motor  |220/ 380/ 440 / 480V

Ajustar de acuerdo con la placa de
caracteristicas del motor.

220/ 380V

dr.18 60.00Hz |Frecuencia Motor

dr.20 60.00Hz |Limite velocidad maxima

bA.13 - Intensidad nominal motor

bA.16 - Eficiencia del motor

Tension alimentacion

bA.19 380V
entrada

2. Parametros internos del motor

Estos parametros son medidos por la funcién "autotuning". Para realizar
el autoajuste, es necesario configurar el parametro bA.20 a 7, asi, el
variador hara diversas pruebas para extraer el valor de los parametros.
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Parametro Vet e Descripcion \{alor
defecto Ajuste
bA.20 0 Autoajuste 7 Todo PM
bA.32 100% Escala ajuste inductancia eje Q 100%
bA.34 33.3% Nivel de autoajuste para Ld y Lq 33.3%
bA.35 100.0% Frecuencia de autoajuste para Ldy Lq |100.0%

3. Controlador bucle de velocidad sensorless

Para un controlador de velocidad PI, la ganancia P es una ganancia
proporcional para la desviacion de velocidad. Si la desviacién de
velocidad es mayor que el par, la orden de salida aumentara en
consecuencia. Con un alto valor de P, la velocidad se regula més rapido.
Un valor demasiado alto puede causar inestabilidad en la velocidad.

El controlador de velocidad | es la ganancia integral para la desviacién de
velocidad. Es el tiempo que tarda la ganancia en alcanzar el comando de
salida de par nominal mientras continda la desviacion de velocidad
constante. Cuanto menor sea el valor, mas rapida sera la desviacion de
velocidad.

Como la inercia del motor varia segun el motor, los valores de ganancia
se deben cambiar de acuerdo con las velocidades del motor. Cn.12 y Cn.
13 configura los valores de ganancia del controlador P / | de baja
velocidad, mientras que Cn.15 y Cn.16 establecen los valores de
ganancia del controlador P / | de alta velocidad. Asi se puede ajustar un
valor de ganancia apropiado para diferentes velocidades del motor.

Si los valores del regulador de velocidad son demasiado bajos, la
velocidad podria sobrepasarse cuando intente encontrar la velocidad. Si
los valores de este regulador son demasiado altos, el motor podria tener
inestabilidades al intentar encontrar la velocidad.

Parametro Het e Descripcion V_alor
defecto Ajuste
Cn.12 100 Ganancia proporcional 1 regulador vel |100
Cn.13 150 Ganancia integral 1 regulador vel 150
Cn.15 100 Ganancia proporcional 2 regulador vel |100
Cn.16 150 Ganancia integral 2 regulador vel 150
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4. Bucle control fuerza contraelectromotriz

Para garantizar que la fuerza contraelectromotriz dispone de la
informacion de la posicion del rotor y que se pueda estimar
apropiadamente, establezca estos valores como un porcentaje de la
ganancia proporcional, para tener una polaridad de estimador estable.

Los valores mas altos dan como resultado respuestas mas rapidas, con
mayor posibilidad de una mayor vibracién del motor.

Los valores excesivamente bajos pueden provocar un fallo de arranque
del motor debido a una tasa de respuesta lenta.

Para rampas cortas de aceleracion, se recomienda un valor bajo en Cn.33
(menos del 100%), pero el par inicial podria disminuir. En rampas rapidas,
se recomienda aumentar el valor de Cn.33

Parametro Vet e Descripcion Vel
defecto Ajuste
Cn.33 100.0% Ganancia est|malda del eje d de la fuerza 100.0%
contraelectromotriz
Cn.34 100.0% Ganancia esﬂmalda del eje q de la fuerza 100.0%
contraelectromotriz

5.  Busqueda inicial del polo

La deteccion inicial de la posicion polar es un proceso que coincide con la
posicion del rotor calculada por el variador y la posicién real del rotor en
un motor. En un motor sincrono de imanes permanente (PM), el flujo del
rotor se genera a partir del iman permanente unido al rotor. Por lo tanto,
para hacer funcionar el motor en modo de control vectorial, se debe
detectar la posicion exacta del rotor (posicion de flujo) para un control
preciso del par generado por el motor.

En Cn. 46 (InitAngle Sel), seleccione el tipo de deteccion inicial de
posicién polar.

Cuando Cn. 46 se configura en 0 (Ninguno), el motor se opera de acuerdo
con la posicién polar estimada por el algoritmo de control sensorless del
variador, en lugar de detectar realmente la posicion fisica del polo del
rotor.
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Si Cn.46 esta configurado en 1 (Deteccion de angulo), el motor se opera
segln la posicién polar detectada por los cambios en la corriente. La
entrada de pulso de voltaje se utiliza para detectar la posicién polar y
produce una pequefa cantidad de ruido al arrancar el motor.

Cuando Cn. 46 esta configurado en 2 (Alineacion), el variador alinea
forzadamente la posiciéon del rotor suministrando corriente continua
durante un cierto periodo de tiempo.

Parametro Vet e Descripcion Valor Ajuste
defecto
cn.35 2 N" _de reintentos estimacion posicion 2
inicial del polo
Cn.36 20ms :g;aorvalo estimacion posicion inicial del 20ms
Cn.37 15% Egl_so de corriente estimacion posicion 15%
inicial del polo
Cn.38 500% Egl_so de tension estimacion posicion 500%
inicial del polo
Cn.46 1:'Det. de |Tipo de estimacion inicial de la posicion 1: Det. de angulo
angulo  |del polo

6.  Compensacion de tension

Establece los valores de compensacion de salida durante el
funcionamiento de motor sincrono de imanes permanentes en modo de
control vectorial sin sensor.

Si el motor no funciona a bajas velocidades, al 5% o menos de la
velocidad nominal del motor, aumente los valores configurados en Cn.39
y Cn.40 en incrementos del 10%. Disminuya los valores en decrementos
del 10% si se produce un ruido metalico al arrancar y detener el motor.

Valor por
defecto

Cn.39 100.0%

Parametro Descripcion Valor Ajuste

Tiempo muerto proporcién motores imanes

0,
permanentes 100.0%

Cn.40 100.0% | Tiempo muerto tension imanes permanentes | 100.0%
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7. Bucle del estimador de velocidad y flujo

Establezca estos parametros para cambiar la ganancia del estimador de
velocidad durante una operacién de motor sincrona de PM en el modo de
control vectorial sin sensor.

Si ocurren fallos o se observa una oscilacion excesiva a bajas
velocidades, disminuya el valor a Cn.41 en decrementos del 10% hasta
que el motor funcione de manera estable.

Si se producen ondas durante el funcionamiento normal, aumente el valor
en Cn. 42.

Los valores en Cn.43 y Cn.44 se usan para operaciones de baja velocidad
en motores de 200 V.

Establezca la porcién de alta velocidad de la velocidad de avance frente
a la fuerza contraelectromotriz durante el funcionamiento de un motor
sincrono de imanes permanentes en el modo de control vectorial sin
sensor. El reenvio de feedbacks mejora el funcionamiento del estimador
de velocidad.

No se recomienda modificar estos parametros, el valor predeterminado es
vélido para el 90% de las aplicaciones.

Parametro U Descripcion Valor Ajuste
defecto

Cn.41 100 Ganancia proporcional del estimador 1 de 100
vel. mot.

Cn.42 10 Gangncia integral del estimador 1 de vel. 10
mot. imanes permanentes

Cn.d3 300 Ganancig proporcional del estimador 2 de 300
vel. mot. imanes permanentes

Cn.44 30 Gangnma integral del estimador 2 de vel. 30
mot. imanes permanentes

Cn.d5 300% Esﬂmador ”de la velocidad de la 300%
realimentacion de alta vel.
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8. Bucle de control de corriente

Establezca los valores de ganancia para el controlador de corriente Pl en
un motor sincrono.

La ganancia P es la ganancia proporcional para la desviacion actual. La
desviacion actual disminuye mas rapidamente con valores mas altos ya
que la desviacion en el comando de salida de voltaje aumenta con la
desviacion aumentada.

La ganancia | es la ganancia integral para la desviacion actual. La
desviacion en operacién normal disminuye con valores mas altos.

Sin embargo, los valores de ganancia estan limitados por la frecuencia
portadora. Se puede producir un fallo debido a la interferencia si se
establecen valores de ganancia demasiado altos.

Parametro | Valor por defecto Descripcion Valor Ajuste
Cn.48 1200 Ganancia proporcional sensorless 1200
Cn.49 120 Ganancia integral sensorless 120

9. Bucle de control limitador de tensién

Los motores PMSM tienen un handicap, para obtener el par maximo a la
velocidad maxima, es necesario la tensién nominal del motor. Debido a la
caida de tension en el variador, en ciertas ocasiones el variador no puede
entregar la tensién maxima al motor.

Mediante el algoritmo de vector espacial de sobremodulacién, el variador
puede aumentar la tensién de salida con los parametros Cn.50 y Cn.51.

Si no es necesario, si el motor entrega el par deseado a la velocidad
maxima, no modifique estos parametros. Aumentar estos parametros
puede causar un mayor nivel de THDi en el motor, obteniendo pulsos de

par.

Parametro | Valor por defecto Descripcion Valor Ajuste
Cn.50 10.0% Limite controlador de tension 10.0%
Cn51 10.0% gir;%lcia integral  controlador de 10.0%
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10. Limitador de par

Permite establecer limitaciones de par para los cuatro cuadrantes en el

funcionamiento de motores sincronmos de imanes permanants.

Parametro \::Iaelz c':gr Descripcion Valor Ajuste
Cn.52 Oms Salida filtro vectorial/par Oms
Cn.53 LOCAL Referencia limite par LOCAL
Cn.54 180.0% Limite de par positivo adelante 180.0%
Cn.55 180.0% Limite de par negativo adelante 180.0%
Cn.56 180.0% Limite de par positivo atras 180.0%
Cn.57 180.0% Limite de par negativo atras 180.0%

Puesta en marcha

Para la puesta en marcha de motores sincronos de imanes permanates,
se deben modificar ciertos pardmetros ya que se han establecido los
parametros por defecto para el 80-90% de las aplicaciones.

En cualquier caso, es obligatorio establecer todos los parametros
relacionados con la placa de identificacion del motor y las caracteristicas

del variador:
a Valor por Ay .
Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
dr.9 VI/Hz  |Tipo de control 6 PM Sensor-less
Ajustar la potencia nominal del
dr.14 - Potencia Motor motor de acuerdo con su placa
de caracteristicas.
dr.18 60.00Hz |Frecuencia Motor Ajustar de §cgerdo con la placa
de caracteristicas del motor.
dr20 | 60.00Hz |Limite velocidad maxima | AJUStar de acuerdo con 1a placa
de caracteristicas del motor.
bA.11 - Namero de polos 4
bA.13 - Intensidad nominal motor Ajustar de ’acluerdo con la placa
de caracteristicas del motor.
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Parametro UESIEET Descripcion Valor Ajuste
defecto
bA.15 0V |Tensién nominal motor 220/380/ 440/ 480V
bA.16 - Eficiencia del motor Ajustar de ’acgerdo con la placa
de caracteristicas del motor.
bA.19 380V | Tension alimentacion entrada |220 / 380V

Después de introducir los parametros béasicos motor / variador, es
necesario realizar un autoajuste para calcular los parametros internos del

motor:
Parametro | Valor por defecto Descripcion Valor Ajuste
bA.20 0 Autoajuste 7 Todo PM

Después, verifique si el motor gira correctamente. Si el motor gira a baja
velocidad de forma irregular, intente aumentar el parametro de fuerza
contraelectromotriz:

7 Valor por Ay} .
Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
cn.33 100.0% Ganancia estimada del ele ddela 100.0%
fuerza contraelectromotriz

Por lo general, estos parametros también se usan para inicializar. Si la
rampa de aceleracion es demasiado lenta y el motor funciona de forma
irregular, disminuya este parametro; de lo contrario, si la rampa es muy
rapida, aumente estos parametros para dar estabilidad.

Si en velocidades mas altas la velocidad es inestable, puede modificar los
reguladores de bucles de velocidad:

Valor por

Parametro defecto Descripcion Valor Ajuste
Cn.12 100 Ganancia proporcional 1 regulador vel |100
Cn.13 150 Ganancia integral 1 regulador vel 150
Cn.15 100 Ganancia proporcional 2 regulador vel |100
Cn.16 150 Ganancia integral 2 regulador vel 150
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Si el motor sobrepasa la velocidad, aumente el valor de P, y para el ajuste
fino, aumente el valor de |. De lo contrario, si el motor no puede mantener
la velocidad porque la velocidad es muy "nerviosa", disminuya el valor de
P, y para el ajuste fino disminuya el valor de I.

Para las aplicaciones muy dinamicas, tal vez el regulador de bucle de
corriente debe ser modificado:

Parametro LE S Descripcion Valor Ajuste
defecto
Cn.48 1200 Ganancia proporcional sensorless 1200
Cn.49 120 Ganancia integral sensorless 120

Para aplicaciones muy dinamicas, podria aumentar los valores del
regulador para dar estabilidad al sistema. También para dinaminas muy
lentas tal vez se puedan disminuir los valores del regulador para dar un
mejor funcionamiento en el motor (por ejemplo, obtener un par constante
en aplicaciones como, bombas de desplazamiento positivo)

Finalmente, si intentando configurar el variador, no ha podido hacer
funcionar correctamente el motor, debe inicializar todos los pardmetros y
probar el proceso descrito desde el principio otra vez. Posiblemente el
resultado del autoajuste no fue muy bueno y el variador no puedo calcular
correctamente la posicion del vector.

Parametro Ut e Descripcion Valor Ajuste
defecto
dr.93 0No Inicializar pardmetros |1 Todos los parametros
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REGISTRO DE
CONFIGURACION

VARIADOR DE VELOCIDAD: SD300.
N° DE SERIE: MODELO:
APLICACION:

FECHA:

CLIENTE:

NOTAS:

dr: Equipo
0.00
Velocidad Local
dr.2
Par Local
ACC
Rampa aceleracion

dEC
Rampa deceleracion

0.00Hz

0.0%

20.0s

30.0s

drv

Modo control 1

Frq

Fuente ref. velocidad 1
dr.08

Referencia 1 par

dr.9
Tipo de control

REMOTO

LOCAL

LOCAL

VIHz
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dr.10

Modo par N
dr.11

Velocidad Fija

dr.12

Tiempo aceleracion VF
dr13

Tiempo deceleracion VF
dr.14

Potencia Motor

dr.15

Voltaje inicial

dr.16

Par de arranque en avance
dr.17

Par arranque retroceso
dr.18

Frecuencia Motor

dr.19

Frecuencia de arranque
dr.20

Limite velocidad méxima
dr.21

Unidad visualizacion
dr.80

Seleccionar rango

dr.81

Selecc. cod. visualizacion
dr.89

Visualizar cambios
dr.90

Funcién tecla ESC

dr.91

Funcion Eloader

dr.93

Inicializar parametros
dr.94

Registrar contrasefia.

dr.95
Registrar contrasefia.

10.00Hz

20.0s

30.0s

_._kw

Manual

2.0%

2.0%

60.00Hz

0.5Hz

60.00Hz

Hz

Frec. Func.

VoltV

Todos

Mov. Pos. In.

Nada

No
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dr.97
Version Software

dr.98
Version Software

dr.99
Version Hardware

bA.1

Fuente de referencia auxiliar

bA.2

Tipo célculo aux

bA3

Ganancia ref. auxiliar
bA4

Modo de control 2

bA5

Fuente ref. velocidad 2
bA.6

Referencia alternativa par
bA.7

Patron V/F

bA8

Tipo rampa aceleracion
bA.9

Escala tiempo

bA.10

Frecuencia entrada
bA.11

Numero de polos

bA.12

Compens. deslizamiento
bA.13

Intensidad nominal motor
bA.14

Intensidad del motor sin
carga

bA.15

Tension nominal motor

bA.16
Eficiencia del motor

0

bA: Funciones Basicas

Nada

M+(G*A)

100.0%

REMOTO

LOCAL

LOCAL

Lineal

MaxFreq

0.1s

60Hz

40rpm

3.6A

1.6A

ov

72%
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PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
bA.17 0
Rango de inercia
bA.18 .
Ajuste visualiz. potencia 100%
bA.19 220V=>220
Tension alim. entrada 440V->380
bA.20
Autoajuste Nada
bA.21
Resistencia estator —
bA.22
Inductancia fuga —mH
bA.23
Inductancia estator —mH
bA.24
Constante tiempo rotor 145ms
bA.25 0,
Escala inductancia estator 100%
bA.26 .
Escala cons. tiempo rotor 100%
bA.31 .
Escala inductancia regen. 80%
bA.32
Escala ajuste inductancia eje 100%
bA.34
Nivel de autoajuste para 33.3%
LdyLq
bA.35
Frecuencia de autoajuste 100.0%
paraldyLq
A4t 15.00Hz
Frecuencia usuario 1
bA.42
Tension usuario 1 25%
bAds 30.00Hz
Frecuencia usuario 2
bA.44
Tension usuario 2 50%
bA.45 45.00Hz

Frecuencia usuario 3
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$:r.\§?6n usuario 3 75%
ggc“zencia usuario 4 0.00Hz
'bl'sr.\:isén usuario 4 0%
;tl}ltiReferencim 10.00%
;ItjtiReferenciaZ 20.00%
SltjtiReferenciaS 30.00%
k/IAuitsi;eferenciM 40.00%
mig;eferencias 50.00%
:/I‘l?ltiReferenciae 60.00%
mig}geferencw 60.00%
tF){g;zga aceleracion 2 20.0s
tF){g;Z;a deceleracion 2 30.0s
;:;Z;fa aceleracion 3 20.0s
gla\n-'zga deceleracion 3 30.0s
;:;'Z;a aceleracion 4 20.0s
!F?a\v;,Sa deceleracion 4 30.0s
!F){:;rzga aceleracion 5 20.0s
!F){:;rz;a deceleracion 5 30.0s
lF){':;rzsa aceleracion 6 20.0s
e 30.0

Rampa deceleracion 6
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

bA.80

Rampa aceleracion 7
bA.81

Rampa deceleracion 7
bA.82

Rampa aceleracion 8
bA.83

Rampa deceleracion 8

Ad.1

Patron aceleracion

Ad.2

Patron deceleracion
Ad.3

Pend. inic. acel. curva S
Ad4

Pend. fin acel. curva §
Ad.5

Pend. inic. decel. curva S
Ad.6

Pend. fin decel. curva S
Ad.7

Modo arranque motor
Ad.8

Modo paro

Ad.9

Permiso inver. velocidad
Ad.10

Arranque tras bajo voltaje
Ad.12

Tiempo arranque DC
Ad.13

Corriente arranque DC
Ad.14

Tiempo previo a bloqueo
frenado DC

Ad.15

Tiempo freno DC

Ad.16
Nivel corriente freno DC

VALOR POR

DEFECTO SUSTEY

20.0s

AJUSTE 2

30.0s

20.0s

30.0s

Ad: Funciones Ampliadas

Lineal

Lineal

40%

40%

40%

40%

Modo Marcha

RAMPA

Nada

0.00s

50%

0.10s

1.00s

50%
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SD300 POWER ELECTRONICS
PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO EESTEY AJUSTE 2
AdA7
Frecuencia inicio freno DC 5.00hz
Ad.20
Frec. pausa aceleracion 5.00hz
Ad.21 ) 00s
Tiempo pausa aceleracion
Ad22 . 5.00Hz
Frec. pausa deceleracion
Ad.23 0.0s
Tiempo pausa deceleracion .
Ad.24 N
Uso limites frecuencia
Ad.25
Limite inferior frecuencia 0.50Hz
Ad.26
Limite superior frecuencia dr20Hz
Ad.27 NO
Activacion saltos velocidad
Ad.28
Limite inferior frec. salto 1 10.00Hz
Ad.29
Limite superior frec. salto 1 15.00Hz
Ad.30
Limite inferior frec. salto 2 20.00Hz
Ad.31
Limite superior frec. salto 2 25.00Hz
Ad.32
Limite inferior frec. salto 3 30.00Hz
Ad.33
Limite superior frec. salto 3 35.00Hz
Ad.41 .
Corriente apertura freno 50.0%
Ad.42
Tiempo ret. apertura freno 1.00s
Ad44 1.00Hz
Frec. apertura freno avance
Ad.45
Frec. apert. freno retroceso 1.00Hz
Ad46 1.00s

Tiempo retardo cierre freno
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POWER ELECTRONICS

SD300

PARAMETRO /
DESCRIPCION

Ad.47
Frecuencia cierre freno

Ad.50

Flujo minimo

Ad.51

Nivel flujo minimo modo
manual

Ad.60

Frec. pausa aceleracion

Ad.64

Modo control ventiladores
Ad.65

Guardar frec. func.
potenciémetro motorizado
Ad.66

Selec. fuente comparador
Ad.67

Nivel activacion salida modo
comparador

Ad.68

Nivel desactivacion salida
modo comparador

Ad.70

Modo operacion seguro

Ad.71
Modo de paro seguro

Ad.72
Tiempo Q-Stop

Ad.74
Activar ayuda regeneracion

Ad.75

Tension ayuda regeneracion
Ad.76

Limite frecuencia ayuda
regeneracion

Ad.77

Ganancia P ayuda
regeneracion

Ad.78

Ganancia | ayuda
regeneracion

Ad.80

Seleccion modo fuego

VALOR POR

DEFECTO SUSTEY

2.00Hz

AJUSTE 2

NADA

0%

0.00Hz

During Run

Nada

90.00%

10.00%

Siempre ON

Func. Libre

5.0s

700V

1.00Hz

50.0%

50.0ms

Nada
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SD300

POWER ELECTRONICS

PARAMETRO /
DESCRIPCION

Ad.81
Frecuencia modo fuego

Ad.82
Direccion modo fuego

Cn4

Frecuencia conmutacion
Cn5

Modo conmutacion
CnJ9

Tiempo pre-excitacion
Cn.10

Flujo pre-excitacion
Cn.11

Retraso power off
Cn.12

Ganancia proporcional 1
regulador vel

Cn.13

Ganancia integral 1 regulador
vel

Cn.15

Ganancia proporcional 2
regulador vel

Cn.16

Ganancia integral 2 regulador
vel

Cn.20

Visualizar ganancia
sensorless 2

Cn.21

Ganancia prop. 1 regul. vel.

Cn.22

Tiempo int. 1 regul. vel.
Cn.23

Ganancia prop. 2 contr.
independiente

Cn.24

Ganancia integral 2 contr.
independiente

Cn.25

Tiempo int. contr. vel. sens.
Cn.26

Ganancia proporcional
estimador flujo

VALOR POR
DEFECTO

60.00Hz

Adelan.

Cn: Funciones de Control

2.0/3.0kHz

Normal

1.00s

100.0%

0.00s

100

150

100

150

ms

AJUSTE 2
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SD300

PARAMETRO /
DESCRIPCION

Cn.27
Ganancia | estimador flujo

Cn.28

Ganancia proporcional 1
estimador vel.

Cn.29

Ganancia integral 1
estimador vel.

Cn.30

Ganancia integral 2
estimador vel.

Cn.31

Ganancia proporcional contr.
sens.

Cn.32

Gan. int. contr. sensorless

Cn.33

Ganancia estimada eje d
fuerza contraelectromotriz
Cn.34

Ganancia estimada eje q
fuerza contraelectromotriz
Cn.35

Ne de reintentos estimacion
posicion inicial del polo
Cn.36

Intervalo estimacion posicion
inicial del polo

Cn.37

Pulso de corriente estimacion
posicion inicial del polo
Cn.38

Pulso de corriente estimacion
posicion inicial del polo
Cn.39

Rango de tiempo muerto
motores imanes permanentes
Cn.40

Tiempo muerto tension
imanes permanentes

Cn.41

Ganancia P. estimador 1 vel.
mot. imanes perm.

Cn.42

Ganancia |. estimador 1 vel.
mot. imanes permanentes
Cn.43

Ganancia P estimador 2 vel.
mot. imanes permanentes

VALOR POR

DEFECTO SUSTEY

_%

AJUSTE 2

100.0%

20ms

15%

500%

100.0%

20ms

100.0%

100

10

300
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SD300

POWER ELECTRONICS

PARAMETRO /
DESCRIPCION

Cn.44

Ganancia integral del
estimador 2 de vel. mot.
imanes permanentes

Cn.45

Estimador de la velocidad de
la realimentacion de alta vel.
Cn.46

Tipo de estimacion inicial de
la posicion del polo

Cn.48

Gan. prop. contr. sens.
Cn.49

Gan. int. contr. sensorless
Cn.50

Lim. controlador de tension
Cn.51

Gan. integral controlador de
tension

Cn.52

Filtro referencia control vel.
Cn.53

Referencia limite par

Cn.54

Limite par positivo hacia
adelante

Cn.55

Limite par negativo hacia
adelante

Cn.56

Limite par positivo hacia
atrés

Cn.57

Limite par negativo hacia
atrés

Cn.62

Referencia limite velocidad
Cn.63

Limite velocidad adelante
Cn.64

Limite velocidad atras
Cn.65

Ganancia limite velocidad
Cn.70

Modo busqueda velocidad
Cn.71

Seleccion modo busqueda

VALOR POR
DEFECTO

30

300%

1: Det. de angulo

1200
120

10.0%

10.0%

Oms

LOCAL

180.0%

180.0%

180.0%

180.0%

LOCAL

50.00Hz

50.00Hz

500%

Flying Start1

0000

AJUSTE 1

AJUSTE 2
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POWER ELECTRONICS SD300

PARAMETRQI VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO
Cn.72

Intensidad modo busq. 150%

AJUSTE 1 AJUSTE 2

Velocidad.
Cn.73
Ganancia proporc. modo 100/600

busqueda velocidad

Cn.74 100/600

Gan. int. modo busg. vel.

Cn.75 1.0s

Retraso inicio modo busqu.

Cn.76 100%

Ganancia modo busg. Vel.

Cn.77 No

Modo salida energ. cinética

Cn.78
Valor inic. almac. energia 125.0%

cinética
Cn.79
Valor final almac. energia 130.0%

cinética

Cn.80 10000

Ganancia proporcional KEB

Cn.81 500

Ganancia integral KEB
Cn.82
Ganancia deslizamiento 30.0

almacenamiento energia
Cn.83
Tiempo aceleracion 10.0

almacenamiento energia
Cn.85
Ganancia proporcional 1 370

estimador flujo
Cn.86
Ganancia proporcional. 2 0

estimador flujo
Cn.87

Ganancia proporcional. 3 100
estimador flujo

Cn.88

Ganancia integral 1 50

estimador flujo
Cn.89
Ganancia integral 2 50

estimador flujo
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POWER ELECTRONICS

PARAMETRO /
DESCRIPCION

Cn.90

Ganancia integral 3
estimador flujo

Cn.91

Compensacion tension salida
1 sensorless

Cn.92

Compensacion tension salida
2 sensorless

Cn.93

Compensacion tension salida
3 sensorless

Cn.94

Frecuencia fluctuacion de
carga sensorless

Cn.95

Frecuencia salto ganancia
sensorless

InA

Maxima frecuencia por EA
In.2

Par méximo por EA

In5
Valor medio EA V1

In.6
Seleccion modo EA V1
In.7
Filtro paso bajo EA V1

In8
Tension rango min. EA V1

In.9

Vel. rango minimo EA V1
In.10

Tension rango max. EA V1
In.11

Vel. rango méximo EA V1
In.12

Tension rango min. negativo
V1

In.13
Vel. rango min. negativo V1

In.14
Tension rango max. neg. V1

VALOR POR
DEFECTO

AJUSTE 1

AJUSTE 2

20

100.0%

2.00Hz

In: Entradas

dr.20

100.0%

0.00v

0-10v

10ms

0.00v

0.00%

10.00V

10.00%

-10.00v

-10.00%

-10.00v
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In5

Velocidad rango méx. neg. -10.00%
\

In.16

Invertir V1 N
In17

Nivel cuantificacion V1 0.04%
In.35

Valor medio EA V2 0.00v
In.37 Toms
Filtro paso bajo EA V2

In.38

V2V Minimo 0.00v
In.39

V2 Ref. Minima 0.00%
In.40

V2 corriente maxima 10.00V
In.41

V2 Ref. Méaxima 100.00%
In.46 \
Invertir V2

In.47

Nivel cuantificacion 12 0.04%
In.50

Visualizacion 12 0.00mA
In.52

Filtro 12 10ms
In.53

12 Corriente minima 4.00mA
In.54

12 Ref. minima 0.00%
In.55

12 Corriente maxima. 10.00mA
In.56

12 Ref. Maxima 100.00%
In.61

Invertir 12 N
In.62

Nivel cuantificacion 2 0.04%
In.65

Entrada digital 1
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Modo salida analégica 1

SD300 POWER ELECTRONICS
PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
In.66 9
Entrada digital 2
In.67 3
Entrada digital 3
In.68 3
Entrada digital 4
In.69 7
Entrada digital 5
In.70 8
Entrada digital 6
In.71 9
Entrada digital 7
In.85 10m:
Retardo activacion ED S
In.86 3ms
Retardo desactivacion ED
In.87
Seleccion tipo contacto ED 0000
In.89
Tiempo scan entrada digital 1ms
In.90
Estado entradas digitales 0000
In1 0.00kHz
Vis. frec. pulsos entrada Tl ’

In.92
Filtro para la entrada Tl 400ms
In.93
Frec. minima de entrada Tl 0.00kHz
In.94
Porcentaje frec. min. entrada 0.00%
Tl
In.95
Frec. méaxima entrada Tl 32.00kHz
In.96
Porcentaje frec. max. entrada 100.00%
Tl
In.97 N
Invertir la sefial Tl
In.98 o
Ajuste reduc. ruido entrada Tl 0.04%
In.99 00
Ajuste de modo en entradas

OU: Salidas
oud Frecuenci

334
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PARAMETRO / VALOR POR

DESCRIPCION DEFECTO (TS MITAEE

0u.2 o

Ganancia salida analégica 1 100.0%

0ou.3 o

Offset salida analégica 1 0.0%

ou4 5ms

Filtro salida analdgica 1

0ou.5

Valor cons. salida anal6gica 0.0%

1

0u.6 o

Valor salida analégica 1 00%

0U.30

Salida de relé por fallo 010

0u.31

Seleccion fuente control relé Fallo

1

0U.33 Run

Funcion salida digital 1 u

ou.41

Estado de las salidas 00

digitales

0U.50

Retardo conexion salida 0.00s

digital

0u.51

Retardo desconexién SD 0.00s

0U.52 00

Logica NA/NC relés

0U.53

Retardo a la conexion SD 0.00s

fallo

0u.54

Retardo descon. SD fallo 0.00s

0U.55

Retardo conexion salida 0.00s

digital

0U.56

Retardo descon. salida digital 0.00s

0ou.57

Nivel funcion transferencia 30.00Hz

0U.58

Banda funcion transferencia 10.00Hz

0u.61 .
Frecuenci

Modo salida pulso
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SD300 POWER ELECTRONICS
PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
0U.62 o
Ganancia salida de pulsos 100.0%
0U.63 o
Offset de la salida de pulsos 0.0%
0U.64 5ms
Filtro paso bajo salida pulsos
0U.65 o
Valor constante salida pulsos 00%
0U.66
Visualizacion salida de 0.0%

pulsos

CcMA

Direccion de comunicacion
CcM.2

Prot. comunicacion RS-485
cM3

Velocidad de comunicacion
Cm4

Definicion trama
comunicacién

CM.5

Retardo transmision después
de recepcion

CM.6

Version SW tarjeta opcional
cm7

ID tarjeta opcional

cm.8

Velocidad com. tarjeta
cm.9

LEDs estado comunicacion
CM.30

Num. pardmetros de salida
cm.31

Dir. comunicacion salida 1
CM.32

Dir. comunicacion salida 2
CM.33

Dir. comunicacion salida 3
CM.34

Dir. comunicacion salida 4

CM: Comunicaciones

1

Modbus

9600bps

D8/PN/S1

5ms

0.00

12Mbps

000A

000E

000F

0000
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POWER ELECTRONICS

SD300

PARAMETRO /
DESCRIPCION

CM.35

Dir. comunicacion salida 5
CM.36

Dir. comunicacion salida 6
CcM.37

Dir. comunicacion de salida 7
CM.38

Dir. comunicacion de salida 8
CM.50

Numero parametros entrada
CM.51

Dir. comunicacion entrada 1
CM.52

Dir. comunicacion entrada 2
CM.53

Dir. comunicacion entrada 3
CM.54

Dir. comunicacion entrada 4
CM.55

Dir. comunicacion entrada 5
CM.56

Dir. comunicacién entrada 6
CM.57

Dir. comunicacion entrada 7
CM.58

Dir. comunicacion entrada 8
CM.68

Intercambiar bytes

CM.70

Configuracién entrada
multifuncion 1

CM.71

Configuracién entrada
multifuncion 2

CM.72

Configuracién entrada
multifuncion 3

CM.73

Configuracién entrada
multifuncion 4

CM.74

Configuracion entrada
multifuncion 5

VALOR POR
DEFECTO

0000

0000

0000

0000

0005

0006

0000

0000

0000

0000

0000

0000

Nada

Nada

Nada

Nada

Nada

AJUSTE 1

AJUSTE 2
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SD300 POWER ELECTRONICS

PARAMETRQI VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO
CM.75

Configuracion entrada Nada

AJUSTE 1 AJUSTE 2

multifuncion 6
CM.76

Config. entrada multifuncion Nada
7

cm.77

Config. entrada multifuncion Nada
8

CM.86
Monitor entradas multi 0

funcion
CM.90
Monitor trama 0

comunicaciones
CcM.91

Contador tramas recibidas
CM.92

Contador tramas error
CMm.93

Contador tramas sin ACK

CM.94 NO

Actualizar comunicaciones

CM.95 Deshabilitar todas

Seleccion comunicacion P2P
CM.96

Seleccion salida digital
AP: PID

AP Proc PID

Seleccién modo aplicacion
AP.2

Activar modo PLC

AP.16 +0.0%

Salida PID

AP +50.00%

Referencia PID

AP.18 +0.00%

Feedback PID

APA9 +50.00%

PID local

AP.20
Fuente introduccion punto MREF

consigna
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SD300

PARAMETRO /
DESCRIPCION

AP.21

Fuente introduccién sefial de
realimentacion

AP.22

Gan. prop. regulador PID
AP.23

Tiempo integ. regul. PID
AP.24

Tiempo derivacion regul. PID
AP.25

Ajuste fino salida regulador
AP.26

Escalado ganancia prop.
AP.27

Filtro PID

AP.28

Modo PID

AP.29

Limite sup. frecuencia PID
AP.30

Limite inferior frecuencia PID
AP.31

Invertir PID

AP.32

Escala de salida del PID
AP.34

Referencia PrePID

AP.35

Referencia fin PrePID

AP.36

Tiempo de seguridad PrePID
AP.37

Retardo activ. modo dormir
AP.38

Velocidad activ. modo dormir
AP.39

Nivel despertar variador
AP.40

Modo despertar PID

AP.42
Unidad PID

VALOR POR

DEFECTO SUSTEY

\%l

AJUSTE 2

+50.00%

10.0ms

Oms

+0.0%

100.0%

Oms

Proceso

+60.00Hz

-60.00Hz

+100.00%

0.00Hz

0.0%

600s

60.0s

0.00Hz

+35%

Bajo

%
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SD300 POWER ELECTRONICS
PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO AJUSTE1 AJUSTE 2
AP.43
Rango ganancia del PID 100.00%
AP.44 .
Unidad escala PID X
AP.45 100.00%

Ganancia proporcional 2

Pr.4

Definicion del tipo de carga
Pr.5

Deteccion de fase abierta
Pr.6

Tension rizado bus DC

Pr.7

Tiempo decel. si hay fallo
Pr.8

Arranque tras reset por fallo
Pr.9

Numero reintentos auto reset
Pr.10

Tiempo retardo auto reset
Pr.12

Accion en caso de pérdida de
ref. de velocidad

Pr.13

Retardo disparo falta ref. vel.
Pr.14

Vel. caso pérdida consigna
Pr.15

Nivel pérdida EA

PrA7

Aviso en caso de sobrecarga
Pr.18

Nivel aviso por sobrecarga
Pr.19

Retardo aviso sobrecarga
Pr.20

Accion caso sobrecarga
Pr.21

Nivel fallo sobrecarga

Pr: Protecciones

Dura

NADA

15V

3.0s

1.0s

Nada

1.0s

0.00Hz

Medio

NO

+150%

10.0s

Freerun

180%
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POWER ELECTRONICS SD300
PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
Pr.22
Retardo disparo sobrecarga 60.0s
Pr.25 NO
Activacion alarma subcarga
Pr.26
Retardo aviso subcarga 100s
Pr.27
Accion en caso de subcarga Nada
Pr.28
Retardo fallo subcarga 300
Pr.29 o
Nivel inf. deteccion subcarga +30%
Pr.30
Nivel sup. deteccion +30%
subcarga
Pr.31
Accion en caso de fallo por Nada
no conexion de motor
Pr.32 "
Nivel disparo fallo no motor o
Pr.33
Retardo fallo no motor 30s
Pr.40
Accion en caso de fallo por Dec
proteccion termo electronica
Pr.41 Auto
Refrigeracion motor vel. cero
Pr.42 o
Nivel sobrecorriente 1 minuto 150%
Pr43 o
Nivel continuo sobrecorriente +120%
Pr.45
Modo fallo giro libre FreeRun
Pr.50 00
Activacion limitacion de par
Pr.51
Vel. limitacién de par 1 60Hz
Pr.52
Nivel limitacion de par 1 180%
Pr.53 60Hz

Vel. limitacién de par 2
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SD300 POWER ELECTRONICS
PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
Pr.54 o
Nivel limitacion de par 2 180%
Pr.55
Vel. limitacion de par 3 60Kz
Pr.56 o
Nivel limitacion de par 3 180%
Pr.57
Vel. limitacién de par 4 60Hz
Pr.58
Nivel limitacion de par 4 180%
Pr.59 0%
Ganancia frenado por flujo ’
Pr.60 o
Nivel diag. condensadores 0%
Pr.61 o
Modo diag. condensadores 0%
Pr.62 o
Niv. adv. cambio condens. 0%
Pr.63 o
Ref. capacitancia medida 00%
Pr.66 o
Niv. sobrecarga und. frenado 0%
Pr.73 N
Fallo por desviacion vel.

Pr.74 50
Banda desviacion velocidad

Pr.75 60
Retardo fallo desv. vel.

Pr.79

Accién si fallo ventilador Wam
Pr.80 Giro
Modo fallo tarjeta opcional

Pr.81

Retardo fallo baja tension 00s
Pr.82

Activacion fallo baja tensién NO
Pr.86 o
Porcentaje uso ventilador 0%
Pr.87 90.0%

Nivel aviso calent. ventilador
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PARAMETRO /
DESCRIPCION

Pr.88

Reset tiempo ventilador
Pr.89

Estado ventilador
condensadores

Pr.90

Informacion Advertencia
Pr.91

Quinto fallo

Pr.92

Cuarto fallo

Pr.93

Tercer fallo

Pr.94

Segundo fallo

Pr.95

Primer fallo

Pr.96

Borrar histérico de fallos

M2.4

Rampa aceleracion motor 2
M2.5

Rampa deceleracion motor 2
M2.6

Potencia nominal motor 2
M2.7

Frecuencia motor 2

M2.8

Seleccion tipo de control
M2.10

Numero de polos

M2.11

VI deslizamiento

M2.12

Intensidad nominal del motor
M2.13

Intensidad del motor sin
carga

M2.14

Tension entrada motor 2

VALOR POR

DEFECTO SUSTEY

N

AJUSTE 2

nOn

nOn

nOn

nOn

nOn

M2: Segundo Motor

20.0s

30.0s

4.0kW

60.00Hz

VIHz
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POWER ELECTRONICS

PARAMETRO /
DESCRIPCION

M2.15
Eficiencia motor 2

M2.16
Rango inercia motor 2

M2.17
Ajuste resistencia estator

M2.18
Ajuste inductor fugas

M2.19
Ajuste estator inductor

M2.20
Constante tiempo rotor

M2.25
Patrén VIf

M2.26
Par de arranque en avance

Mm2.27

Par de arranque en retroceso

M2.28

Limite intensidad del motor 2

M2.29

Nivel sobrecorriente durante
1 minuto motor 2

M2.30

Nivel sobrecorriente continuo

motor 2

us.1
Modo de operacion del PLC

us.2

Tiempo ciclo PLC

us.11

Dir. enlace salida funcion 1

Us.12

Dir. enlace salida funcion 2
PLC

Us.13

Dir. enlace salida funcion 3
PLC

Us.14

Dir. enlace salida funcion 4

VALOR POR
DEFECTO

%

AJUSTE 1

AJUSTE 2

_mH

ms

Linear

+2.0%

+2.0%

150%

+150%

+100%

US: Secuencia PLC

Stop

0.02s
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Us.15

Dir. enlace salida funcion 5 0
PLC

us.16

Dir. enlace salida func. 6 PLC
us.17

Dir. enlace salida funcion 7 0
PLC

us.18

Dir. enlace salida funcion 8 0
PLC

Us.19

Dir. enlace salida funcion 9 0

Us.20

Dir. enlace salida func. 10 0
PLC

us.21

Dir. enlace salida func. 11 0
PLC

us.22

Dir. enlace salida func. 12 0

us.23
Dir. enlace salida func. 13 0

us.24

Dir. enlace salida func. 14 0
PLC

Us.25

Dir. enlace salida func. 15 0

Us.26
Dir. enlace salida func. 16 0

us.27

Dir. enlace salida func. 17 0
PLC

Us.28

Dir. enlace salida func. 18 0
PLC

Us.31

Valor entrada 1 PLC

Us.32
Valor entrada 2 PLC

Us.33
Valor entrada 3 PLC
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Us.34 0
Valor entrada 4 PLC

Us.35 0
Valor entrada 5 PLC

Us.36 0
Valor entrada 6 PLC

Us.37 0
Valor entrada 7 PLC

Us.38 0
Valor entrada 8 PLC

Us.39 0
Valor entrada 9 PLC

us.40 0
Valor entrada 10 PLC

us.41 0
Valor entrada 11 PLC

us.42 0
Valor entrada 12 PLC

Us.43 0
Valor entrada 13 PLC

US.44 0
Valor entrada 14 PLC

Us.45 0
Valor entrada 15 PLC

Us.46 0
Valor entrada 16 PLC

us.47 0
Valor entrada 17 PLC

Us.48 0
Valor entrada 18 PLC

Us.49 0
Valor entrada 19 PLC

USs.50 0
Valor entrada 20 PLC

Us.51 0
Valor entrada 21 PLC

Us.52 0
Valor entrada 22 PLC

US.53 0
Valor entrada 23 PLC
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PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
Us.54 0
Valor entrada 24 PLC
Us.55 0
Valor entrada 25 PLC
US.56 0
Valor entrada 26 PLC
Us.57 0
Valor entrada 27 PLC
US.58 0
Valor entrada 28 PLC
Us.59 0
Valor entrada 29 PLC
Us.60 0
Valor entrada 30 PLC
Us.80
Valor entrada analégica V1 0.000
us.81
Valor entrada analdgica 12 +0.000
Us.82
Valor de las entradas 0
digitales
US.85 ;

Valor de la salida analdgica
Us.88 0

Valor de la salida digital

UF.1
Funcion 1 PLC

UF.2

Entrada A funcion 1 del PLC

UF.3
Entrada B funcion1 del PLC

UF.4
Entrada C funcién1 del PLC

UF.5
Salida funcién 1 PLC

UF.6
Funcién 2 PLC

UF.7

Entrada A funcion 2 del PLC

UF: Funcion PLC

NOP

+0

NOP
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PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
UF.8 0
Entrada B funcion 2 del PLC

UF.9 0
Entrada C funcion 2 del PLC

UF.10 0
Valor salida funcion 2 PLC

UF.11

Funcion 3 PLC NOP
UF.12 0
Entrada A funcion 3 del PLC

UF.13 0
Entrada B funcion 3 del PLC

UF.14 0
Entrada C funcién 3 del PLC

UF.15 0
Valor salida funcion 3 PLC

UF.16

Funcion 4 PLC NOP
UF.17 0
Entrada A funcion 4 del PLC

UF.18 0
Entrada B funcion 4 del PLC

UF.19 0
Entrada C funcion 4 del PLC

UF.20 0
Valor salida funcién 4 PLC

UF.21

Funcion 5 PLC NOP
UF.22 0
Entrada A funcion 5 del PLC

UF.23 0
Entrada B funcion 5 del PLC

UF.24 0
Entrada C funcion 5 del PLC

UF.25

Valor de salida funcion 5 del +0
UF.26

Funcion 6 PLC NP
UF.27 0

Entrada A funcién 6 del PLC
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PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
UF.28 0
Entrada B funcion 6 del PLC
UF.29 0
Entrada C funcion 6 del PLC
UF.30 0
Valor salida funcion 6 PLC
UF.31
Funcion 7 PLC NOP
UF.32 0
Entrada A funcion 7 del PLC
UF.33 0
Entrada B funcion 7 del PLC
UF.34 0
Entrada C funcién 7 del PLC
UF.35 0
Valor salida funcion 7 PLC
UF.36
Funcion 8 PLC NOP
UF.37 0
Entrada A funcion 8 del PLC
UF.38 0
Entrada B funcion 8 del PLC
UF.39 0
Entrada C funcion 8 del PLC
UF.40 0
Valor salida funcién 1 PLC
UF.41
Funcion 9 PLC NOP
UF.42 0
Entrada A funcion 9 del PLC
UF.43 0
Entrada B funcion 9 del PLC
UF.44 0
Entrada C funcion 9 del PLC
UF.45 0
Valor salida funcién 9 PLC
UF.46
Funcion 10 PLC NOP
UF.47 0
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PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
UF.48 0
Entrada B funcion 10 PLC

UF.49 0
Entrada C funcion 10 PLC

UF.50 0
Valor salida funcion 10 PLC

UF.51

Funcion 11 PLC NOP
UF.52 0
Entrada A funcion 11 PLC

UF.53 0
Entrada B funcion 11 PLC

UF.54 0
Entrada C funcién 11 PLC

UF.55 0
Valor salida funcion 11 PLC

UF.56

Funcion 12 PLC NOP
UF.57 0
Entrada A funcion 12 PLC

UF.58 0
Entrada B funcion 12 PLC

UF.59 0
Entrada C funcién 12 PLC

UF.60 0
Valor salida funcién 12 PLC

UF.61

Funcion 13 PLC NOP
UF.62 0
Entrada A funcion 13 PLC

UF.63 0
Entrada B funcion 13 PLC

UF.64 0
Entrada C funcion 13 PLC

UF.65 0
Valor salida funcién 13 PLC

UF.66

Funcion 14 PLC NOP
UF.67 0

Entrada A funcion 14 PLC
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PARAMETRO / VALOR POR
DESCRIPCION DEFECTO RIBIET Sl
UF.68 0
Entrada B funcion 14 PLC
UF.69 0
Entrada C funcion 14 PLC
UF.70 0
Valor salida funcion 14 PLC
UF.71
Funcion 15 PLC NOP
UF.72 0
Entrada A funcion 15 PLC
UF.73 0
Entrada B funcion 15 PLC
UF.74 0
Entrada C funcién 15 PLC
UF.75 0
Valor salida funcion 15 PLC
UF.76
Funcion 16 PLC NOP
UF.77 0
Entrada A funcion 16 PLC
UF.78 0
Entrada B funcion 16 PLC
UF.79 0
Entrada C funcién 16 PLC
UF.80 0
Valor salida funcién 16 PLC
UF.81
Funcion 17 PLC NOP
UF.82 0
Entrada A funcion 17 PLC
UF.83 0
Entrada B funcion 17 PLC
UF.84 0
Entrada C funcién 17 PLC
UF.85 0
Valor salida funcién 17 PLC
UF.86
Funcion 18 PLC NOP
UF.87 0

Entrada A funcion 18 PLC
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UF.88 0
Entrada B funcion 18 PLC
UF.89 0
Entrada C funcion 18 PLC
UF.90 0

Valor salida funcion 18 PLC
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DECLARATION OF CONFORMITY CE
DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

The Company Laempresa:

Name Nombre: POWER ELECTRONICS ESPANA, S.L.

Address Direccion: C/ Leonardo Da Vinci, 24-26, 46980 Paterna, Valencia, Spain
Telephone Teléfono: +34 96 136 65 57

Fax: +34 96 131 82 01

Declares under its own responsibility, that the product:
Declara bajo su propia responsabilidad, que el producto:

Variable Speed Drive for AC motors
Variadores de velocidad para motores AC
Brand marca: Power Electronics

Is in conformity with the following European Directives:
Se halla en conformidad con las siguientes Directivas Europeas:

Reference Referencia Title Titulo

2014/30/UE Electromagnetic Compatibility
C ibilidad Elec éti
Electrical Material intended to be used with certain limits of voltage.
2014/35/UE Material Eléctrico para su utilizacion con determinados limites de tension (Baja
tension)

References of the harmonized technical norms applied under the Electromagnetic Compatibility Directive:
Referencias de las normas técnicas armonizadas aplicadas bajo la Directiva de Compatibilidad Electromagnética:

Reference Referencia Title Titulo
Adjustable speed electrical power drive systems. Part 3: EMC requirements
and specific test methods.
Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad variable. Parte 3:

isitos CEM y métodos de ensayo especificos.
References of the harmonized technical norms applied under the Low Voltage Directive:
Referencias de las normas técnicas armonizadas aplicadas bajo la Directiva de Baja Tensién

Reference Referencia Title Titulo

Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-1: Safety
requirements - Electrical, thermal and energy (IEC 61800-5-1:2007);
Accionamientos eléctricos de potencia de velocidad variable. Parte 5-1:

£ de idad. Eléctricos, térmicos y energéticos.

Paterna, 10" of March, 2017

|IEC 61800-3:2004

|IEC 61800-5-1:2007

David Salvo
CEO
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